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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. All rights reserved.

No organization or individual shall imitate, copy, transcribe or translate the contents of this user manual, in part or in full,
without the express written consent of Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., or distribute this user manual for profit in any
way (electronically or via photocopying, recording, etc.). The product specifications and information provided in this user
manual are for reference only and are subject to change without further notice. Unless otherwise specified, this user

manual is only intended as a user guide, and no representation shall be deemed as a warranty of any kind.
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1. Safety Instructions

1.1 Instructions for Electricity

» Do not charge your robot using non-original chargers. If the charger is damaged, replace it immediately.

+ Please fully charge the battery to 100% before first use.

» To maximize the efficiency and battery life of the robot, always keep the battery level above 10%.

+ Abattery level lower than 10% means that the robot will soon run out of power and needs to be charged as quickly as
possible.

+ Abattery level lower than 2% means that the battery is under protection. In this case, the robot will be unable to perform
tasks and must be charged before it can be used again.

« If the machine is not used for a long time, please turn the power key switch to the "off" position.

« If the robot has not been used for a prolonged time, fully charge it before using it again.

1.2 Instructions for Use

This auto-cleaning wheeled robot can only be used indoors on flat surfaces. Do not use it outdoors (e.g., on an open
balcony) or on any rugged ground (e.g., stairs).

Do not use the robot at a temperature above 40°C or below 0°C.

If the robot accidentally enters into any incorrect position due to blocking and some other reasons, please suspend the
task promptly and push the robot to the correct route before continuing the task.

Do not pull the robot while it is working. If you need to push or move the robot, tap on the screen to stop it from moving
first.

Do not push the robot backward when the power is on.

Do not block the robot sensor. Otherwise, the robot may fail to move properly or get lost.

Do not pat the device or press or tap hard on the screen, or damages may be caused.

Do not use the robot to carry goods. Do not put open-flame stoves or any flammable solid, gas, or liquid on the tray.
Do not adjust the settings while the robot is moving. Always tap on the screen to pause the robot before proceeding with
any operations.

Do not clean or maintain the robot when the power is on.

Cables on the ground should be put away in advance to prevent the robot from dragging them.

A maximum speed of 1.2 m/s is recommended for safe operation.

Although the robot features automatic obstacle avoidance, there may be blind spots. Therefore, blocking the robot
abruptly from moving at high speeds may cause accidents.

When transporting the robot, please make sure that the water in the solution tank and sewage tank is emptied. It is
strictly forbidden to tip the machine during transportation, otherwise, the body may be damaged.

Robots can use non-foaming, neutral detergents with a pH value of 6 to 8 (defoaming agents can be added). It is
prohibited to use strong acids, strong alkalis and detergents containing active agents.

1.3 Environmental Instructions

+ Do not use or charge the robot in a high temperature/pressure environment, areas with fire or explosion hazard, or
other dangerous scenarios to avoid personal injury or robot damage.

Do not dispose of the robot or its accessories as household waste. Always dispose of the robot and its accessories
according to local laws and regulations, and recycle wherever possible.

This robot is designed for use on flat surfaces and is not suitable for use in environments with steps or large slopes or
that are too compact.

It is not recommended to use the robot on heavily greasy ground.

Put away any wire or other objects on the ground to prevent the robot from being tripped or entangled.

When using this product on the ground with obvious protrusions (such as thresholds and floor receptacles), make sure
that the height of the protrusions is no more than 8 mm (for cleaning) or 20 mm (for passing through and not for
cleaning).

The minimal travel width is 70 cm. A width greater than 75 cm is preferred for the robot to move smoothly through a
long passage.

The maximum possible slope is 8° for the robot (non-cleaning state). To prevent any risks caused by backward slips, the
robot should not be paused when moving uphill.

The robot only supports cleaning on flat surfaces (in cleaning state), please do not use the robot for cleaning on slopes
visible to the naked eye (greater than 3°).

Rails or other protective structures should be put in place at the edge of stairs, the entrance of downward slopes, and
other locations where the robot may fall.
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2. Product Components

2.1 Overview

The PUDU CC1 Pro robot is a versatile cleaning robot designed for small and medium-sized scenarios. It integrates
sweeping, scrubbing, (carpet) vacuuming, and dust mopping and features auto-filling/draining and auto-charging functions.
It is suitable to various cleaning scenarios with different materials and hardness, whether hard floors or low pile carpet.

Its typical application scenarios include office buildings, departments, hotels, retail store and other indoor scenarios

that require a light cleaning. The product improves the overall cleanliness of the environment at lower costs and higher

efficiency.

2.2 Packing List

Robot x 1, Charger x 1, Power Key x 2, Side Brush x 1, Squeegee x 1, Mopping-Vacuuming Part x 1, Scrubbing Brush x 2,
Sweeping Brush x 2, Water Filling Pipe x 1, Nozzle x 1, PUDU CC1 Pro User Operation Guide x 1, Certificate of Conformity x 1,

Positioning Marker x 1.

2.3 Appearance and Components
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Emergency stop
switch

LCD screen
RGBD
Ultrasonic radar
Lidar
Solid-state Lidar
Water inlet

RGB camera

Charging electrode
plate

Drain outlet

On/Off switch
Universal wheel
Drive wheel
Recovery tank cover
Handle

Charging port
Top-view camera

Battery cover

Mopping-vacuuming
part

Squeegee
Key switch
Sweeping brush
Scrubbing brush
Side brush

2.4 Specifications

Feature Description

Model

CCBCO2

Operating voltage

DC23V~29.2V

Battery type

Lithium iron phosphate battery

Power adapter input

AC 100V ~ 240V, 50/60 Hz

Power adapter output

Max.29.2V, 15A

Battery capacity

50 Ah

Charging time

<3h

Battery life

Scrubbing: 5 h; Sweeping+Vacuuming+Mopping: 5 h; Carpet Vacuuming: 4 h;
Silent Mopping: 9 h

Cleaning capabilities

Sweeping, (Carpet) Vacuuming, Mopping, Scrubbing

Weight

75 kg 165.35 pounds

Robot dimensions

629 x 552 x 695 mm 24.76 x 21.73 x 27.36 inches

Enclosure material

PC+ABS

Screen size

10.1-inch LCD screen

Navigation method

Integrated lidar and visual SLAM positioning

Cruise speed

0.2 - 1.2 m/s (0.66 - 3.94 ft/s) (adjustable)

Working noise

<70dB

Min. path clearance

70 cm 27.56 inches

Max. surmountable height

20 mm (0.79 inch)

Max. climbing angle

80

Max. surmountable gap

35 mm (1.38 inches)

Cleaning width (with side brush)

500 mm 19.69 inches

Cover Cleaning

700-1000 m?/h 837.19-1195.99 yri/h

Spot Cleaning

1500-3000 m?/h 1793.99-3587.97 yr’/h

Dustbin capacity (vacuuming)

2.5L (Default) / 6L (Expand) 0.66 gal (Default) / 1.59 gal (Expand )

Water tank capacity (scrubbing)

Solution tank: 15 L (3.96 gal)

Recovery tank: 15 L (3.96 gal)

Operation system

Android

Communication

4G, Wi-Fi, Bluetooth supported, Lora (optional)

Mobile App

Supported

Operation mode

Manual/Auto

Auto charging & Auto adding/
draining water

Supported (in conjunction with docking station)

Optional function

Docking station/Charing station

Working environment (charging
included)

Temperature: 1°C to 40°C (33.8°F to 104°F); RH: < 85%

Storage environment

Temperature: -20°C to 60°C (-4°F to 140°F); RH: < 85%

Working altitude

<2000 m <6561.68 ft

Application scope

Terrazzo, marble, tiles, epoxy resin, sandstone, artificial stone, short-pile carpets,
etc.

IP rating

1PX4

(*The robot's battery life in various cleaning modes was tested under laboratory conditions, with the low gear setting,
starting from 100% battery and continuing until it reached 10%.)
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3. Using the Product

3.1 Instructions for Buttons

Powering on:

After confirming that the key switch @) is turned on, press and hold the power
button @ for about 3 seconds, and the bottom light strip will appear in blue.
Powering off:

Press and hold the power button @ for 6 seconds till the screen goes off, indicating
that the robot is successfully powered off.

Pause:

Tap on the screen to pause the working robot. Tap again to resume operation.
Emergency stop:

In case of an emergency, press the emergency stop switch @) to stop a working robot. Rotate the emergency stop switch
clockwise, and resume the operation according to the screen tips.

Caution: A

Before starting an automatic cleaning task, make sure the robot is powered on and placed below or in front of the
visual marker (depending on the position of the marker) for successful positioning at the startup location.

&
N2

S

0.3-0.5m

3.2 Instructions for Handle

When you need to push the robot or interact with the screen, raise the handle and screen;
When the robot is idle or working automatically, lower the handle and screen.
*The robot handle is connected to the screen.

Handle raised Handle lowered
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3.3 Cleaning Mode

The robot comes with various modes to cater to different scenarios, including Sweeping, (Carpet) Vacuuming, Dust
Mopping, and Scrubbing.

Cleaning Mode | Description

Scrubbing Mode In Scrubbing Mode, scrubbing operation will be performed, which is suitable for hard
floor cleaning.

Remove the side brush. Install the scrubbing brush and the squeegee. Make sure the
washing filter is installed in the recovery tank.

Sweeping Mode In the standard Sweeping Mode, the robot will perform "sweeping+vacuuming+dust
mopping" cleaning operation, which is suitable for hard floors cleaning.

Install the side brush, sweeping brush, and mopping-vacuuming part. Make sure the
vacuum dustbin is installed in the recovery tank, and the recovery tank is empty.

Carpet Vacuuming In the Carpet Vacuuming Mode, the robot will perform "sweeping+vacuuming" cleaning
Mode operation, which is suitable for low-pile carpet cleaning.

Install the side brush, sweeping brush, and carpet sweeper. Make sure the vacuum
dustbin is installed in the recovery tank, and the recovery tank is empty.

Silent Mopping Mode In the Silent Mopping Mode, the blower is turned off. It is suitable for sound-sensitive
cleaning environments.
Install the side brush, sweeping brush, and mopping-vacuuming part.

*Refer to PUDU CC1 Pro Operation Guide for more information on how to use the robot.

4. Maintenance and Care

Faults | Solutions

Start failure a. Check if the key switch is turned on.
b. Check the battery level. Charge the battery if it is exhausted.

Unable to clean a. The dustbin is full. Remove the dustbin and clean it up before restarting the robot.
b. Check the brush. If it is severely worn, replace it with a new brush assembly.

Unable to drain Check the drain pipe. If it is blocked, remove the dirt and clean the recovery tank.

Components | Robot Status | Inspection Interval | Maintenance Method

Driving wheels and Power-off Weekly Wipe the surface with a clean cloth.

auxiliary wheels

Vision sensors and Lidar Power-off Weekly Use a clean cloth or lens cleanser for the cleaning.

Recovery tank Power-off/on 2-3 days Flush the recovery tank with clean water and then
drain the dirty water.

Dustbin Power-off/on 2-3 days Dump the dirt inside the dustbin, if necessary,
wash it with clean water and then dry it.

Water filter chamber Power-off/on 2-3 days Rinse the dirt inside the water filter chamber with
clean water.

5. After-Sales Service

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. provides free warranty service within the effective warranty period (the warranty
period may vary for different components). The fees incurred by the after-sales service will be covered by Pudu. Beyond the
warranty period or in any circumstances not covered by the free warranty, a certain fee will be charged according to the
normal price. Please call the after-sales hotline for detailed after-sales service policy and repair services. The policy can also
be found in PUDU CC1 Pro Operation Guide.

Hotline: +86 755-86952935

Email: techservice@pudutech.com



6. Compliance information

6.1 Disposal and recycling information

)74

|

The Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE) Directive aims to minimize the impact of electrical and electronic
goods on the environment, by increasing re-use and recycling and by reducing the amount of WEEE going to landfill. The
symbol on this product or its packaging signifies that this product must be disposed separately from ordinary household
wastes at its end of life. Be aware that this is your responsibility to dispose of electronic equipment at recycling centers in
order to conserve natural resources. Each country should have its collection centers for electrical and electronic equipment
recycling. For information about your recycling drop off area, please contact your related electrical and electronic
equipment waste management authority, your local city office, or your house hold waste disposal service.

):4

Before placing electrical and electronic equipment (EEE) in the waste collection stream or in waste collection facilities,
the end user of equipment containing batteries and/or accumulators must remove those batteries and accumulators for
separate collection.

6.2 Federal Communications Commission compliance statement

The following information applies to Pudu robotic.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to part 15 of
the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used

in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to
radio or television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try
to correct the interference by one or more of the following measures:

+ Reorient or relocate the receiving antenna.

+ Increase the separation between the equipment and receiver.

+ Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.
+ Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This device complies with Part 15 of the FCC rules. Operation is subject to the following two conditions:

+ This device may not cause harmful interference.
+ This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

6.3 Industry Canada compliance statement

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard(s). Operation is subject to the following two
conditions:

+ This device may not cause interference.
+ This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes :

+ L'appareil ne doit pas produire de brouillage;
+ L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le
fonctionnement.
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Alle Rechte vorbehalten.

Keine Organisation oder Einzelperson darf den Inhalt dieses Benutzerhandbuchs teilweise oder vollstdndig ohne die
ausdruckliche schriftliche Zustimmung von Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. kopieren, transkribieren oder tUbersetzen
oder dieses Benutzerhandbuch zu kommerziellen Zwecken auf beliebige Weise verteilen (elektronisch oder durch
Fotokopieren, Aufzeichnen usw.). Die in diesem Benutzerhandbuch bereitgestellten technischen Daten und Angaben zum
Produkt dienen nur als Referenz und kénnen ohne vorherige Ankiindigung geandert werden. Falls nicht anders
angegeben, ist dieses Benutzerhandbuch nur als Orientierungshilfe gedacht und die darin enthaltenen Darstellungen sind

nicht als Gewahrleistung irgendwelcher Art aufzufassen.
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1. Sicherheitsanweisungen
1.1 Elektrizitat

Laden Sie Ihren Roboter nicht mit nicht-originalen Ladegeraten auf. Tauschen Sie das Ladegerét bei Beschadigung sofort aus.

Bitte laden Sie den Akku vor dem ersten Gebrauch auf 100 % auf.

Halten Sie den Akkuladestand immer tiber 10 %, damit Nutzen und Laufzeit des Roboters bestmdglich erhalten bleiben.

Ein Ladestand von unter 10 % bedeutet, dass der Roboter bald keine Energie mehr hat und so schnell wie méglich aufgeladen
werden sollte.

Ein Akkuladestand von unter 2 % bedeutet, dass der Akku in Sicherheitsbetrieb geschaltet wird. Der Roboter ist in diesem Fall nicht
arbeitsfahig und muss wieder aufgeladen werden.

Wenn Sie die Maschine langere Zeit nicht benutzen, schalten Sie den Startschlissel bitte in die Position ,Aus”.

Wenn der Roboter langere Zeit nicht verwendet wurde, laden Sie ihn vor der erneuten Verwendung vollstandig auf.

1.2 Gebrauchshinweise

* Dieser reinigende, fahrbare Roboter darf nur in Innenraumen auf ebenen Flachen verwendet werden. Verwenden Sie ihn nicht im
Freien (z. B. auf einem offenen Balkon) oder auf unebenem Untergrund (z. B. Treppen).

Verwenden Sie den Roboter nicht bei einer Temperatur von tiber 40 °C oder unter 0 °C.

« Nimmt er versehentlich eine falsche Position ein, z. B. aufgrund eines Hindernisses, unterbrechen Sie seine Aufgabe sofort,
schieben Sie den Roboter auf die richtige Strecke und lassen Sie ihn fortfahren.

Nicht am Roboter ziehen, wahrend er arbeitet. Falls Sie ihn schieben oder versetzen missen, tippen Sie zunachst auf den
Bildschirm, um ihn anzuhalten.

Den Roboter nicht riickwérts schieben, wenn er eingeschaltet ist.

Der Sensor des Roboters darf nicht abgedeckt werden. Der Roboter kann sich sonst nicht korrekt bewegen oder verliert die
Orientierung.

Schlagen Sie nicht auf das Gerat und driicken oder tippen Sie nicht stark auf den Bildschirm, da sonst Schaden verursacht werden

konnen.
Verwenden Sie den Roboter nicht zum Transportieren von Giitern. Es diirfen keine Vorrichtungen mit offener Flamme oder

brennbare Festkorper, Gase oder Flissigkeiten auf das Tablett gestellt werden.
Die Einstellungen durfen nicht angepasst werden, wahrend der Roboter sich bewegt. Tippen Sie immer auf den Bildschirm, um den

Roboter zu pausieren, bevor Sie ihn bedienen.

Reinigen oder warten Sie den Roboter nicht, wenn Spannung eingeschaltet ist.

Am Boden liegende Kabel sind zuvor zu entfernen, damit sich der Roboter nicht einfadelt.

Zur Sicherheit wird eine Hochstgeschwindigkeit von 1,2 m/s empfohlen.

Der Roboter verfuigt zwar Giber eine automatische Hinderniserkennung, es kann jedoch tote Winkel geben. Deshalb kann es zu

Unfallen kommen, wenn die Bewegung des Roboters bei hoher Geschwindigkeit abrupt blockiert wird.
Achten Sie beim Transport des Roboters darauf, dass das Wasser im Lésungstank und Schmutzwassertank entleert wird. Es ist

strengstens untersagt, die Maschine wahrend des Transports zu kippen, da sonst die Robotergehause beschadigt werden kann.

Roboter kdnnen nicht schaumende, neutrale Reinigungsmittel mit einem pH-Wert von 6 bis 8 verwenden (Entschaumer kénnen
hinzugefuigt werden). Die Verwendung von starken Sauren, starken Laugen und wirkstoffhaltigen Reinigungsmitteln ist verboten.

1.3 Umfeld

Betreiben oder laden Sie den Roboter nicht in einer Umgebung mit hohen Temperaturen oder hohem Druck, in Bereichen mit
Feuer- oder Explosionsgefahr oder in anderen geféhrlichen Umgebungen, sonst kénnen Verletzungen an Personen oder Schaden

am Roboter auftreten.
Entsorgen Sie den Roboter und dessen Zubehér nicht tiber den Hausmdill. Entsorgen Sie Roboter und Zubehor vorschriftsgeman.

Fihren Sie ihn méglichst dem Recycling zu.
Dieser Roboter ist fir die Verwendung auf ebenen Oberflachen ausgelegt und eignet sich nicht fir Umgebungen mit Stufen,

starken Steigungen oder engen Rdumen.
Es wird nicht empfohlen, den Roboter auf stark fettigem Boden fahren zu lassen.
Am Boden liegende Kabel usw. sind zuvor zu entfernen, damit sich der Roboter nicht einfadelt oder verheddert.

Wenn Sie dieses Produkt Giber Bodenschwellen, Absatze oder Bodensteckdosen fahren lassen, mussen Sie sicherstellen, dass die
Héhe der Vorspriinge maximal 8 mm (zum Reinigen) bzw. 20 mm (zum Durchfahren, nicht zum Reinigen) betragt.

Die Mindestdurchgangsbreite betragt 70 cm. Damit der Roboter reibungslos durch eine lange Passage fahren kann, sollte diese
sogar mindestens 75 cm breit sein.

Die héchste zuldssige Steigung fiir den Roboter betragt 8° (wenn er nicht reinigt). Um Risiken durch Rickwartsrutschen
vorzubeugen, sollte der Roboter bei Steigungsfahrten nicht angehalten werden.

Der Roboter unterstitzt nur die Reinigung auf ebenen Flachen (im Reinigungszustand). Bitte verwenden Sie den Roboter nicht zum

Reinigen auf mit bloBem Auge erkennbaren Steigungen (gréRer als 3°).
Am Treppenrand, an der Einfahrt zu abfallenden Rampen und an anderen Orten, an denen der Roboter herunterfallen kann, sollten

Gelander oder andere Schutzvorrichtungen angebracht werden.
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2. Produktbestandteile

2.1 Uberblick

Beim PUDU CC1 Pro Roboter handelt es sich um einen vielseitigen Reinigungsroboter, der fiir Szenarien kleiner und
mittlerer Gr6Be ausgelegt ist. Er vereint die Funktionen zum Kehren, Schrubben, Staubsaugen (von Teppichen) und
Staubwischen und verflgt Gber Funktionen zum automatischen Fullen/Entleeren und automatischen Laden.

Er eignet sich flr verschiedene Reinigungsszenarien mit unterschiedlichen Materialien und Harten, ob es sich um
Hartboden oder niederflorige Teppiche handelt. Seine typischen Anwendungsszenarien umfassen Buirogebaude,
Dienststellen, Hotels, Ladenlokale und weitere Szenarien in Innenrdumen, die eine leichte Reinigung erfordern. Das
Produkt verbessert die Gesamtsauberkeit der Umgebung zu niedrigeren Kosten und mit héherer Effizienz.

2.2 Packliste

Roboter x 1, Ladegerat x 1, Startschlissel x 2, Seitenburste x 1, Abstreifer x 1, Wischkehrer x 1, Schrubberburste x 2,
Kehrbdrste x 2, Wasserfillrohr x 1, Duse x1, PUDU CC1 Pro Bedienungsanleitung x 1, Konformitatsbescheinigung x 1,
Positionsmarkierung x 1.

2.3 Aussehen und Bestandteile

Notausschalter

LCD-Bildschirm

RGBD

Ultraschallradar

Lidar

Festkorper-Lidar

Wassereinlass

RGB-Kamera

8000 0 O

Elektrodenladeplatte

Ablaufauslass

Ein-/Aus-Schalter

G5

Universalrad

Vorderansicht Rickansicht
Antriebsrad

Schmutzwassertank-
Deckel

Griff

o

Ladeanschluss

Draufsicht-Kamera

DOD O DN O0OO090ODO0OOS

Akkuabdeckung

Wisch- und
® Saugeinheit

@ Abstreifer

006 08

| WA

@ Schlusselschalter

O
o & 888

@ Kehrbiirste
Draufsicht Zubehor @® Schrubberbiirste

@ Seitenbirste
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2.4 Technische Daten

Merkmale Beschreibung

Modell

CCBCO2

Betriebsspannung

DC 23V his 29,2V

Akku-Typ

Lithium-Eisenphosphat-Akku

Netzteil-Eingabe

AC 100 V bis 240V, 50/60 Hz

Netzteil-Ausgabe

Max. 29,2V, 15 A

Akkukapazitat

50 Ah

Aufladezeit

<35td.

Akkulaufzeit

Schrubben: 5 Std.; Fegen + Staubsaugen + Wischen: 5 Std.; Staubsaugen von
Teppichen: 4 Std.; Leises Wischen: 9 Std.

Reinigungsfahigkeiten

Kehren, Staubsaugen (von Teppichen), Wischen, Schrubben

Gewicht

75 kg

MaRe des Roboters

629 x 552 x 695 mm

Gehausematerial

PC+ABS

BildschirmgroRe

LCD-Bildschirm 10,1 Zoll

Navigationsmethode

Integriertes Lidar und optische SLAM-Positionierung

Rundfahrtgeschwindigkeit

0,2-1,2 m/s (einstellbar)

Betriebsgerausch <70dB

Min. Pfadabstand 70 cm

Max. Gberwindbare Hohe 20 mm

Max. Neigungswinkel 8°

Max. tiberwindbarer Spalt 35mm

Reinigungsbreite (mit Seitenbirste) 500 mm

Flachenreinigung 700-1000 m#h 837,19-1195,99 yr/h

Punktreinigung 1500-3000 m?/h 1793,99-3587,97 yr?/h
Staubbehalterkapazitat (Staubsaugen) 2,51 (Standard) / 6 | (Erweitert) 0,66 gal (Standard) / 1,59 gal (Erweitert)

Fassungsvermdgen des Wassertanks
(Schrubben)

Lésungstank: 15|

Schmutzwassertank: 15 |

Betriebssystem

Android

Kommunikation

4G, WLAN, Bluetooth unterstutzt, Lora (Optional)

Mobil-App

Unterstutzt

Betriebsmodus

Manuell/Auto

Automatisches Aufladen und
automatisches Nachfiillen/Entleeren von
Wasser

Unterstitzt (in Verbindung mit Dockingstation)

Optionale Funktion

Dockingstation/Ladestation

Arbeitsumgebung (inkl. Aufladen)

Temperatur: 1 °C bis 40 °C; relative Luftfeuchtigkeit: < 85 %

Lagerumgebung Temperatur: -20 °C bis 60 °C; relative Luftfeuchtigkeit: < 85 %
Arbeitshohe <2000 m

Terrazzo, Marmor, Fliesen, Epoxidharz, Sandstein, Kunststein, niederflorige
Anwendungsumfang

Teppiche usw.

Schutzklasse

IPX4

(* Die Akkulaufzeit des Roboters wurde in verschiedenen Reinigungsmodi unter Laborbedingungen getestet, mit der Einstellung fur

den niedrigsten Gang, beginnend bei 100 % Akkuladung und fortgesetzt, bis 10 % erreicht waren.)
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3. Produktverwendung

3.1 Anweisungen fur Tasten

Einschalten:

Nachdem Sie sich vergewissert haben, dass der Schltsselschalter @ eingeschaltet ist, halten
Sie die Einschalttaste @ rund 3 Sekunden lang gedriickt, bis die untere Leuchtleiste blau wird.
Ausschalten:

Halten Sie den Netzschalter @ 6 Sekunden lang gedriickt, bis der Bildschirm erlischt und
damit angibt, dass der Roboter erfolgreich heruntergefahren wurde.

Anhalten: |
Tippen Sie auf den Bildschirm, um den derzeit reinigenden Roboter zu pausieren. Tippen Sie erneut an, wird der Betrieb fortgesetzt.
Nothalt:

Druicken Sie im Notfall den Notausschalter o um einen in Betrieb befindlichen Roboter anzuhalten. Drehen Sie den Notausschalter
im Uhrzeigersinn, und der Vorgang wird gemaR den Bildschirmhinweisen fortgesetzt.

[

| Vor dem Beginn einer automatischen Reinigungsaufgabe missen Sie sich vergewissern, dass der Roboter eingeschaltet und
| unterhalb oder vor der optischen Markierung platziert ist (abhangig von der Position der Markierung), um eine erfolgreiche
(

Positionierung am Startpunkt sicherzustellen.

e
m
"

0.3-0.5m

3.2 Griff

Wenn Sie den Roboter schieben oder mit dem Bildschirm interagieren mussen, heben Sie den Griff und Bildschirm an;
Wenn sich der Roboter im Ruhezustand befindet oder im Automatikmodus arbeitet, senken Sie den Griff und Bildschirm ab.
*Der Robotergriff ist mit dem Bildschirm verbunden.

Griff angehoben Griff abgesenkt
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3.3 Reinigungsmodus

Der Roboter wird mit verschiedenen Modi ausgeliefert, die sich fir unterschiedliche Szenarien eignen, einschlieBlich Wischen,

Staubsaugen (von Teppichen), Staubwischen und Schrubben.

Reinigungsmodus

Modus Schrubben

| Beschreibung

Der Modus Schrubben eignet sich fiir das Reinigen von Hartbdden.
Entfernen Sie die Seitenburste. Installieren Sie die Schrubberbirste und den Abstreifer.
Vergewissern Sie sich, dass der Waschfilter im Schmutzwassertank installiert ist.

Modus Kehren

Im standardmaBigen Modus Kehren fihrt der Roboter den Reinigungsvorgang
«Kehren+Staubsaugen+Staubwischen” aus, der sich fiir das Reinigen von Hartbéden eignet.
Installieren Sie die Seitenbirste, die Kehrbirste und den Wischkehrer. Vergewissern Sie sich, dass
der Staubbehalter fir das Staubsaugen im Schmutzwassertank installiert und der
Schmutzwassertank leer ist.

Modus
Teppichstaubsaugen

Im Modus Teppichstaubsaugen fiihrt der Roboter den Reinigungsvorgang ,Kehren+Staubsaugen”
aus, der sich fir das Reinigen von niederflorigen Teppichen eignet.

Installieren Sie die Seitenbirste, die Kehrbirste und den Teppichkehrer. Vergewissern Sie sich,
dass der Staubbehalter fiir das Staubsaugen im Schmutzwassertank installiert und der
Schmutzwassertank leer ist.

Modus leises Wischen

Im Modus leises Wischen ist das Geblése ausgeschaltet. Er eignet sich fiir gerduschempfindliche
Reinigungsumgebungen.
Installieren Sie die Seitenburste, die Kehrburste und den Wischkehrer.

*Weitere Angaben zur Nutzung des Roboters finden Sie in der PUDU CC1 Pro Bedienungsanleitung.

4. Wartung und Pflege

Fehlfu

onen

Fehler beim Starten

| Problemlésungen

a. Prifen Sie, ob der Schlisselschalter eingeschaltet ist.
b. Prifen Sie den Akkuladestand. Laden Sie den Akku, wenn er entladen ist.

Reinigen nicht méglich

a. Der Staubbehalter ist voll. Entnehmen Sie den Staubbehalter und reinigen Sie ihn vor dem
Neustart des Roboters.

b. Prifen Sie die Burste. Wenn sie starke Anzeichen von VerschleiR aufweist, ersetzen Sie sie durch
eine neue Burstenbaugruppe.

Ablauf nicht moglich

Prifen Sie das Ablaufrohr. Wenn es verstopft ist, entfernen Sie den Schmutz und reinigen Sie den

Schmutzwassertank.
Bestandteile | Roboterstatus | Inspektionsintervall Wartungsverfahren
Antriebsrader und Ausschalten Wochentlich Wischen Sie die Oberflache mit einem sauberen Tuch
Stltzrader ab.
Optische Sensoren und Ausschalten Wéchentlich Benutzen Sie zur Reinigung ein sauberes Tuch oder
Lidar einen sonstigen Linsenreiniger.
Schmutzwassertank Ein-/ 2-3Tage Den Schmutzwassertank mit sauberem Wasser
Ausschalten durchspilen und das schmutzige Wasser dann
ablassen.
Staubbehalter Ein-/ 2-3Tage Entleeren Sie den Schmutz innerhalb des
Ausschalten Staubbehalters, waschen Sie ihn bei Bedarf mit
sauberem Wasser und trocknen Sie ihn dann.
Wasserfilterkammer Ein-/ 2-3Tage Spulen Sie den Schmutz innerhalb der
Ausschalten Wasserfilterkammer mit sauberem Wasser.
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5. Kundendienst

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. bietet einen kostenlosen Garantiedienst innerhalb der geltenden Garantiezeit (diese kann bei
verschiedenen Bestandteilen variieren). Die fir den Kundendienst anfallenden Gebuhren werden von Pudu Gbernommen. AuRRerhalb
der Garantiezeit oder unter Umstanden, die nicht durch die kostenlose Garantie abgedeckt sind, ist eine reguldre Gebuhr zu
entrichten. Néheres zur Servicerichtlinie und zu den Reparaturleistungen erfahren Sie bei einem Anruf bei der Kundendienst-Hotline.
Die Richtlinie kann auch in der PUDU CC1 Pro-Bedienungsanleitung nachgelesen werden.

Hotline: +86 755-86952935

E-Mail: techservice@pudutech.com

6. Angaben zur Richtlinienerfiillung

6.1 Angaben zu Entsorgung und Recycling

)74

|

Die Richtlinie Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE) zielt darauf ab, Umwelteinflisse durch Elektro- und Elektronikgerate zu
minimieren, indem Wiederverwendung und Recycling erhoht und Deponieabfall verringert werden. Das Symbol auf diesem Produkt
oder seiner Verpackung bedeutet, dass es nach seiner Nutzungszeit getrennt vom normalen Hausmdill entsorgt werden sollte. Es
liegt in Ihrer Verantwortung, Elektronikgerate in Recycling-Zentren zu entsorgen, um die naturlichen Ressourcen zu schonen. Jedes
Land sollte seine eigenen Sammelstellen fiir das Recycling von elektrischen und elektronischen Geraten haben. Wo Sie Elektro- und
Elektronikgerate abgeben kénnen, erfahren Sie vom zustéandigen Amt, der Stadtverwaltung oder dem Entsorgungsdienst.

):4

Vor dem Einbringen von Elektro- und Elektronikgeraten in die Abfallsammlung oder in Abfallsammelstellen sollten Batterien und
Akkus zur getrennten Sammlung entfernt werden.

6.2 FCC-Konformitatserklarung

Die folgenden Informationen treffen auf Pudu Robotic zu.

Dieses Gerat wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fir ein digitales Gerat der Klasse B gemaR Teil 15 der FCC-
Bestimmungen. Diese Grenzen sollen einen angemessenen Schutz gegen Funkstérungen in einer Wohnanlage erméglichen. Dieses
Gerat generiert, nutzt Hochfrequenzenergie und kann Hochfrequenzenergie abstrahlen und bei nicht anweisungsgemaBem Aufbau
und Betrieb Funkstérungen verursachen. Es besteht jedoch keine Garantie, dass in einer gegebenen Installation keine Stérungen
auftreten. Wenn dieser Roboter Radio- oder Fernsehempfangsstérungen verursacht, was durch Aus- und Einschalten festgestellt
werden kann, sollten Sie Abhilfe durch mindestens eine der folgenden MaRnahmen zu schaffen versuchen:

* Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder stellen Sie sie um.

* Erhohen Sie den Abstand zwischen Roboter und Empfanger.

* SchlieBen Sie den Roboter an einen Stromkreis an, an dem nicht auch der Empfanger angeschlossen ist.
* Wenden Sie sich an den Héandler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker.

Das Gerét entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Fir den Betrieb gelten die folgenden zwei Bedingungen:

* Das Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen.
* Das Gerét toleriert samtliche empfangenen Interferenzen, einschlieRlich Interferenzen, die seinen Betrieb stéren kénnen.

6.3 Konformitéatserklarung Industry Canada

Dieses Gerat entspricht den lizenzfreien RSS-Standards gemaR Industry Canada. Fir den Betrieb gelten die folgenden zwei
Bedingungen:

* Das Gerat darf keine Stérungen verursachen.
* Das Gerat muss samtliche Interferenzen tolerieren, einschlieRlich Interferenzen, die seinen Betrieb stéren kénnen.
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tous droits réservés.

Aucune entreprise ou aucune personne ne doit imiter, copier, transcrire ou traduire le contenu de ce manuel, que ce soit
en partie ou dans sa totalité, sans le consentement écrit exprés de Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Ce manuel
d'utilisation ne doit en outre en aucun cas étre distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, photocopie,
enregistrement, etc.) dans le but de réaliser des profits sans ce consentement. Les caractéristiques du produit et les
informations mentionnées dans le présent manuel ne sont fournies qua titre de référence et sont susceptibles d'étre
modifiées sans préavis. Sauf indication contraire, ce manuel d'utilisation est uniquement destiné & servir de guide

d'utilisation et aucune déclaration ne peut étre considérée comme constituant une garantie de quelque nature que ce soit.
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1. Consignes de sécurité

1.1 Consignes relatives a I'électricité

* Ne rechargez pas votre robot a l'aide de chargeurs qui ne sont pas d'origine. Si le chargeur est endommagé, remplacez-le
immédiatement.

Veuillez recharger la batterie a 100 % avant la premiére utilisation.

* Pour maximiser l'efficacité et l'autonomie de la batterie du robot, gardez-la toujours a un niveau supérieur a 10 %.

Un niveau de batterie inférieur a 10 % signifie que le robot ne sera bientét plus alimenté et qu'il doit étre rechargé aussi rapidement
que possible.

Un niveau de batterie inférieur a 2 % signifie que la batterie est en mode Protection. Dans ce cas, le robot ne pourra plus effectuer
ses taches et devra impérativement étre rechargé avant de pouvoir a nouveau étre utilisé.

Sivous prévoyez de ne pas utiliser le robot pendant longtemps, veuillez régler I'interrupteur a clé d'alimentation sur la position
«Arrét »,

Sile robot n'a pas été utilisé depuis longtemps, veuillez recharger sa batterie complétement avant de l'utiliser.

1.2 Instructions d'utilisation

Ce robot de nettoyage automatique a roulettes ne peut étre utilisé qu'en intérieur sur surfaces planes. Ne l'utilisez pas en extérieur
(p. ex. sur un balcon ouvert) ou sur un sol accidenté (p. ex. dans des escaliers).

N'utilisez pas le robot a une température supérieure a 40 °C ou inférieure a 0 °C.

Si le robot accéde accidentellement a une mauvaise position en raison d'un blocage ou pour toute autre raison, veuillez suspendre
immédiatement sa tache et le pousser vers le parcours approprié avant de poursuivre la tache.

Ne tirez pas le robot lorsqu'il est en marche. Si vous avez besoin de pousser ou de déplacer le robot, appuyez d'abord sur son écran
pour qu'il arréte de se déplacer.

Ne poussez pas le robot en arriére lorsqu'il est allumé.

N'obstruez pas le capteur du robot. Sinon, celui-ci risque de ne pas parvenir a se déplacer correctement ou d'étre désorienté.

Ne tapotez pas le robot et ne pressez ou n‘appuyez pas fortement sur I'écran, car cela peut entrainer des dommages.

N'utilisez pas le robot pour transporter des articles. Ne posez pas de réchauds a flamme nue ou de produits solides, gazeux ou
liquides inflammables sur son plateau.

N'ajustez pas les réglages lorsque le robot se déplace. Appuyez toujours sur I'écran pour mettre le robot en pause avant d'effectuer
toute opération.

Ne nettoyez pas ou n'entretenez pas le robot lorsqu'il est sous tension.

Les cables présents au sol doivent étre écartés au préalable pour éviter que le robot n'exerce une traction dessus.

Une vitesse maximale de 1,2 m/s est recommandée pour un fonctionnement sécurisé.

Bien que le robot intégre un systéme d‘évitement automatique des obstacles, il peut y avoir des angles morts. Par conséquent, un
blocage brusque du déplacement du robot a haute vitesse peut entrainer des accidents.

Lors du transport du robot, veuillez vous assurer que l'eau du réservoir d'eau propre et du réservoir d'eau sale a été vidée. Il est
strictement interdit de faire basculer le robot durant son transport, car cela pourrait endommager son corps.

Les robots peuvent utiliser des détergents neutres non moussants avec un pH compris entre 6 et 8 (des agents anti-mousse
peuvent étre ajoutés). Il est interdit d'utiliser des acides forts, des alcalins forts et des détergents contenant des agents actifs.

1.3 Consignes relatives a I'environnement

N'utilisez pas ou ne rechargez pas le robot dans un environnement a haute température/pression, dans les zones présentant un
risque d'incendie ou d'explosion ou dans d'autres scénarios dangereux pour éviter toute blessure ou tout endommagement du robot.
Ne mettez pas le robot ou ses accessoires au rebut en tant que déchets ménagers. Mettez-les toujours au rebut conformément aux
lois et réglementations locales et recyclez-les des que cela est possible.

Ce robot est congu pour une utilisation sur surfaces planes et ne convient pas pour une utilisation dans des environnements qui
comportent des marches, des pentes abruptes ou qui sont trés exigus.

1l n'est pas recommandé d'utiliser le robot sur un sol trés graisseux.

Eloignez tout cable ou autre objet au sol pour éviter que le robot n'y trébuche ou ne s’y enchevétre.

Lorsque vous utilisez ce produit sur un sol présentant des protubérances manifestes (telles que des seuils et des prises électriques
de sol), assurez-vous que la hauteur de ces protubérances ne dépasse pas 8 mm (pour le nettoyage) ou 20 mm (pour le passage du
robot sans nettoyage).

La largeur minimale du parcours emprunté par le robot est de 70 cm. Une largeur de plus de 75 cm est préférable pour que le robot
se déplace de maniere fluide sur une longue distance.

La pente maximale possible est de 8° pour le robot (sans nettoyage). Le robot ne doit pas étre mis en pause lorsqu'il monte une
pente pour éviter tout risque lié aux glissements en arriere.

Le robot ne prend en charge que le nettoyage de surfaces planes (avec nettoyage). Veuillez ne pas l'utiliser pour nettoyer des pentes
visibles a I'ceil nu (supérieures a 3°).

Des garde-fous ou autres structures de protection doivent &tre mis en place aux abords des escaliers, des plans inclinés et des
autres lieux ou le robot risque de tomber.
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2. Composants du produit

2.1 Présentation

PUDU CC1 Pro est un robot de nettoyage polyvalent congu pour les scénarios de petite et moyenne taille. Il intégre des fonctions

de balayage, de récurage, d'aspiration (des moquettes), de dépoussiérage, de remplissage/évacuation automatique de I'eau et de
rechargement automatique.

1l convient pour divers scénarios de nettoyage impliquant différents matériaux et différentes duretés, qu'il s'agisse de sols durs ou de
moquette a poils courts. Ses scénarios d'application typiques incluent des immeubles de bureaux, des départements, des hotels, des
boutiques de vente au détail et d'autres scénarios en intérieur nécessitant un nettoyage léger. Ce produit améliore la propreté globale
de l'environnement a un plus bas co(t tout en offrant une meilleure efficacité.

2.2 Liste d’'emballage

Robot x 1, Chargeur x 1, Clé d'alimentation x 2, Brosse latérale x 1, Raclette x 1, Piece de nettoyage a la serpilliére/d'aspiration x 1,
Brosse a récurer x 2, Brosse de balayage x 2, Tuyau de remplissage en eau x 1, Buse x 1, Guide dutilisation du PUDU CC1 Pro x 1,
Certificat de conformité x 1, Repére de positionnement x 1.

2.3 Apparence et composants

Bouton d'arrét
d'urgence

Ecran LCD

RGBD

Radar a ultrasons

Lidar

Lidar a semi-
conducteurs

Entrée d'eau

Caméra RGB

868000 0 O

Plaque a électrode de
rechargement

Sortie dévacuation

15

Interrupteur Marche/
Arrét

Vue avant Vue arriere X
Roulette universelle

Roulette motrice

o

Couvercle du réservoir
d'eau sale

Poignée

Port de rechargement

Caméra de vue de
dessus

Cache de la batterie

006 68

v

Piéce de nettoyage a la
serpilliére/d'aspiration

Raclette

o & 888

Interrupteur a clé

Vue de dessus Accessoires Brosse de balayage

Brosse a récurer

OO0 OO0 00000600000

Brosse latérale
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2.4 Caractéristiques

Caractéristique Description

Modéle

CCBCO2

Tension de fonctionnement

23a29,2VCC

Type de batterie

Batterie au lithium fer phosphate

Entrée d'adaptateur secteur

100 a 240 VCA, 50/60 Hz

Sortie d'adaptateur secteur

Max. 29,2V, 15 A

Capacité de la batterie

50 Ah

Durée de rechargement

<3h

Autonomie de la batterie

Récurage : 5 h ; Balayage+Aspiration+Nettoyage a la serpilliere : 5 h ; Aspiration des
mogquettes/tapis : 4 h ; Nettoyage a la serpilliére silencieux : 9 h

Capacités de nettoyage

Balayage, aspiration (moquettes/tapis), nettoyage a la serpillére, récurage

Poids

75 kg 165,35 livres

Dimensions du robot

629 x 552 X 695 mm 24,76 x 21,73 x 27,36 pouces

Matériau de la coque

PC+ABS

Taille de I'écran

Ecran LCD de 10,1 pouces

Méthode de navigation

Positionnement SLAM visuel et positionnement par LiDAR intégrés

Vitesse de croisiére

0,2a1,2m/s (0,66 a 3,94 pi/s) (réglable)

Bruit du fonctionnement

<70dB

Largeur min. de passage

70 cm

Hauteur max. surmontable

20 mm (0,79 pouce)

Angle max. de montée

80

Creux max. franchissable

35 mm (1,38 pouce)

Largeur de nettoyage (avec la
brosse latérale)

500 mm 19,69 pouces

Nettoyage de surface

700-1000 m#/h 837,19-1195,99 yr/h

Nettoyage ponctuel

1500-3000 m?/h 1793,99-3587,97 yr’/h

Capacité du bac a poussiére
(aspiration)

2,5L (Par défaut) / 6L (Etendu) 0,66 gal (Par défaut) /1,59 gal (Etendu)

Capacité des réservoirs d'eau
(récurage)

Réservoir d'eau propre : 151 (3,96 gal)

Réservoir d'eau sale : 151(3,96 gal)

Systeme d'exploitation

Android

Communication

La 4G, le Wi-Fi et le Bluetooth sont pris en charge, LoRa (en option)

Application mobile

Prise en charge

Modes de fonctionnement

Manuel/Automatique

Rechargement automatique et
ajout/évacuation automatique de
leau

Pris en charge (lorsque le robot est utilisé avec la base)

Fonction en option

Base/Station de charge

Environnement de travail (charge
incluse)

Température : 1 °Ca 40 °C (33,8 °Fa 104 °F); HR: < 85 %

Environnement de stockage

Température : -20 °C a 60 °C (-4 °F a 140 °F) ; HR: < 85 %

Altitude de fonctionnement

<2000m <6561,68 pi

Champ d‘application

Granito, marbre, carrelages, résine époxy, grés, pierre reconstituée, moquettes/tapis a
poils courts, etc.

Indice de protection IP

IPX4

(* Lautonomie de la batterie du robot dans différents modes de nettoyage a été testée dans des conditions de laboratoire, avec le
réglage de vitesse faible, en commengant avec un niveau de batterie de 100 % et en continuant jusqu’a ce qu'il atteigne 10 %.)

31

3. Utilisation du produit

3.1 Instructions relatives aux boutons

Mise sous tension :

Aprés avoir vérifié que linterrupteur  clé @) est allumé, appuyez sur le bouton Marche/Arrét
@ pendant environ 3 secondes et la bande lumineuse du bas apparaitra en bleu.

Mise hors tension :

Appuyez sur le bouton Marche/Arrét@ pendant 6 secondes jusqu'a ce que l'écran s'éteigne,
indiquant ainsi que le robot a été mis hors tension.

Pause :

Appuyez sur I'écran pour mettre en pause le robot en marche. Réappuyez pour que le robot se remette en marche.

Arrét d'urgence :

En cas d'urgence, appuyez sur le bouton d'arrét d'urgence ﬂ pour arréter le robot en marche. Tournez le bouton d'arrét d'urgence

dans le sens horaire, puis reprenez l'opération en suivant les conseils a I'écran.

Attention : A

le repére visuel (selon la position du repere) pour que le positionnement au lieu de départ réussisse.

Avant de démarrer une tache de nettoyage automatique, assurez-vous que le robot est sous tension et placé sous ou devant

o

0.3-0.5m

o

3.2 Instructions relatives a la poignée

Levez la poignée et 'écran lorsque vous devez pousser le robot ou interagir avec son écran.
Baissez la poignée et écran lorsque le robot est inactif ou fonctionne automatiquement.
* La poignée du robot est connectée a I'écran.

Poignée levée Poignée baissée
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3.3 Modes de nettoyage

Le robot intégre divers modes pour se charger des différents scénarios, notamment Balayage, Aspiration (moquettes/tapis),
Dépoussiérage et Récurage.

Modes de nettoyage

Mode Récurage En mode Récurage, une opération de récurage sera exécutée, ce qui convient pour le nettoyage
des sols durs.

Retirez la brosse latérale. Installez la brosse de récurage et la raclette. Assurez-vous que le filtre de
lavage est installé dans le réservoir d'eau sale.

Mode Balayage En mode Balayage standard, le robot exécutera une opération de

« balayage+aspiration+dépoussiérage », ce qui convient pour le nettoyage des sols durs.
Installez la brosse latérale, la brosse de balayage et la piéce de nettoyage a la
serpilliére/d'aspiration. Assurez-vous que le bac a poussiére d'aspiration est installé dans le
réservoir d'eau sale et que le réservoir d'eau sale est vide.

Mode Aspiration des En mode Aspiration des moquettes/tapis, le robot exécutera une opération de

moquettes/tapis « balayage+aspiration », ce qui convient pour le nettoyage des moquettes et tapis a poils courts.
Installez la brosse latérale, la brosse de balayage et le balai de nettoyage pour moquettes.
Assurez-vous que le bac a poussiére d'aspiration est installé dans le réservoir d'eau sale et que le
réservoir d'eau sale est vide.

Mode Nettoyage En mode Nettoyage silencieux, le ventilateur est désactivé. Cela convient pour les environnements
silencieux de nettoyage sensibles au son.

Installez la brosse latérale, la brosse de balayage et la piéce de nettoyage a la
serpilliére/d'aspiration.

* Reportez-vous au Guide d'utilisation du PUDU CC1 Pro pour plus d'informations sur l'utilisation du robot.

4. Maintenance et entretien

Pannes ‘ Solutions

Echec du démarrage a. Vérifiez si linterrupteur a clé est allumé.
b. Vérifiez le niveau de la batterie. Rechargez la batterie si elle est épuisée.

Impossible de nettoyer a. Le bac a poussiere est plein. Retirez le bac a poussiéere et nettoyez-le avant de redémarrer le
robot.
b. Vérifiez la brosse. Si elle est trés usée, remplacez-la par un nouvel ensemble brosse.

Impossible d'évacuer l'eau Vérifiez le tuyau d'évacuation. S'il est obstrué, éliminez la saleté et nettoyez le réservoir d'eau sale.

Composants Etat du robot Intervalle Méthode d'entretien

d'inspection

Roulettes motrices et Hors tension Hebdomadaire Essuyez la surface avec un chiffon propre.
roulettes auxiliaires

Capteurs de vision et Lidar Hors tension Hebdomadaire Utilisez un chiffon propre ou du nettoyant pour
lentilles pour le nettoyage.

Réservoir d'eau sale Hors tension/ 2 a3jours Rincez le réservoir d'eau sale avec de I'eau propre puis
Sous tension évacuez l'eau sale.
Bac a poussiere Hors tension/ 2 a3jours Mettez la saleté du bac a poussiére au rebut, et si
Sous tension nécessaire, lavez-le avec de I'eau propre puis laissez-le
sécher.
Chambre du filtre a eau Hors tension/ 2 a3jours Rincez la chambre du filtre a eau avec de I'eau propre
Sous tension pour en éliminer la saleté.
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5. Service aprés-vente

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. offre un service de garantie gratuite durant la période de garantie effective (la période de
garantie peut varier selon les différents composants). Les frais engagés par le service apres-vente seront couverts par Pudu. Au-dela
de la période de garantie ou dans toute circonstance non couverte par la garantie gratuite, des frais spécifiques seront facturés selon
le tarif normal. Veuillez appeler la hotline du service apres-vente pour obtenir des détails sur la politique de service aprés-vente et les
services de réparation. Vous pouvez également trouver cette politique dans le Guide d'utilisation du PUDU CC1 Pro.

Hotline : +86 755-86952935

Email : techservice@pudutech.com

6. Informations sur la conformité

6.1 Informations sur la mise au rebut et le recyclage

|

La Directive sur les déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE) vise a minimiser l'impact des produits électriques et
électroniques sur I'environnement en augmentant la réutilisation et le recyclage et en réduisant la quantité de DEEE mis a la décharge.
Le symbole figurant sur ce produit ou son emballage signifie que ce produit doit é&tre mis au rebut séparément des déchets ménagers
ordinaires a sa fin de vie. Sachez qu'il est de votre responsabilité de mettre au rebut les équipements électroniques aupres de centres
de recyclage afin de préserver les ressources naturelles. Chaque pays devrait disposer de centres de collecte pour le recyclage des
équipements électriques et électroniques. Pour obtenir des informations sur votre zone de dép6t de recyclage, veuillez contacter
l'autorité de gestion des déchets déquipements électriques et électroniques concernée, votre bureau municipal local ou votre service
d'élimination des déchets ménagers.

Avant de déposer les équipements électriques et électroniques (EEE) dans le flux de collecte des déchets ou dans les installations de
collecte des déchets, l'utilisateur final des équipements contenant des batteries et/ou des accumulateurs doit retirer ces batteries et/
ou accumulateurs pour une collecte séparée.

6.2 Déclaration de conformité de la Commission fédérale des communications

Les informations suivantes s'appliquent a Pudu Robotics.

Cet équipement a été testé et jugé conforme aux limites pour un équipement numérique de Classe B, conformément a la section 15
de la réglementation FCC. Ces limites sont congues pour offrir une protection raisonnable contre les interférences nuisibles dans
une installation résidentielle. Cet équipement génere, utilise et peut émettre une énergie de fréquence radio et, s'il n'est pas installé
et utilisé conformément aux instructions, il peut causer des interférences nuisibles aux communications radio. Il n'est cependant
pas garanti quaucune interférence n'interviendra dans une installation particuliere. Si cet équipement provoque des interférences
nuisibles a la réception radio ou télévisuelle, ce qui peut &tre déterminé en éteignant puis en rallumant 'équipement, l'utilisateur est
encouragé a remédier aux interférences a l'aide d'une ou plusieurs des mesures suivantes :

* En réorientant ou déplagant l'antenne de réception ;
* En augmentant la distance séparant 'équipement et le récepteur ;

* En branchant 'équipement a une prise faisant partie d'un circuit autre que celui auquel le récepteur est connecté ;
* En consultant le distributeur ou un technicien expérimenté en radio/télévision pour obtenir de l'aide.

Cet équipement est conforme a la section 15 de la réglementation FCC. Son utilisation est soumise aux deux conditions suivantes :

+ Cet équipement ne doit pas causer d'interférences nuisibles.
* Cet équipement doit tolérer toute interférence recue, y compris les interférences susceptibles d'entrainer un fonctionnement
indésirable.
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6.3 Déclaration de conformité d'industrie Canada

Cet équipement est conforme a la ou aux normes d’exemption de licence RSS d'Industrie Canada. Son utilisation est soumise aux deux

conditions suivantes :

+ Cet équipement ne doit pas causer d'interférences.

* Cet équipement doit tolérer toute interférence, y compris les interférences susceptibles d'entrainer son fonctionnement indésirable.
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byt bez dalSiho upozornéni zménény. Pokud neni uvedeno jinak, tento ndvod k obsluze je zamyslen pouze jako pfirucka

pro uZivatele a Zadné prohlaseni nesmi byt povazovano za zaruku jakéhokoli druhu.

57

1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Pokyny k elektfiné

Robota nenabijejte pomoci neoriginélnich nabijecek. Pokud doSlo k poSkozeni nabijecky, okam?Zité ji vyménte.
Pred prvnim pouzitim nabijte baterii na 100 %.

Aby bylo mozné maximalizovat G¢innost a Zivotnost baterie robota, vzdy udrZujte Groven nabiti baterie nad 10 %.
Uroveh nabiti baterie niz§i nez 10 % znaci, Ze robotovi brzy dojde energie a je tfeba jej co nejdFive nabit.

Urovefi nabiti baterie niz$i nez 2 % znamend, ze baterie je v ochranném rezimu. V takovém pipadé nebude robot
schopen provadét ukoly a musi byt pred dalSim pouzitim nabit.

Pokud se stroj dlouho nepouZziva, otocte vypinaci kli¢ do polohy ,vypnuto”.

Pokud nebyl robot del3i dobu pouzivan, pred dalSim pouzitim ho pIné nabijte.

1.2 Pokyny k pouZziti

Tento automaticky Uklidovy robot na koleckach se mdze pouzivat pouze v interiéru na rovnych povrsich. Nepouzivejte ho
venku (napf. na otevieném balkoné) ani na jakémkoli ¢lenitém terénu (napf. schody).

NepouZivejte robota pfi teploté nad 40 °C nebo pod 0 °C.

Pokud robot omylem vstoupi do nespravné pozice z divodu zablokovani ¢i z néjakych jinych divod(, okamzité
pozastavte dany Ukol a pred jeho pokracovanim posurite robota na spravnou trasu.

Robota netahejte, kdyZ je v pohybu. Pokud potfebujete robota potlacit nebo posunout, klepnutim na obrazovku ho
nejprve zastavte.

Kdy?z je robot zapnuty, netlacte ho pozpatku.

Neblokujte snimac robota. V opacném pripadé by mohlo dojit k tomu, Ze se robot nebude moci Fadné pohybovat nebo Ze
se ztratf.

Na zarizeni neklepejte ani silné netlacte a neklepejte na obrazovku, protoze by mohlo dojit k poskozeni.

NepouZivejte robota k prepravé zboZi. Na tac nedavejte kamna ani zadné horlavé pevné, plynné ¢i kapalné latky.
Nastaveni neupravuijte, kdyz je robot v pohybu. Vzdy klepnutim na obrazovku robota pozastavte, nez budete pokracovat
v jakychkoli operacich

Robota necistéte ani neprovadéjte Gdrzbu, kdyzZ je zapnuty.

Kabely na podlaze by mély byt predem odklizeny, aby je robot netahal.

Bezpecna doporucena maximalni provozni rychlost je 1,2 m/s.

1 kdyzZ je robot vybaven funkci automatického vyhybani se prekazkam, maze mit slepa mista. Proto pokud robotovi
necekané zabranite v pohybu pfi vysoké rychlosti, mGZe dojit k nehodé.

PFi prepravé robota se ujistéte, Ze v nddrzce na roztok a odpadni nadrzce neni voda. Je pfisné zakdzdno béhem prepravy
stroj naklanét, jinak méze dojit k poskozeni jeho téla.

Roboti mohou pouZivat nepénivé, neutralni Cistici prostfedky s hodnotou pH 6 az 8 (Ize pfidat odpénovace). Je zakédzdno
pouzivat silné kyseliny, silné zasady a Cistici prostfedky obsahuijici aktivni latky.

1.3 Pokyny k provoznimu prostredi

NepouZivejte ani nenabijejte robota v prostredi s vysokou teplotou/tlakem, v oblastech s nebezpec¢im pozaru nebo
vybuchu nebo v jinych nebezpecnych situacich, abyste zabranili zranéni osob a poskozeni robota.

Robota ani jeho pfislusenstvi nelikvidujte jako domovni odpad. Robota a jeho pfislusenstvi vzdy likvidujte v souladu

s mistnimi zakony a predpisy, a pokud mozno je recyklujte.

Tento robot je navrZzen pro pouZziti na rovnych povrsich a neni vhodny pro poufziti v prostredich se schody nebo velkymi
svahy nebo pfilis stisnénych prostredich.

Nedoporucuje se pouzivat robota na velmi kluzké podlaze.

Odstrante ze zemé veskeré draty nebo jiné predméty, aby robotovi nebrénily v rozjezdu nebo se do nich nezamotal.

PFi pouziti tohoto produktu na podlaze s vyraznymi vystupky (jako jsou prahy a podlahové zasuvky) se ujistéte, Ze vyska
vystupkd neni vétsi nez 8 mm (pro ¢isténi) nebo 20 mm (pro projizdéni a ne pro ¢isténi).

Minimalni Sitka drahy je 70 cm. Doporucujeme 3itku alespori 75 cm, aby se robot mohl plynule pohybovat po dlouhé
Maximalni mozny sklon robota je 8° (ne pro &isténi). K pfedchazeni nebezpecim zplisobenym skluzem dozadu robota pfi
pohybu do kopce nepozastavujte.

Robot podporuje ¢isténi pouze na rovnych povrsich (ve stavu €isténi), nepouzivejte robota pro ¢isténi ve svazich
viditelnych pouhym okem (v&tsi nez 3°).

Na kraji schod(, u vstupt ke sjezdim z kopce nebo na dal3ich mistech, kde by mohlo dojit k padu robota, musi byt
namontovéano zabradli nebo jind ochranna konstrukce.
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2. Soucasti produktu

2.1 Pfehled

Robot PUDU CC1 Pro je univerzalni tklidovy robot navrzeny pro malé a stfedné velké situace. Zahrnuje zametani, drhnuti,
(kobercové) vysavani a mopovani prachu a je vybaven funkcemi automatického doplfiovani/vypousténi a automatického
nabijeni.

Je vhodny pro riizné typy uklidu s rliznymi materialy a tvrdosti, at'uZ se jedna o tvrdé podlahy nebo nizké koberce. Mezi
obvyklé situace pouziti patfi kancelarské budovy, oddéleni, hotely, maloobchodni prodejny a dalsi typy Gklidu v interiéru,
které vyZaduji lehky uklid. Produkt zlepSuje celkovou €istotu prostfedi pfi nizsich nakladech a vy3si efektivité.

2.2 Obsah baleni

Robot x1, nabijecka x1, vypinaci kli¢ x2, bocni kartac x1, stérka x1, dil pro mopovani-vysavani x1, kartac na drhnuti x2, kartac
na zametdani x2, trubka na doplfiovani vody x1, tryska x 1, uzivatelsky navod k obsluze PUDU CC1 Pro x1, certifikat o shodé
x1, znacka pro urceni pozice x1.

2.3 Vzhled a komponenty

Tlacitko nouzového
zastaveni

LCD obrazovka

RGBD

Ultrazvukovy radar

Lidar

Pevny Lidar

Privod vody

RGB kamera

8000 0 O

Nabijeci deska
elektrody

Otvor pro odtok

G5

Vypinac
Pohled zepredu Pohled zezadu Univerzalni kolecko
Hnaci kolecko

Poklop regeneracni
nadrzky

o

Rukojet’

Nabijeci port

Kamera s pohledem
shora

D O 00 0 NSO 0 O0O0OODOOOO O

Kryt baterie

006 08

| WA

Dil pro mopovani-
® vysavani

@ Stérka

o & 888

@ Klicovy spinat
Pohled shora PFislusenstvi @ Zametaci kartac
@® Kartac na drhnuti

@ Bocni kartae
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2.4 Technické udaje

Vlastnost Popis

Model

CCBCO2

Provozni napéti

23-29,2 Vss.

Typ baterie

Lithium-Zelezo fosfatova baterie

Vstup napajeciho adaptéru

100-240 V stf., 50/60 Hz

Vystup napéjeciho adaptéru

Max. 29,2V, 15A

Kapacita baterie

50 Ah

Cas nabijeni

<3 hod

Zivotnost baterie

Drhnuti: 5 h, zametani + vysavani + mopovani: 5 h, vysavani kobercl: 4 h,
tiché mopovani: 9 h

Funkce uklidu

Zametani, (kobercové) vysavani, mopovani prachu, drhnuti

Hmotnost

75 kg 165,35 b

Rozméry robota

629 x 552 x 695 mm 24,76 x 21,73 x 27,36 palce

Material skiiné

PC+ABS

Velikost obrazovky

10,1" LCD obrazovka

Metoda navigace

Integrovany lidar a vizudlni urcovéani polohy SLAM

Rychlost projizdéni

0,2-1,2 m/s (0,66-3,94 ft/s) (nastavitelné)

Pracovni hluk

70dB

Min. prajezdna vyska

70 cm 27,56 in

Maximalni zdolatelna vyska

20 mm (0,79 palce)

Max. Uhel stoupani

80

Maximalni zdolatelnd mezera

35 mm (1,38 palce)

Uklidova $itka (s bo¢nim kartacem)

500 mm 19,69 in

Plo3né cisténi

700-1000 m?/h 837,19-1195,99 yr’/h

Bodové cisténi

1500-3000 m?/h 1793,99-3587,97 yr’/h

Kapacita prachového ko3e (vysavani)

2,51 (Vychozi) / 6 | (rozsifeny) 0,66 gal (Vychozi) /1,59 gal (rozsifeny)

Kapacita nadrze na vodu (drhnuti)

Nadrz na roztok: 15 | (3,96 gal)

Regeneracni nadrzka: 15 1 (3,96 gal)

Operacni systém

Android

Komunikace

4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora (volitelné)

Mobilni aplikace

Podporovano

Provozni rezim

Manualni/Auto

Automatické nabijeni a automatické
doplriovani/vypousténi vody

Podporovano (ve spojeni s dokovaci stanici)

Volitelnd funkce

Dokovaci stanice / nabijeci stanice

Pracovni prostredi (véetné nabijeni)

Teplota: 1 °C az 40 °C (33,8 °F az 104 °F), relativni vihkost: < 85 %

Prostredi skladovani

YNIEA

Teplota: =20 °C az 60 °C (-4 °F az 140 °F); relativni vlhkost: < 85 %

Provozni nadmorska vyska

<2000 m <6561,68 ft

Rozsah pouZiti

Teraco, mramor, dlazba, epoxidova pryskyrice, piskovec, umély kamen,
koberce s kratkym vlasem atd.

Klasifikace IP

1PX4

(*Zivotnost baterie robota v réiznych rezimech ¢isténi byla testovana v laboratornich podminkéch s nizkym rychlostnim
stupném, od 100 % baterie aZ do dosazeni 10 %.)
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3. PouZiti produktu 3.3 Rezim tklidu

Robot je vybaven rdznymi rezimy pro riizné situace, véetné zametani, (kobercového) vysavani, mopovani prachu a drhnuti.

3.1 Pokyny k tlaéitkim

Rezim uklidu | Popis
Zapnuti:

Po potvrzeni, Ze je klicovy spina¢ @) zapnuty, stisknéte a podrite tlacitko napajeni
@ asi na 3 sekundy. Svételny prouzek na spodni strané se rozsviti modfe.
Vypnuti:

Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni @ po dobu 6 sekund, dokud se obrazovka
nevypne, coz znaci, Ze robot byl Uspésné vypnut.

Rezim drhnuti V rezimu drhnuti probiha drhnuti, které je vhodné pro uklid tvrdych podlah.
Odstrarite bocni kartac. Nasadte kartac na drhnuti a stérku. Ujistéte se, Ze je v regeneracni
nadrzce vloZen filtr na myti.

Rezim zametani Ve standardnim rezimu zametani robot provede Uklid ,,zametani+vysavani+mopovani
prachu”, ktery je vhodny pro uklid tvrdych podlah.
Nainstalujte bo¢ni kartac, karta¢ na zametani a dil pro mopovani-vysavani. Ujistéte se, Ze

Pozastaveni:

. oy o . o . . je vregeneracni nadrZce vioZena naddoba na prach a Ze je regeneracni nadrzka prazdna.
Klepnutim na obrazovku miZete pracujiciho robota pozastavit. DalSim klepnutim obnovite provoz. L 9 P jereg P
Nouzové zastaveni: ReZim kobercového V reZimu kobercového vysavani robot provede Gklid ,zametani+vysavani”, ktery je vhodny
V pfipadé naléhavé situace stisknéte nouzovy spinac zastaveni @), abyste robota zastavili. Otocte spinacem nouzového vysavani pro uklid nizkych kobercd.
zastaveni ve sméru hodinovych rui¢ek a pokracujte v provozu podle pokyn(i na obrazovce. Nainstalujte bocni karta¢, kartac na zametani a kartac na koberce. Ujistéte se, Ze je

v regeneracni nadrzce vloZzena nadoba na prach a Ze je regeneracni nadrzka prazdna.

Upozornéni: A

Pred zahjenim automatického Uklidu se ujistéte, Ze je robot zapnuty a umistény pod nebo pred vizualni znackou
(v zavislosti na poloze znacky), aby Uspésné nasel pozici na misté spusténi.

ReZim tichého mopovani | V reZimu tichého mopovani je fukar vypnuty. Je vhodny pro tichy tklid prostredi.
Nainstalujte bo¢ni kartac, karta¢ na zametani a dil pro mopovani-vysavani.

Dalsi informace o pouZivani robota naleznete v ndvodu k obsluze PUDU CC1 Pro.

4. Udrzba a péce

Poruchy | Reseni

Porucha startu a. Zkontrolujte, zda je klicovy spina¢ zapnuty.
b. Zkontrolujte Groven nabiti baterie. Nabijte baterii, pokud je vybita.

Nelze uklizet a. Nadoba na prach je plna. Nadobu na prach vyjméte a pred opétovnym spusténim

o a robota ji vycistéte.

i g b. Zkontrolujte kartac. Pokud je silné opotrebeny, vyménte ho za novy kartac.
&
o? [@eo) Nelze vypustit vodu Zkontrolujte odvodni trubku. Pokud je ucpand, odstrarite necistoty a vycistéte regeneracni
- 0.3-0.5m nadrzku.
_—
///
Soudéasti Stav robota Kontrolni interval
Kolecka pohonu Vypnuty Kazdy tyden Otrete povrch cistym hadfikem.
3.2 Pokyny pro rukojet a pomocna kola

Vizualni snimace a Lidar Vypnuty Kazdy tyden K ¢isténi pouzivejte mékké hadriky nebo cistici

KdyZ potrebujete tlacit robota nebo pouZivat obrazovku, zvednéte rukojet a obrazovku.

rostfedek na objektivy.
Kdyz je robot necinny nebo pracuje automaticky, spustte rukojet' a obrazovku. d Jetivy

*Rukojet robota je pfipojena k obrazovce. Regeneracni nadrzka Vypnuti/ 2-3dny Proplachnéte regeneracni nadrzku Cistou vodou
zapnuti a poté vypustte Spinavou vodu.
Nadoba na prach Vypnuti/ 2-3dny Vysypte necistoty z nddoby na prach, a pokud je
zapnuti to nutné, oplachnéte ji ¢istou vodou a poté
osuste.
Komora vodniho filtru Vypnuti/ 2-3dny Vyplachnéte necistoty v komore vodniho filtru
zapnuti Cistou vodou.

Rukojet zvednuta Rukojet spusténa
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5. Poprodejni sluzby

Spole¢nost Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., poskytuje bezplatny zaruéni servis v rdmci platné zaruéni doby (zarucni
doba se muZze u rGznych soucasti lisit). Poplatky za poprodejni servis hradi spole¢nost Pudu. Po uplynuti zaru¢ni doby
nebo v pfipadech, na které se nevztahuje bezplatna zaruka, bude G¢tovan urcity poplatek podle obvyklé ceny. Podrobné
informace o poprodejnim servisu a opravach ziskate na poprodejni infolince. Zasady naleznete také v ndvodu k obsluze
PUDU CC1 Pro.

Linka podpory: +86 755-86952935

E-mail: techservice@pudutech.com

6. Informace o souladu s predpisy

6.1 Informace o likvidaci a recyklaci

)i¢

|

Cilem smérnice o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (OEEZ) je minimalizovat dopad elektrického

a elektronického zboZi na Zivotni prostredi tim, Ze se zvysi jeho opétovné poufziti a recyklace a snizi se mnozstvi OEEZ
ukladanych na skladky. Symbol na tomto vyrobku nebo jeho obalu znamen4, Ze tento vyrobek musi byt po skonceni
Zivotnosti likvidovan oddélené od bézného domovniho odpadu. Uvédomte si, Ze je vasi povinnosti likvidovat elektronicka
zafizeni v recyklacnich centrech, abyste Setfili pfirodni zdroje. Kazda zemé mé sva sbérna strediska pro recyklaci
elektrickych a elektronickych zafizeni. Informace o oblasti, kde mUZete vyrobek odevzdat k recyklaci, ziskate na pislusném
Uradé pro nakladani s elektrickymi a elektronickymi zafizenimi, na mistnim méstském Gradé nebo ve sluzbé pro likvidaci
domovniho odpadu.

)i4

PFed odevzdanim elektrickych a elektronickych zafizeni (EEZ) do sbéru nebo do zafizeni pro sbér odpadi musi konecny
uZivatel zafizeni obsahujiciho baterie nebo akumulatory tyto baterie a akumulatory odebrat k oddélenému sbéru.

6.2 Prohlaseni o shodé s Federalni komisi pro komunikaci (FCC)

Nasledujici informace se vztahuji na roboty Pudu.

Toto zafizeni bylo testovano a bylo zjisténo, Ze splfiuje limity pro digitalni zafizeni tridy B podle ¢asti 15 pravidel FCC. Tyto
limity byly navrzeny tak, aby poskytovaly rozumnou ochranu proti Skodlivému ruseni pfi pouZiti v rezidencnich oblastech.
Toto zafizeni generuje, vyuziva a mize vyzafovat radiofrekvencni energii, a pokud neni nainstalovano a pouzivano

v souladu s pokyny, miZe zpUsobit kodlivé rudeni radiokomunikace. Nicméné neni zarugeno, Ze v konkrétni instalaci
ruseni nenastane. Pokud toto zafizeni zptsobi Skodlivé ruseni pfijmu radia nebo televize, coz Ize zjistit vypnutim a zapnutim
zafizeni, doporucuje se, aby se uZivatel pokusil o ndpravu ruseni pouzitim jednoho nebo nékolika z nasledujicich opatreni:

+ zménit orientaci nebo polohu pfijimaci antény,

+ zvySit odstup mezi zafizenim a pfijimacem,

+ pripojit zafizeni do zasuvky na obvodu odliSném od toho, ke kterému je pripojen prijimac,

+ poradit se s prodejcem nebo zkusenym technikem pro radio/TV.

Toto zafizeni splfiuje ¢ast 15 pravidel FCC. Provoz je podminén splnénim nasledujicich dvou podminek:

+ Toto zafizeni nesmi zptsobovat Skodlivé ruseni.

+ Toto zafizeni musi pfijmout jakékoli pFijaté ruseni, véetné rudeni, které mGze zpUsobit nezadouci provoz.

6.3 Prohlaseni o shodé s pravidly organizace Industry Canada

Toto zafizeni splfiuje standardy RSS Industry Canada pro zafizeni nepodIéhajici licenci. Provoz je podminén spinénim
nasledujicich dvou podminek:

+ Toto zafizeni nesmi zptsobovat ruseni.
+ Toto zafizeni musi pFijmout jakékoli rudeni, véetné ruseni, které muaze zplsobit nezadouci provoz zafizeni.

63

Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Todos los derechos reservados.

Ninguna persona ni organizacién puede imitar, copiar, transcribir o traducir el contenido de este manual del usuario, total
o parcialmente, sin el consentimiento expreso por escrito de Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. La difusién de este
manual del usuario por cualquier medio (electrénico, fotocopia, grabacién, etc.) no se llevara a cabo con fines de lucro. Las
especificaciones del producto y la informacién mencionada en este manual del usuario sirven solo como referencia y estan
sujetas a cambios sin previo aviso. A menos que se especifique lo contrario, este documento sirve inicamente como una

guia para el usuario y no ofrece garantias de ningun tipo.
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1. Instrucciones de seguridad

1.1 Instrucciones eléctricas

* No cargue el robot con cargadores que no sean originales. Si el cargador esta dafiado, cdmbielo inmediatamente.
Cargue completamente la baterfa al 100 % antes del primer uso.
* Para maximizar la eficiencia y la vida til de la bateria del robot, mantenga siempre el nivel de la bateria por encima del 10 %.

Un nivel de bateria inferior al 10 % implica que el robot se quedara sin energia pronto, por lo que se debe cargar lo antes posible.
Un nivel de bateria inferior al 2 % implica que la bateria esté por debajo del umbral de proteccién. En este caso, el robot no podra

realizar tareas y se debe cargar antes de volver a utilizarlo.

Sino se va a utilizar el producto durante un periodo de tiempo largo, gire el interruptor de llave de encendido a la posicién de
apagado.

Si el robot no se ha utilizado durante un periodo prolongado, carguelo completamente antes de volver a usarlo.

1.2 Instrucciones de uso

Este robot de limpieza automatica con ruedas solo puede utilizarse en interiores y sobre superficies planas. No lo utilice en
exteriores (como en un balcén abierto) ni en suelos irregulares (como escaleras).

No utilice el robot a una temperatura superior a 40 °C o inferior a 0 °C.

Si el robot inicia accidentalmente una posicién incorrecta debido a un bloqueo o a cualquier otro motivo, suspenda la tarea de
inmediato y empuje el robot hacia la ruta correcta antes de continuar con la tarea.

No tire del robot mientras esté funcionando. Si necesita empujar o mover el robot, toque la pantalla primero para detenerlo.

No empuje el robot hacia atras cuando la alimentacién esté activada.

No bloquee el sensor del robot. De lo contrario, es posible que el robot no se mueva correctamente o se pierda.

No acaricie el dispositivo, ni presione o toque con fuerza la pantalla, ya que se podrian producir dafios.

No utilice el robot para transportar cosas. No coloque hornillos con llamas expuestas ni sélidos, liquidos o gases inflamables sobre
la bandeja.

* No cambie la configuracién mientras el robot esté en movimiento. Toque siempre la pantalla para poner en pausa el robot antes de
realizar cualquier operacion.

No limpie ni realice el mantenimiento del robot cuando la alimentacién esté activada.

Se debe despejar el suelo de cables con antelacién para evitar que el robot los arrastre.

Para un funcionamiento seguro, se recomienda una velocidad méaxima de 1,2 m/s.

Aunque el robot cuenta con un sistema automatico para evitar obstaculos, puede haber dngulos muertos. Por lo tanto, bloquear
bruscamente el robot cuando se desplaza a velocidades altas puede provocar accidentes.

Al transportar el robot, aseglrese de vaciar antes el agua del depésito de limpiador y del depédsito de aguas residuales. Estd
estrictamente prohibido inclinar el producto durante su transporte, de lo contrario, el cuerpo puede resultar dafiado.

Los robots pueden utilizar detergentes neutros no espumosos con un valor de pH de 6 a 8 (se pueden afiadir agentes
antiespumantes). Esta prohibido utilizar acidos fuertes, alcalis fuertes y detergentes que contengan agentes activos.

1.3 Instrucciones de entorno

No utilice ni cargue el robot en un entorno con temperatura/presion alta, zonas con peligro de incendio o explosién u otras
situaciones peligrosas para evitar lesiones personales o dafios al robot.
No deseche el robot o sus accesorios como residuos domésticos. Deseche siempre el robot y sus accesorios de acuerdo con las

leyes y normativas locales, y recicle los componentes siempre que sea posible.

Este robot estd disefiado para su uso en superficies planas y no es adecuado para su uso en entornos con escalones o pendientes
muy inclinadas ni en entornos demasiado estrechos.

No se recomienda utilizar el robot sobre suelos con mucha grasa.

Despeje el suelo de cables y otros objetos para evitar que el robot tropiece o se atasque con ellos.

Al usar este producto en suelos con grandes salientes (como umbrales o cajas eléctricas de suelo), asegurese de que la altura de los
salientes no sea superior a 8 mm (para limpiar) o 20 mm (para rebasar sin limpiar).

El ancho minimo de recorrido es de 70 cm. Se necesita un ancho de mas de 75 cm para que el robot se mueva sin problemas en un
pasillo largo.

La pendiente maxima posible para el robot es de 8 ° (estado de no limpieza). Para prevenir riesgos de deslizamiento hacia atras, el
robot no debe ponerse en pausa cuando se mueva cuesta arriba.

El robot solo puede limpiar superficies planas; no use el robot para limpiar desniveles visibles a simple vista (superiores a 3 °).

Se deben colocar rieles u otras estructuras de proteccion en el borde de escaleras, en la entrada de pendientes descendentes y en
otros lugares donde el robot pueda caerse.
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2. Componentes del producto

2.1 Informacién general

PUDU CC1 Pro es un robot versatil disefiado para limpiar espacios pequefios o medianos. Permite barrer, fregar, aspirar (alfombras) y

pasar la mopa de polvo, e integra las funciones de llenado/drenaje automatico y carga automatica.

Es apto para limpiar diversas superficies con diferentes materiales y durezas, desde suelos duros hasta alfombras de pelo corto. Los
escenarios de aplicacion tipicos incluyen edificios de oficinas, departamentos, hoteles, tiendas pequefias y otros escenarios interiores
que requieren una limpieza superficial. El producto mejora la limpieza general del entorno, requiriendo menores costos y ofreciendo

una mayor eficiencia.

2.2 Lista de contenido

Robot x 1, cargador x 1, llave de encendido x 2, cepillo lateral x 1, rasqueta x 1, cabezal de mopa-aspirado x 1, cepillo de fregar x 2,
cepillo de barrer x 2, tuberia de llenado de agua x 1, boquilla x 1, guia de operacién del usuario de PUDU CC1 Pro x 1, certificado de

conformidad x 1, marcador de posicionamiento x 1.

2.3 Aspecto y componentes
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2.4 Especificaciones

Funcién Descripc
Modelo CccBCo2
Voltaje de funcionamiento 23~29,2VCC

Tipo de bateria

Bateria de fosfato de hierro de litio

Entrada de adaptador de corriente

100 ~ 240V CA, 50/60 Hz

Salida de adaptador de corriente

Max. 29,2V, 15 A

Capacidad de la bateria

50 Ah

Tiempo de carga

<3h

Duracién de la bateria

Frotado: 5 h; barrer + aspirar + mopa: 5 h; aspirar alfombras: 4 h; mopa silenciosa: 9 h

Posibilidades de limpieza

Barrido, aspirado (de alfombras), mopa, fregado

Peso

75 kg 165,35 libras

Dimensiones del robot

629 x 552 x 695 mm 24,76 x 21,73 x 27,36 pulgadas

Material de la carcasa

PC+ABS

Tamafio de pantalla

Pantalla LCD de 10,1 pulgadas

Método de navegacion

Posicionamiento de SLAM visual y LiDAR integrado

Velocidad de desplazamiento

0,2-1,2 m/s (0,66-3,94 pies/s) (ajustable)

Ruido de funcionamiento

<70dB

Ancho minimo de recorrido

70 cm 27,56 pulgadas

Altura maxima superable

20 mm (0,79 pulgadas)

Angulo maximo de ascenso

8o

Hueco maximo superable

35 mm (1,38 pulgadas)

Ancho de limpieza (con cepillo

500 mm 19,69 pulgadas
lateral)
Limpieza de Superficies 700-1000 m#h 837,19-1195,99 yr¥/h
Limpieza Localizada 1500-3000 m#/h 1793,99-3587,97 yr’/h

Capacidad de depdsito de polvo
(aspiracion)

2,5 | (Valor predeterminado) / 0,66 gal (Valor predeterminado) /
6 | (Ampliado) 1,59 gal (Ampliado)

Capacidad de depdsito de agua
(fregado)

Depésito de limpiador: 15 | (3,96 gal)

Depésito de recuperacion: 15 1 (3,96 gal)

Sistema operativo

Android

Comunicacion

4G, WiFi, Bluetooth, LoRa (opcional)

Aplicacion mévil

Compatible

Modo de funcionamiento

Manual/automatico

Carga automaética y llenado/drenaje
automatico de agua

Compatible (junto con la estacion de acoplamiento)

Funcién opcional

Estacion de acoplamiento/Estacion de carga

Entorno de trabajo (carga incluida)

Temperatura: De 1 °C a 40 °C (de 33,8 °F a 104 °F); HR: < 85 %

Entorno de almacenamiento

<
Temperatura: De -20 °C a 60 °C (de -4 °F a 140 °F); HR: < 85 %

Altitud de funcionamiento

<2000 m <6561,68 pies

Ambito de aplicacién

Terrazo, marmol, baldosas, resina epoxi, arenisca, piedra artificial, alfombras de pelo
corto, etc.

Clasificacion IP

IPX4

(*La duracién de la bateria del robot en varios modos de limpieza se probé en condiciones de laboratorio, con la configuracién de

marcha baja, comenzando con el 100 % de bateria y continuando hasta alcanzar el 10 %).
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3. Uso del producto

3.1 Instrucciones para botones

Encendido:

Después de confirmar que el interruptor de llave @ estd encendido, mantenga pulsado el
botén de encendido 0 unos 3 segundos y la franja luminosa inferior se mostrara en color
azul.

Apagado:

Mantenga pulsado el botén de encendido 0 6 segundos hasta que la pantalla se apague, lo
que indica que el robot se ha apagado correctamente.

Pausa:

Toque la pantalla para poner en pausa el robot en funcionamiento. Toque de nuevo para reanudar el funcionamiento.

Parada de emergencia:

En caso de emergencia, pulse el interruptor de parada de emergencia ° para detener un robot en funcionamiento. Gire el interruptor
de parada de emergencia en el sentido de las agujas del reloj y reanude el funcionamiento siguiendo los consejos de la pantalla.

Precauci6n: A

(
|
| Antes de iniciar una tarea de limpieza automética, asegtrese de que el robot esté encendido y colocado debajo o delante del
( marcador visual (dependiendo de la posicién del marcador) para un posicionamiento correcto en la ubicacion de inicio.

/

3.2 Instrucciones de asa

Cuando necesite empujar el robot o interactuar con la pantalla, levante el asa y la pantalla.
Cuando el robot esté en reposo o en funcionamiento automatico, baje el asa y la pantalla.
*El asa del robot esté4 conectada a la pantalla.

Asa levantada Asa bajada
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3.3 Modo de limpieza

El robot viene con varios modos de limpieza para adaptarse a diferentes escenarios: barrer, aspirar (alfombras), mopa de polvo y

Modo de limpieza Descripcio

Modo fregar En el modo fregar, el robot realizard la operacién de fregado, que es apta para la limpieza de
suelos duros.

Retire el cepillo lateral. Instale el cepillo de fregar y la rasqueta. Asegurese de que el filtro de
lavado esté instalado en el depésito de recuperacion.

Modo barrer En el modo barrer estandar, el robot realizard la operacién de limpieza "barrer+aspirar+mopa de
polvo", que es apta para la limpieza de suelos duros.

Instale el cepillo lateral, el cepillo de barrer y el cabezal de mopa-aspirado. Aseglrese de que el
depdsito de polvo esté instalado en el depésito de recuperacion y de que el tanque de
recuperacion esté vacio.

Modo aspirar alfombras En el modo aspirar alfombras, el robot realizara la operacion de "barrer+aspirar", que es apta para
la limpieza de alfombras de pelo corto.

Instale el cepillo lateral, el cepillo de barrer y el barredor de alfombras. Asegurese de que el
depdsito de polvo esté instalado en el depésito de recuperacién y de que el tanque de
recuperacion esté vacio.

Modo mopa silenciosa En el modo mopa silenciosa, el soplador estd apagado. Ideal para entornos de limpieza donde
haya que controlar el sonido.
Instale el cepillo lateral, el cepillo de barrer y el cabezal de mopa-aspirado.

*Consulte la guia de operacién de PUDU CC1 Pro para obtener mas informacién sobre cémo usar el robot.

4. Mantenimiento y cuidado

Averias ‘ Soluciones

Fallo de inicio a. Compruebe si el interruptor de llave esta encendido.
b. Compruebe el nivel de la baterfa. Cargue la bateria si est4 agotada.

No limpia a. El depdsito de polvo esté lleno. Retire el depésito de polvo y limpielo antes de reiniciar el robot.
b. Compruebe el cepillo. Si estd muy desgastado, reemplacelo por un nuevo conjunto de cepillos.

No drena Compruebe la tuberia de drenaje. Si estd bloqueado, retire la suciedad y limpie el depésito de
recuperacion.

Componentes Estado del Intervalo de Método de mantenimiento
robot inspeccion

Ruedas motrices y ruedas Apagado Semanal Limpie la superficie con un pafio limpio.

auxiliares

Sensores de visién y LIDAR Apagado Semanal Utilice un pafio limpio o un limpiador de lentes para la

limpieza.

Depésito de recuperacion Apagado/ Cada 2-3 dias Enjuague el depésito de recuperaciéon con agua limpia
Encendido y luego drene el agua sucia.

Depésito de polvo Apagado/ Cada 2-3 dias Vacie la suciedad del depésito de polvo; si es
Encendido necesario, lavelo con agua limpia y luego séquelo.

Cémara del filtro de agua Apagado/ Cada 2-3 dias Enjuague la suciedad dentro de la cdmara del filtro de
Encendido agua con agua limpia.
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5. Servicio posventa

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. proporciona un servicio de garantia gratuito durante el periodo de vigencia de la garantia (el
periodo de garantia puede variar en funcién del componente). Pudu cubrira los honorarios generados por el servicio posventa. Fuera
del periodo de garantia o en cualquier circunstancia que no esté cubierta por la garantia gratuita, se cobrara una tarifa determinada
de acuerdo con el precio normal. Llame a la linea de atencién posventa para obtener informacién detallada sobre la politica del
servicio posventa y los servicios de reparacién. También puede consultar esta politica en la guia de operacién de PUDU CC1 Pro.
Linea de atencién: +86 755-86952935

Correo electrénico: techservice@pudutech.com

6. Informacion sobre cumplimiento

6.1 Eliminacion y reciclaje

|

La Directiva sobre residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE) tiene como objetivo minimizar el impacto de los productos
eléctricos y electrénicos en el medioambiente, aumentando la reutilizacién y el reciclaje y reduciendo la cantidad de RAEE que acaban
en el vertedero. Cuando aparece este simbolo en un producto o en su embalaje, se indica que el producto debe desecharse por
separado de los desechos domésticos normales al final de su vida til. Tenga en cuenta que tiene la responsabilidad de desechar los
aparatos electrénicos en los centros de reciclaje para conservar los recursos naturales. Cada pais debe tener sus centros de recogida
para el reciclaje de aparatos eléctricos y electrénicos. Para obtener informacién sobre su zona de entrega para el reciclaje, péngase
en contacto con las autoridades correspondientes de gestion de residuos de aparatos eléctricos y electrénicos, con su ayuntamiento o
con el servicio de eliminacién de residuos domésticos.

Antes de dejar aparatos eléctricos y electrénicos (AEE) en el servicio de recogida de residuos o en las instalaciones de recogida de
residuos, el usuario final de un equipo que contiene baterias o acumuladores debe desechar dichas baterias y acumuladores para su
recogida por separado.

6.2 Declaracion de conformidad de la Comisiéon Federal de Comunicaciones (FCC)

La siguiente informacién se aplica a Pudu Robotics.

Este equipo se ha probado y se ha comprobado que cumple con los limites de un dispositivo digital de clase B, de acuerdo con la
parte 15 de las normas de la FCC. Estos limites estan disefiados para proporcionar una proteccién razonable contra interferencias
perjudiciales en una instalacién residencial. Este equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala

y utiliza de acuerdo con las instrucciones, puede causar interferencias perjudiciales en las comunicaciones por radio. Sin embargo,
no hay garantias de que no se puedan producir interferencias en una instalacién particular. Si este equipo causa interferencias
perjudiciales para la recepcion de radio o television, lo que se puede comprobar apagando y encendiendo el equipo, el usuario puede
intentar corregir dichas interferencias mediante una o mas de las siguientes medidas:

* Reoriente o reubique la antena receptora.

* Aumente la separacién entre el equipo y el receptor.

+ Conecte el equipo a un enchufe de un circuito diferente al que esté conectado el receptor.

* Consulte al distribuidor o a un técnico de radio/televisién experimentado para obtener ayuda.

Este dispositivo cumple con la parte 15 de las normas de la FCC. El uso del dispositivo esta sujeto a las siguientes dos condiciones:

* Este dispositivo no debe causar interferencias perjudiciales.
* Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo las interferencias que puedan causar un funcionamiento
no deseado.
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6.3 Declaracion de conformidad de Industry Canada Hak Cipta © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Hak cipta dilindungi undang-undang.

) L B , , ‘ " Tidak ada organisasi atau perseorangan yang boleh meniru, menyalin, mentranskripsikan, atau menerjemahkan konten
Este dispositivo cumple las normas RSS para aparatos radioeléctricos exentos de licencia de Industry Canada. El uso del dispositivo

esté sujeto a las siguientes dos condiciones: panduan pengguna ini, sebagian atau seluruhnya, tanpa persetujuan tertulis dari Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd.,

atau mendistribusikan panduan pengguna ini untuk mendapatkan keuntungan dengan cara apa pun (secara elektronik
* Este dispositivo no debe causar interferencias.

* Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo las interferencias que puedan causar un funcionamiento no atau melalui fotokopi, perekaman, dlL.). Spesifikasi produk dan informasi yang diberikan dalam panduan pengguna ini
deseado del mismo. hanya sebagai referensi dan dapat berubah tanpa pemberitahuan lebih lanjut. Kecuali ditentukan lain, panduan pengguna
ini hanya dimaksudkan sebagai panduan bagi pengguna, dan tidak ada pernyataan yang dapat dianggap sebagai jaminan

dalam bentuk apa pun.
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1. Petunjuk Keselamatan

1.1 Petunjuk untuk Listrik

+ Jangan mengisi daya robot Anda menggunakan pengisi daya yang tidak asli. Jika pengisi daya rusak, segera ganti.

+ Isi penuh daya baterai hingga 100% sebelum digunakan untuk pertama kali.

+ Untuk memaksimalkan efisiensi dan masa pakai baterai robot, selalu jaga level baterai di atas 10%.

+ Level baterai yang lebih rendah dari 10% berarti bahwa robot akan segera kehabisan daya dan harus diisi daya sesegera
mungkin.

+ Jika level baterai lebih rendah dari 2%, baterai akan berada dalam mode proteksi. Dalam kondisi ini, robot tidak akan
mampu melaksanakan tugas dan harus diisi dayanya sebelum dapat digunakan lagi.

+ Jika mesin tidak digunakan dalam waktu yang lama, putar sakelar tombol daya ke posisi "off".

+ Jika robot tidak digunakan dalam waktu yang lama, isi daya robot hingga penuh sebelum menggunakannya lagi.

1.2 Petunjuk Penggunaan

* Robot pembersih otomatis yang beroda ini hanya dapat digunakan di dalam ruangan pada permukaan yang datar.
Jangan gunakan robot di luar ruangan (seperti balkon terbuka) atau di lantai yang tidak rata (seperti tangga)

+ Jangan gunakan robot pada suhu di atas 40°C atau di bawah 0°C.

« Jika robot mengalami kesalahan posisi karena ada halangan atau alasan lain, harap segera tangguhkan tugas dan
arahkan robot ke rute yang benar sebelum melanjutkan tugasnya.

« Jangan menarik robot saat robot sedang beroperasi. Jika Anda perlu mendorong atau memindahkan robot, ketuk layar
agar robot berhenti terlebih dahulu.

« Jangan mendorong robot ke belakang saat robot sedang menyala.

« Jangan menghalangi sensor robot. Jika tidak, robot mungkin tidak dapat bergerak dengan benar atau tersesat.

+ Jangan menepuk perangkat ataupun menekan atau mengetuk layar dengan keras karena dapat menyebabkan kerusakan.

* Jangan gunakan robot untuk membawa barang. Jangan meletakkan kompor dengan api yang menyala ataupun benda
padat, gas, atau cair yang mudah terbakar di atas baki.

« Jangan menyesuaikan pengaturan saat robot sedang bergerak. Selalu ketuk pada layar untuk menjeda robot sebelum
melanjutkan operasi.

+ Jangan membersihkan atau melakukan tindakan pemeliharaan saat robot sedang menyala.

Kabel di lantai harus disingkirkan terlebih dahulu agar tidak terseret robot.

Demi pengoperasian yang aman, kecepatan maksimum yang disarankan adalah 1,2 m/dtk.

Meskipun robot ini memiliki fitur untuk menghindari rintangan secara otomatis, tetapi titik buta mungkin saja masih

ada. Oleh karena itu, menghalangi robot yang bergerak dengan kecepatan tinggi secara tiba-tiba dapat menyebabkan

kecelakaan.

Saat mengangkut robot, pastikan air di tangki larutan dan tangki limbah dikosongkan. Dilarang keras memiringkan

mesin selama pengangkutan karena bodi mesin dapat rusak.

Robot bisa menggunakan deterjen netral tanpa busa dengan nilai pH 6 hingga 8 (agen penghilang busa dapat

ditambahkan). Dilarang menggunakan asam kuat, basa kuat dan deterjen yang mengandung zat aktif.

1.3 Petunjuk Lingkungan

+ Jangan menggunakan atau mengisi daya robot di lingkungan dengan suhu/tekanan tinggi, area dengan bahaya
kebakaran atau ledakan, atau skenario berbahaya lainnya untuk menghindari cedera diri atau kerusakan robot.

+ Jangan membuang robot atau aksesorinya sebagai sampah rumah tangga. Selalu buang robot dan aksesorinya sesuai

dengan undang-undang dan peraturan setempat, dan daur ulang jika memungkinkan.

Robot ini dirancang untuk digunakan pada permukaan datar dan tidak cocok untuk digunakan di lingkungan dengan

anak tangga atau kemiringan yang curam atau lingkungan yang terlalu sempit.

Tidak disarankan untuk menggunakan robot di permukaan yang sangat berminyak.

Singkirkan kabel atau benda lain di lantai untuk mencegah robot tersandung atau terjerat.

Apabila menggunakan produk ini di permukaan yang memiliki tonjolan kenatara (seperti ambang pintu dan stopkontak

lantai), pastikan tinggi tonjolan tidak lebih dari 8 mm (untuk pembersihan) atau 20 mm (untuk melewatinya dan bukan

untuk pembersihan).

Lebar jalur minimum adalah 70 cm. Lebar yang lebih besar dari 75 cm disarankan agar robot dapat bergerak melalui

lintasan panjang dengan mudah.

Kemiringan maksimum yang memungkinkan robot dapat bergerak adalah 8° (kondisi tanpa pembersihan). Untuk

mencegabh risiko yang disebabkan oleh tergelincir ke arah belakang, robot tidak boleh dijeda saat sedang menanjak.

Robot hanya mendukung pembersihan pada permukaan datar (dalam kondisi pembersihan). Jangan gunakan robot

untuk melakukan pembersihan pada kemiringan yang terlihat dengan mata telanjang (lebih besar dari 3°).

Rel atau struktur pengaman lainnya harus dipasang di tepian anak tangga, pintu masuk ke bidang yang menurun, dan

tempat-tempat lain di mana robot bisa jatuh.
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2. Komponen Produk

2.1 Ikhtisar

Robot PUDU CC1 Pro adalah robot pembersih serbaguna yang dirancang untuk skenario kecil dan menengah. Robot ini
mengintegrasikan penyapuan, penggosokan, penyedotan debu (karpet), dan pembersihan debu ,serta dilengkapi dengan
fungsi pengisian/pengurasan otomatis dan pengisian daya otomatis.

Cocok untuk berbagai skenario pembersihan dengan bahan dan kekerasan yang berbeda, baik lantai keras atau karpet
berbulu pendek. Skenario aplikasi khasnya, termasuk gedung perkantoran, departemen, hotel, toko ritel, dan skenario
dalam ruangan lainnya yang membutuhkan pembersihan ringan. Produk ini meningkatkan kebersihan lingkungan secara
keseluruhan dengan biaya yang lebih rendah dan efisiensi yang lebih tinggi.

2.2 Daftar Kemasan

Robot x 1, Pengisi Daya x 1, Kunci Kontak x 2, Sikat Samping x 1, Squeegee x 1, Komponen Penyedot-Pembersih x 1, Sikat
Penggosok x 2, Sikat Penyapu x 2, Pipa Pengisi Air x 1, Nozel x 1, Panduan Pengoperasian Pengguna PUDU CC1 Pro x 1,
Sertifikat Kesesuaian x 1, Penanda Posisi x 1.

2.3 Tampilan dan Komponen

Tombol berhenti
darurat

Layar LCD

RGBD

Radar ultrasonik

Lidar

Lidar padat

Saluran masuk air

Kamera RGB

868000 0 O

Pelat elektrode
pengisian daya
Saluran keluar
pengurasan

15

Sakelar On/Off

Tampilan depan
P p Roda universal

Roda penggerak

o

Penutup tangki
pemulihan

Handel

Port pengisian daya

Kamera tampilan
atas

006 68

v

Penutup baterai

D0 9D AP ©0000000 O

Komponen
Penyedot-Pembersih

@ Squeegee
@ Sakelar tombol

o & 888

Tampilan atas Aksesori @ Sikat penyapuan

@® Sikat penggosok
@ Sikat samping
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2.4 Spesifikasi

Fitur Deskripsi

3. Menggunakan Produk

3.1 Petunjuk untuk Tombol

Model

CCBCO2

Tegangan pengoperasian

DC23V~29.2V

Jenis baterai

Baterai litium besi fosfat

Input adaptor daya

AC 100V ~ 240V, 50/60 Hz

Output adaptor daya

Maks. 29,2V, 15 A

Kapasitas baterai

50 Ah

Lama waktu pengisian daya

<3jam

Masa pakai baterai

Penggosokan: 5 jam; Menyapu+Menyedot Debu+Mengepel: 5 jam;
Menyedot Debu Karpet: 4 jam; Pembersihan Senyap: 9 jam

Kemampuan pembersihan

Menyapu, Menyedot Debu (Karpet), Mengepel, Menggosok

Berat

75 kg 165,35 pon

Dimensi robot

629 x 552 x 695 mm 24,76 x 21,73 x 27,36 inci

Bahan penutup

PC+ABS

Ukuran layar

Layar LCD 10,1 inci

Metode navigasi

Pemosisian lidar terintegrasi dan SLAM visual

Kecepatan jelajah

0,2 - 1,2 m/dtk (0,66 - 3,94 kaki/dtk) (dapat disesuaikan)

Kebisingan kerja

<70dB

Min. jarak bebas jalur

70 cm 27,56 inci

Ketinggian maksimum yang dapat diatasi

20 mm (0,79 inci)

Sudut pendakian maksimum
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Celah maksimum yang dapat dilalui

35 mm (1,38 inci)

Lebar pembersihan (dengan sikat samping)

500 mm 19,69 inci

Pembersihan Permukaan

700-1000 m?/jam 837,19-1195,99 yard*/jam

Pembersihan Titik

1500-3000 m#jam 1793,99-3587,97 yard?/jam

Kapasitas tempat sampah (penyedotan)

0,66 gal (Default) /

2,5L (Default) / 6L (Ekspansi) 1,59 gal (Ekspansi)

Kapasitas tangki air (penggosokan)

Tangki larutan: 15 liter (3,96 galon)

Tangki pemulihan: 15 liter (3,96 galon)

Sistem operasi

Android

Komunikasi

Didukung 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora (opsional)

Aplikasi Seluler

Didukung

Mode pengoperasian

Manual/Otomatis

Pengisian daya otomatis & Penambahan/
pengurasan air otomatis

Didukung (bersama dengan stasiun dok)

Fungsi opsional

Stasiun dok/Stasiun pengisian daya

Lingkungan kerja (termasuk pengisian daya)

Suhu: 1°C hingga 40°C (33,8°F hingga 104°F); RH: < 85%

Lingkungan penyimpanan

<
<

Suhu: -20°C hingga 60°C (-4°F hingga 140°F); RH: < 85%

Ketinggian pengoperasian

<2000 m <6561,68 kaki

Cakupan aplikasi

Teraso, marmer, ubin, resin epoksi, batu pasir, batu buatan, karpet
berbulu pendek, dll.

Tingkat IP

1PX4

Menyalakan:

Setelah memastikan bahwa sakelar tombol €@ dinyalakan, tekan dan tahan tombol
daya @) selama sekitar 3 detik, lalu lampu strip bagian bawah akan muncul dalam

warna biru.
Mematikan:

Tekan dan tahan tombol daya @) selama 6 detik hingga layar mati, yang

menandakan bahwa robot berhasil dimatikan.
Jeda:

Ketuk layar untuk menjeda robot yang berfungsi. Ketuk sekali lagi untuk melanjutkan pengoperasian.

Penghentian darurat:

Dalam keadaan darurat, tekan tombol berhenti darurat @) untuk menghentikan robot yang sedang bekerja. Putar sakelar

penghentian darurat searah jarum jam, lalu lanjutkan pengoperasian sesuai dengan tips di layar.

Sebelum memulai tugas pembersihan otomatis, pastikan robot dinyalakan dan ditempatkan di bawah atau di

( q
Perhatian:

| A

|

(

depan penanda visual (tergantung pada posisi penanda) untuk pemosisian yang benar di lokasi awal.

3.2 Petunjuk untuk Handel

Apabila Anda perlu mendorong robot atau berinteraksi dengan layar, naikkan handel dan layar;
Saat robot dalam keadaan diam atau bekerja secara otomatis, turunkan handel dan layar.

*Handel robot terhubung ke layar.

(*Masa pakai baterai robot dalam berbagai mode pembersihan telah diuji dalam kondisi laboratorium, dengan pengaturan
gigi rendah, dimulai dari baterai 100% hingga baterai mencapai 10%.)

Handel dinaikkan Handel diturunkan
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3.3 Mode Pembersihan

Robot ini dilengkapi dengan berbagai mode untuk memenuhi berbagai skenario, termasuk untuk Menyapu, Menyedot
Debu (Karpet), Membersihkan Debu, dan Menggosok.

Mode Pembersihan ‘ Deskripsi

Mode Penggosokan

Dalam Mode Penggosokan, operasi penggosokan akan dilakukan,. Cocok untuk pembersihan
lantai yang keras.

Lepaskan sikat samping. Pasang sikat penggosok dan squeegee. Pastikan filter cuci dipasang
di tangki pemulihan.

Mode Penyapuan

Dalam Mode Penyapuan standar, robot akan melakukan operasi pembersihan
"penyapuan+penyedotan debu+pembersihan debu” yang cocok untuk pembersihan lantai
yang keras.

Pasang sikat samping, sikat penyapuan, dan komponen penyedot-pembersih. Pastikan
tempat sampah penyedot debu terpasang di tangki pemulihan dan tangki pemulihan dalam
keadaan kosong.

Mode Penyedotan
Debu Karpet

Dalam Mode Penyedotan Debu Karpet, robot akan melakukan operasi pembersihan
"penyapuan+penyedotan debu" yang cocok untuk pembersihan karpet berbulu pendek.
Pasang sikat samping, sikat penyapuan, dan penyapu karpet. Pastikan tempat sampah
penyedot debu terpasang di tangki pemulihan dan tangki pemulihan dalam keadaan kosong.

Mode Pembersihan
Senyap

Dalam Mode Pembersihan Senyap, blower dimatikan. Mode ini cocok untuk lingkungan
pembersihan yang sensitif terhadap suara.
Pasang sikat samping, sikat penyapuan, dan komponen penyedot-pembersih.

*Lihat Panduan Pengoperasian PUDU CC1 Pro untuk informasi selengkapnya tentang cara menggunakan robot ini.

4. Pemeliharaan dan Perawatan

Kesalahan ‘ Solusi

Kegagalan a. Periksa jika sakelar tombol sudah dinyalakan.

menyalakan robot b. Periksa level baterai. Isi daya baterai jika sudah habis.

Tidak dapat a. Tempat sampah penuh. Keluarkan tempat sampah dan bersihkan sebelum menyalakan

membersihkan

ulang robot.
b. Periksa sikat. Jika sudah sangat aus, gantilah dengan unit sikat yang baru.

Tidak dapat Periksa pipa pengurasan. Jika tersumbat, singkirkan kotoran dan bersihkan tangki pemulihan.

menguras

Komponen Status Robot Interval Metode Pemeliharaan

Pemeriksaan

Roda penggerak dan Power-off Mingguan Bersihkan robot dengan kain katun bersih.

roda tambahan

Sensor penglihatan Power-off Mingguan Gunakan kain bersih atau pembersih lensa untuk

dan Lidar membersihkannya.

Tangki pemulihan Mematikan/ 2-3 hari Bilas tangki pemulihan dengan air bersih dan
menyalakan kemudian menguras air kotor.

Tempat Sampah Mematikan/ 2-3 hari Buang kotoran yang ada di dalam tempat
menyalakan sampah, jika perlu, cuci dengan air bersih, lalu

keringkan.

Ruang filter air Mematikan/ 2-3 hari Bilas kotoran di dalam ruang filter air dengan air

menyalakan bersih.

5. Layanan Purnajual

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. menyediakan layanan garansi gratis dalam masa garansi efektif (masa garansi dapat
bervariasi untuk komponen yang berbeda). Biaya yang timbul dari layanan purnajual akan ditanggung oleh Pudu. Di luar
masa garansi atau dalam keadaan apa pun yang tidak ditanggung oleh garansi gratis, biaya tertentu akan dikenakan
sesuai dengan harga normal. Silakan hubungi hotline purnajual untuk kebijakan layanan purnajual dan layanan perbaikan
yang mendetail. Kebijakan ini juga dapat ditemukan dalam Panduan Pengoperasian PUDU CC1 Pro.

Hotline: +86 755-86952935

Email: techservice@pudutech.com

6. Informasi kepatuhan

6.1 Informasi pembuangan dan daur ulang
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Direktif Limbah Peralatan Listrik dan Elektronik/Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE) bertujuan untuk
meminimalkan dampak limbah peralatan listrik dan elektronik terhadap lingkungan, dengan meningkatkan penggunaan
ulang dan daur ulang, serta mengurangi jumlah WEEE yang dibuang ke TPA. Simbol pada produk ini atau kemasannya
menandakan bahwa produk ini harus dibuang secara terpisah dari limbah rumah tangga biasa pada akhir masa
pakainya. Mohon kesadaran atas tanggung jawab Anda untuk membuang peralatan elektronik di pusat daur ulang untuk
melestarikan sumber daya alam. Setiap negara harus memiliki pusat pengumpulan untuk mendaur ulang peralatan listrik
dan elektronik. Untuk informasi tentang tempat pengantaran daur ulang, hubungi otoritas pengelolaan limbah peralatan
listrik dan elektronik yang bersangkutan, kantor pemerintahan kota setempat, atau layanan pembuangan limbah rumah
tangga.

)4

Sebelum menempatkan peralatan listrik dan elektronik/electrical and electronic equipment (EEE) ke pusat pengumpulan
limbah atau di fasilitas pengumpulan limbah, pengguna akhir peralatan yang mengandung baterai dan/atau akumulator
harus melepaskan baterai dan akumulator tersebut untuk dikumpulkan secara terpisah.

6.2 Pernyataan kepatuhan Komisi Komunikasi Federal

Informasi berikut ini berlaku untuk Pudu robotic.

Peralatan ini telah diuji dan terbukti memenuhi batasan untuk perangkat digital kelas B, sesuai dengan pasal 15 pada
Peraturan FCC. Batasan ini dirancang untuk memberikan perlindungan yang wajar terhadap gangguan berbahaya saat
pemasangan di tempat. Peralatan ini menghasilkan, menggunakan, dan dapat memancarkan energi frekuensi radio. Jika
tidak dipasang dan digunakan sesuai dengan petunjuk, dapat menyebabkan gangguan berbahaya pada komunikasi radio.
Namun, tidak ada jaminan bahwa gangguan tidak akan terjadi pada pemasangan tertentu. Jika peralatan ini menyebabkan
gangguan berbahaya pada penerimaan radio atau televisi, yang dapat diketahui dengan mematikan dan menyalakan
peralatan, pengguna dianjurkan untuk mencoba memperbaiki gangguan tersebut dengan satu atau beberapa langkah
berikut:

+ Arahkan ulang atau pindahkan antena penerima.

» Tambah jarak antara peralatan dan penerima.

+ Sambungkan peralatan ke stopkontak di sirkuit yang berbeda dari yang tersambung ke penerima.
+ Hubungi dealer atau teknisi radio/TV yang berpengalaman untuk memperoleh bantuan.

Perangkat ini mematuhi pasal 15 dari peraturan FCC. Pengoperasian tunduk pada dua kondisi berikut:

+ Perangkat ini tidak boleh menyebabkan gangguan yang berbahaya.
+ Perangkat ini harus menerima gangguan apa pun yang diterima, termasuk gangguan yang dapat menyebabkan
pengoperasian yang tidak diinginkan.
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6.3 Pernyataan kepatuhan Industry Canada

Perangkat ini mematuhi standar RSS bebas lisensi dari Industry Canada. Pengoperasian tunduk pada dua kondisi berikut:

+ Perangkat ini tidak boleh menyebabkan gangguan.

+ Perangkat ini harus menerima gangguan apa pun, termasuk gangguan yang dapat menyebabkan pengoperasian

perangkat yang tidak diinginkan.
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tutti i diritti riservati.

Nessuna organizzazione o individuo puo imitare, copiare, trascrivere o tradurre i contenuti di questo manuale dell'utente,
in parte o per intero, senza il consenso scritto esplicito di Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., o distribuire questo
manuale dell'utente a scopo di lucro in qualsiasi modo (elettronicamente o tramite fotocopiatura, registrazione, ecc.). Le
specifiche del prodotto e le informazioni fornite nel presente manuale dell'utente hanno solo scopo di riferimento e sono
soggette a variazione senza ulteriore preavviso. Salvo diversa indicazione, questo manuale dell'utente & destinato solo

come guida per l'utente, e nessuna affermazione dovra essere considerata come una garanzia di qualsiasi tipo.
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1. Istruzioni per la sicurezza

1.1 Istruzioni per l'elettricita

* Non ricaricare il robot utilizzando caricabatterie non originali. Se il caricabatterie & danneggiato, sostituirlo immediatamente.
Caricare completamente la batteria al 100% prima del primo utilizzo.

Un livello di carica della batteria inferiore al 10% significa che il robot sta per finire I'energia e deve essere ricaricato il prima
possibile.

Un livello di carica della batteria inferiore al 2% significa che la batteria e sotto protezione. In questo caso il robot non sara in grado
di eseguire delle attivita e dovra essere ricaricato prima di poter essere di nuovo utilizzato.

Se il robot non é stato utilizzato per un periodo di tempo prolungato, caricarlo completamente prima di utilizzarlo nuovamente.

1.2 Istruzioni per l'uso

Questo robot auto-pulente su ruote pud essere utilizzato solo al chiuso su superfici piane. Non utilizzarlo all'aperto (ad esempio su
un balcone aperto) o su terreni accidentati (ad esempio scale).

Non utilizzare il robot a una temperatura superiore a 40 °C o inferiore a 0 °C.

Se il robot raggiunge accidentalmente una posizione non corretta, a causa di un blocco o di altre ragioni, sospendere
immediatamente 'attivita e spingere il robot sul percorso corretto prima di riprendere l'attivita.

Non spingere il robot mentre e in funzione. Qualora sia necessario spingere o spostare il robot, toccare prima lo schermo per

arrestarlo.

Non spingere il robot all'indietro quando & acceso.

Non bloccare il sensore del robot. In caso contrario, il robot potrebbe non muoversi in modo corretto o perdere 'orientamento.
Non colpire il dispositivo né premere o toccare con forza sullo schermo, per evitare possibili danni.

Non utilizzare il robot per trasportare merci. Non disporre nel vassoio fornelli a fiamma libera, né solidi, gas o liquidi infiammabili.
Non modificare le impostazioni mentre il robot e in movimento. Toccare sempre lo schermo per mettere in pausa il robot prima di
procedere con qualsiasi operazione.

Non pulire né manutenere il robot mentre & acceso.

Eventuali cavi presenti sul pavimento devono essere preventivamente rimossi per evitare che il robot li trascini.

Per un utilizzo sicuro si raccomanda una velocita massima di 1,2 m/s.

Anche se il robot e dotato di una funzionalita di aggiramento automatico degli ostacoli, possono esistere angoli ciechi. Pertanto,
impedire bruscamente al robot di muoversi ad alta velocita puo causare incidenti.

Quando si trasporta il robot, assicurarsi che I'acqua nel serbatoio della soluzione e in quello delle acque reflue sia stata svuotata.
E severamente vietato inclinare la macchina durante il trasporto, altrimenti il corpo potrebbe essere danneggiato.

I robot possono utilizzare detergenti neutri non schiumogeni con un pH compreso tra 6 e 8 (€ possibile aggiungere agenti
antischiuma). E vietato l'uso di acidi forti, alcali forti e detergenti contenenti agenti attivi.

1.3 Istruzioni ambientali

* Non utilizzare o ricaricare il robot in un ambiente ad alta temperatura/pressione, in zone a rischio di incendio o esplosione o in altri
ambienti pericolosi, per evitare lesioni personali o danni al robot.

Non smaltire il robot o i suoi accessori come rifiuti domestici. Smaltire sempre il robot e i suoi accessori secondo le leggi e le
normative locali e riciclarli ove possibile.

Questo robot & progettato per essere utilizzato su superfici piane e non e adatto per I'uso in ambienti con gradini o pendenze
elevate o troppo compatte.

Non si consiglia I'uso del robot su superfici notevolmente grasse.

Rimuovere dal pavimento cavi o altri oggetti per evitare che il robot ne finisca impigliato.

Quando si utilizza questo prodotto su superfici con evidenti sporgenze (come soglie e prese a pavimento), assicurarsi che l'altezza
delle sporgenze non sia superiore a 8 mm (per la pulizia) 0 20 mm (per il passaggio senza pulizia).

La larghezza minima di passaggio & di 70 cm. E preferibile una larghezza superiore a 75 cm per permettere al robot di muoversi

agevolmente attraverso un lungo passaggio.

La pendenza massima percorribile dal robot e di 8° (in stato non di pulizia). Per evitare eventuali rischi causati da scivolamento

all'indietro, il robot non deve essere fermato durante lo spostamento in salita.

1l robot supporta solo la pulizia su superfici piane (in stato di pulizia): non utilizzare il robot per la pulizia su pendenze visibili ad
occhio nudo (superiori a 3°).

Ai lati di eventuali scale, all'inizio di un tratto in discesa e in altre posizioni dove il robot potrebbe cadere occorre predisporre dei
mancorrenti o altre strutture di protezione.
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Per massimizzare |'efficienza e la durata della batteria del robot, mantenere sempre il livello di carica della batteria al di sopra del 10%.

Se la macchina non viene utilizzata per un lungo periodo di tempo, girare I'interruttore a chiave di alimentazione nella posizione "off".

2. Componenti del prodotto

2.1 Panoramica

Il robot PUDU CC1 Pro & un robot per pulizie versatile, progettato per scenari di piccole e medie dimensioni. Integra funzioni di
spazzamento, lavaggio, aspirazione (tappeti) e pulizia della polvere e dispone di funzioni di riempimento/svuotamento automatico e di

ricarica automatica.

E adatto a vari scenari di pulizia con materiali e durezze diverse, sia su pavimenti duri che su tappeti a pelo corto. I suoi tipici scenari di
applicazione includono edifici per uffici, reparti, alberghi, negozi e altri scenari interni che richiedono una pulizia leggera. Il prodotto
migliora la pulizia generale dell'ambiente a costi inferiori e con maggiore efficienza.

2.2 Contenuto della confezione

Robot x 1, Caricabatterie x 1, Chiavetta di accensione x 2, Spazzola laterale x 1, Tergipavimenti x 1, Parte aspirante-lavante x 1, Spazzola
per lavaggio x 2, Spazzola per spazzamento x 2, Tubo per riempimento acqua x 1, Ugello x 1, Guida all'uso dell'utente di PUDU CC1 Pro

x 1, Certificato di conformita x 1, Segno di posizionamento x 1.

2.3 Aspetto e Componenti
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Uscita di scarico
Interruttore On/Off
Ruota universale

Ruota motrice
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Maniglia
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2.4 Specifiche 3. Utilizzo del prodotto

3.1 Istruzioni per i pulsanti

Modello CCBCO2
Tensione di esercizio 23-29,2 VCC Accensione:

- - - - — Dopo aver verificato che l'interruttore a chiave @ sia acceso, premere e tenere premuto il
Tipo di batteria Batteria al litio ferro fosfato pulsante di accensione 0 per circa 3 secondi, fino a che la striscia luminosa in basso
Ingresso dell'alimentatore 100 VCA - 240 VCA, 50/60 Hz apparira in blu.

Uscita dell'alimentatore Max. 29,2V /15A Spegnimento:

Capacita della batteria 50 Ah Tenere premuto il pulsante di accensione @ per 6 secondi fino a quando lo schermo si
— spegne, indicando che il robot & stato spento correttamente.

Tempo di carica <3ore

Pausa:
. Strofinamento: 5 ore; spazzamento+aspirazione+lavaggio: 5 ore: aspirazione tappeti: . N . . . .
Durata della batteria o i Toccare lo schermo per mettere in pausa il robot. Toccare di nuovo per riprendere il funzionamento.
4 ore; lavaggio silenzioso: 9 ore .

Arresto di emergenza:

Capacita di pulizia Spazzamento, aspirazione (tappeti), lavaggio, strofinatura In caso di emergenza, premere l'interruttore di arresto di emergenza @) per arrestare un robot in funzione. Ruotare l'interruttore di
Peso 75 kg 165,35 libbre arresto di emergenza in senso orario e riprendere il funzionamento secondo i suggerimenti riportati a video.
Dimensioni del robot 629 x 552 x 695 mm 24,76 x 21,73 x 27,36 pollici
Materiale dell'involucro PC+ABS ( Attenzione: A
. . - |
Dimensioni dello schermo Schermo LCD da 10,1 pollici | Prima di avviare un‘attivita di pulizia automatica, assicurarsi che il robot sia acceso e posizionato sotto o di fronte al segno
Metodo di navigazione Posizionamento integrato lidar e visivo SLAM ( visivo (a seconda della posizione del segno): questo garantira il corretto posizionamento del robot nella posizione di partenza.
Velocita di crociera 0,2 -1,2 m/s (0,66-3,94 piedi/s) (regolabile)
Rumore di lavoro <70dB
Minima larghezza del percorso 70 cm 27,56 pollici
Massima altezza superabile 20 mm (0,79 pollici)
Massimo angolo di salita 8°
Massimo spazio superabile 35 mm (1,38 pollici)
Larghezza di pulizia (con spazzola .
500 mm 19,69 pollici
laterale)
Pulizia superficiale 700-1000 m?/h 837,19-1195,99 yri/h
Pulizia localizzata 1500-3000 m#/h 1793,99-3587,97 yr’/h
Capacita del contenitore della - o - o
o 2,5L (Predefinito) / 6L (Espandibile) 0,66 gal (Predefinito) /1,59 gal (Espandibile)
polvere (aspirazione)

Capacita del serbatoio dell'acqua Serbatoio della soluzione: 15 litri (3,96 galloni)

(strofinatura) Serbatoio di recupero: 15 litri (3,96 galloni) . Lo
; - - 3.2 Istruzioni per la maniglia
Sistema operativo Android
Comunicazione Supportati 4G, Wi-Fi, Bluetooth; Lora (opzionale) Per spingere il robot o interagire con lo schermo, sollevare la maniglia e lo schermo.
) Quando il robot & inattivo o funziona automaticamente, abbassare la maniglia e lo schermo.
App mobile Supportata . N
*La maniglia del robot é collegata allo schermo.
Modalita operativa Manuale/Automatica

Ricarica automatica e aggiunta/

- Supportato (in combinazione con la docking station)
svuotamento dell'acqua automatici

Funzione opzionale Docking station/Stazione di ricarica

Ambiente di lavoro (ricarica inclusa) | Temperatura: da 1 °C a 40 °C (da 33,8 °F a 104 °F); Umidita relativa: < 85%
<

Ambiente di conservazione Temperatura: da -20 °C a 60 °C (da -4 °F a 140 °F); Umidita relativa: < 85%
Altitudine di lavoro <2000 m < 6561,68 piedi
. . o Terrazzo, marmo, piastrelle, resina epossidica, arenaria, pietra artificiale, tappeti a pelo
Ambito di applicazione
corto, ecc.
Classificazione IP IPX4

(* La durata della batteria del robot in varie modalita di pulizia € stata testata in condizioni di laboratorio, con I'impostazione della
marcia bassa, partendo dal 100% della batteria e proseguendo fino al raggiungimento del 10%).

Maniglia sollevata Maniglia abbassata
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3.3 Modalita di pulizia

Il robot e dotato di varie modalita per soddisfare diversi scenari, tra cui Spazzamento, Aspirazione (su tappeti), Pulizia della polvere e

Lavaggio.

Modal

p a

Modalita Lavaggio

Desc ne

Nella modalita Lavaggio viene eseguita l'operazione di lavaggio, adatta alla pulizia dei pavimenti
duri.

Rimuovere la spazzola laterale. Installare la spazzola per lo strofinamento e il tergipavimenti.
Assicurarsi che nel serbatoio di recupero sia installato il filtro di lavaggio.

Modalita Spazzamento

Nella modalita Spazzamento standard, il robot eseguira l'operazione di pulizia
"spazzamento+aspirazione+rimozione della polvere", adatta per la pulizia dei pavimenti duri.
Installare la spazzola laterale, la spazzola di spazzamento e la parte aspirante con panno.
Accertarsi che il cestino della polvere sia installato nel serbatoio di recupero e che il serbatoio di
recupero sia vuoto.

Modalita Aspirazione su
tappeti

Nella modalita Aspirazione su tappeti, il robot eseguira l'operazione di pulizia
"spazzamento+aspirazione", adatta per la pulizia dei tappeti a pelo corto.

Installare la spazzola laterale, la spazzola di spazzamento e la scopa per tappeti. Accertarsi che il
cestino della polvere sia installato nel serbatoio di recupero e che il serbatoio di recupero sia
vuoto.

Modalita Silenziosa

Nella modalita Silenziosa, il soffiatore viene spento. E adatta per ambienti di pulizia sensibili al
rumore.
Installare la spazzola laterale, la spazzola di spazzamento e la parte aspirante con panno.

*Fare riferimento alla Guida all'uso di PUDU CC1 Pro per maggiori informazioni su come utilizzare il robot.

4. Manutenzione e cura

[e[VEN] Soluzioni

1l sistema non si avvia

a. Controllare se |'Interruttore a chiave é acceso.
b. Controllare il livello della batteria. Caricare la batteria se e esaurita.

Impossibile effettuare la
pulizia

a. Il cestino della polvere & pieno. Rimuovere il cestino della polvere e pulirlo prima di riavviare il
robot.
b. Controllare la spazzola. Se € molto consumata, sostituirla con un nuovo gruppo spazzola.

Impossibile scaricare

Controllare il tubo di scarico. Se & ostruito, rimuovere lo sporco e pulire il serbatoio di recupero.

Componenti

Stato del robot Intervallo di Metodo di manutenzione

ispezione

Ruote motrici e ruote Spegnimento Ogni settimana Pulire la superficie con un panno pulito.
ausiliarie
Sensori di visione e Lidar Spegnimento Ogni settimana Utilizzare un panno pulito o un detergente per lenti

per la pulizia.

Serbatoio di recupero

Spegnimento/ 2-3 giorni Sciacquare il serbatoio di recupero con acqua pulita,
accensione poi scaricare I'acqua sporca.

Cestino della polvere

Spegnimento/ 2-3 giorni Svuotare lo sporco all'interno del cestino della
accensione polvere; se necessario, lavarlo con acqua pulita e poi
asciugarlo.

Camera del filtro acqua

Spegnimento/ 2-3 giorni Sciacquare lo sporco all'interno della camera del filtro
accensione acqua con acqua pulita.
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5. Assistenza post-vendita

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. fornisce un servizio di garanzia gratuito entro il periodo di garanzia efficace (il periodo di garanzia
pud essere diverso per i diversi componenti). I costi sostenuti per il servizio post-vendita saranno a carico di Pudu. Trascorso il periodo
di garanzia o in qualunque circostanza non coperta dalla garanzia gratuita, verra addebitato un certo costo in base al prezzo normale.
Chiamare la hotline post-vendita per informazioni dettagliate sulla politica del servizio post-vendita e sui servizi di riparazione. La
politica e anche disponibile nella Guida all'uso di PUDU CC1 Pro.

Hotline: +86 755-86952935

E-mail: techservice@pudutech.com

6. Informazioni sulla conformita

6.1 Informazioni su smaltimento e riciclaggio

|

La direttiva sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE) mira a ridurre al minimo I'impatto dei prodotti elettrici ed
elettronici sull'ambiente, aumentando il riutilizzo e il riciclo e riducendo la quantita di RAEE destinati alla discarica. Il simbolo su questo
prodotto o sulla sua confezione indica che questo prodotto deve essere smaltito separatamente dai normali rifiuti domestici al termine
del suo ciclo di vita. E responsabilita del cliente smaltire le apparecchiature elettroniche presso i centri di riciclo al fine di preservare

le risorse naturali. Ogni paese deve avere i propri centri di raccolta per il riciclo delle apparecchiature elettriche ed elettroniche. Per
informazioni sull'area di raccolta per il riciclo, contattare I'autorita competente per la gestione dei rifiuti di apparecchiature elettriche
ed elettroniche, I'ufficio comunale locale o il servizio di smaltimento dei rifiuti domestici.

Prima di immettere apparecchiature elettriche ed elettroniche (AEE) nel flusso di raccolta dei rifiuti o negli impianti di raccolta dei
rifiuti, I'utente finale di apparecchiature contenenti batterie e/o accumulatori deve rimuovere tali batterie e accumulatori per la
raccolta differenziata.

6.2 Dichiarazione di conformita della Federal Communications Commission

Le seguenti informazioni si applicano a Pudu robotic.

Questa apparecchiatura e stata collaudata e trovata conforme ai limiti per un dispositivo digitale di Classe B, secondo la Parte 15
delle regole FCC. Tali limiti sono definiti per garantire una ragionevole protezione nei confronti di interferenze pericolose in una
installazione residenziale. Questa apparecchiatura genera, utilizza e pu¢ irradiare energia a radiofrequenza e, se non installata
secondo le istruzioni, potrebbe causare interferenze pericolose alle comunicazioni radio. Tuttavia, non vi & garanzia che non si
verifichino interferenze in una particolare installazione. Se questa apparecchiatura dovesse causare interferenze dannose alla
ricezione radio o televisiva, che possono essere determinate spegnendo e accendendo I'apparecchiatura, si consiglia di cercare di
correggere le interferenze utilizzando una o pit delle seguenti misure:

* Riorientare o spostare I'antenna ricevente.

* Aumentare la distanza tra I'apparecchiatura e il ricevitore.

« Collegare l'apparecchiatura a una presa su un circuito diverso da quello a cui é collegato il ricevitore.
* Consultare il rivenditore o un tecnico esperto di radio/TV per avere aiuto.

Questo dispositivo & conforme alla Parte 15 delle regole FCC. L'uso € soggetto alle sequenti due condizioni:

* Questo dispositivo non puo causare interferenze dannose.
* Questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza ricevuta, comprese le interferenze che possono causare un funzionamento
indesiderato.
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6.3 Dichiarazione di conformita di Industry Canada

Questo dispositivo e conforme allo standard RSS esente da licenza di Industry Canada. L'uso & soggetto alle seguenti due condizioni:

* Questo dispositivo non puo causare interferenze.

* Questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza, compresa l'interferenza che puo causare un funzionamento indesiderato

del dispositivo.
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uitsluitend bedoeld als richtlijn voor de gebruiker, en mag geen enkele verklaring worden beschouwd als een garantie van
welke aard dan ook.
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1. Veiligheidsinstructies

1.1 Instructies m.b.t. elektriciteit

Laad uw robot niet op met niet-originele opladers. Vervang de oplader onmiddellijk als deze is beschadigd.

Laad de accu véor het eerste gebruik op tot 100%.

Zorg er, voor een maximale efficiéntie en levensduur van de robotaccu, voor dat het accuniveau boven de 10% blijft.
Als het accuniveau tot onder de 10% daalt, moet de accu zo snel mogelijk worden opgeladen om te voorkomen dat de
robot uitschakelt.

Een accuspanning van minder dan 2% betekent dat de accu wordt beschermd. In dit geval kan de robot geen taken
uitvoeren en moet deze worden opgeladen voordat hij opnieuw kan worden gebruikt.

Als de machine langere tijd niet zal worden gebruikt, zet de sleutelschakelaar dan in de stand "uit".

+ Als de robot gedurende langere tijd niet is gebruikt, laadt u deze volledig op voordat u hem opnieuw gebruikt.

1.2 Gebruiksaanwijzing

Deze zelfreinigende robot op wielen mag alleen binnen en op een vlakke ondergrond worden gebruikt. Gebruik de robot
niet buitenshuis (bijv. op een open balkon) of op een oneffen ondergrond (bijv. een trap).

Gebruik de robot niet bij een temperatuur van meer dan 40 °C of van minder dan 0 °C.

Als de robot per ongeluk in een onjuiste positie terechtkomt vanwege een blokkering of om andere redenen, schort de
taak dan meteen op en duw de robot naar de juiste route voordat de taak wordt hervat.

Trek niet aan de robot als deze in werking is. Als u de robot wilt voortduwen of verplaatsen, moet u deze eerst stilzetten
door op het scherm te tikken.

Duw de robot wanneer deze is ingeschakeld niet in achterwaartse richting.

Blokkeer de robotsensor niet. De robot kan zich anders niet meer goed voortbewegen of de weg vinden.

Sla niet op de robot en druk of tik ook niet te hard op het scherm; dat kan tot schade leiden.

Gebruik de robot niet om goederen te vervoeren. Zet geen kookplaten met open vuur of ontvlambare vaste, gasvormige
of vloeibare substanties op het dienblad.

Wijzig de instellingen niet wanneer de robot in beweging is. Tik altijd op het scherm om de robot te pauzeren voordat u
taken uitvoert.

Reinig een ingeschakelde robot niet en pleeg geen onderhoud.

Snoeren op de vloer moeten voor gebruik worden opgeborgen om te voorkomen dat deze door de robot worden
meegesleept.

Voor een veilig gebruik wordt een snelheid van maximaal 1,2 m/s aanbevolen.

Ook al is de robot uitgerust met een functie voor het automatisch ontwijken van obstakels, er blijven mogelijke dode
hoeken bestaan. Het blokkeren van een robot die zich snel voortbeweegt kan dus tot ongelukken leiden.

Bij het vervoeren van de robot dient u ervoor te zorgen dat het water uit het oplossingsreservoir en het
afvalwaterreservoir is verwijderd. Het is ten strengste verboden de machine tijdens het transport te kantelen, anders kan
de behuizing beschadigd raken.

Robots kunnen niet-schuimende, neutrale reinigingsmiddelen gebruiken met een pH-waarde van 6 tot 8 (er kunnen
antischuimmiddelen worden toegevoegd). Het is verboden om sterke zuren, sterke logen en reinigingsmiddelen met
werkzame stoffen te gebruiken.

1.3 Aanwijzingen m.b.t. omgeving

Gebruik de robot niet en laad de robot niet op in een omgeving met een hoge temperatuur/druk, een omgeving met
brand- of explosiegevaar of een andere gevaarlijke omgeving om letsel en schade aan de robot te voorkomen.

Voer de robot en de accessoires van de robot niet af als huishoudelijk afval. Voer de robot en de accessoires van de robot
altijd af in overeenstemming met lokale wet- en regelgeving en recycle waar mogelijk.

Deze robot is bedoeld voor gebruik op een vlakke ondergrond en is niet geschikt voor gebruik in omgevingen met
treden of lange of steile hellingen.

Het wordt afgeraden om de robot te gebruiken op een erg vette ondergrond.

Haal snoeren en andere voorwerpen op de grond weg om te voorkomen dat de robot omvalt of hierin verstrikt raakt.
Wanneer u dit product gebruikt op een zeer oneffen ondergrond (zoals drempels of vloeropvangbakken), zorg er dan
voor dat de hoogte van de uitsteeksels niet meer dan 8 mm (voor reiniging) of 20 mm (voor doorgang, niet voor
reiniging) bedraagt.

De minimale doorgangsbreedte bedraagt 70 cm. Een breedte van meer dan 75 cm verdient de voorkeur, zodat de robot
soepel door een lange gang kan rijden.

De robot kan een helling van maximaal 8° aan (zonder reiniging). Om schuifpartijen te voorkomen, pauzeert u de robot
niet als deze bergopwaarts rijdt.

De robot kan uitsluitend reinigen op vlakke ondergronden (in reinigingsstand). Gebruik de robot niet voor reiniging op
hellingen die zichtbaar zijn met het blote oog (meer dan 3°).

Bij trapgaten, aan het begin van een aflopende helling en op andere plekken waar de robot kan omvallen, moeten
relingen of andere beschermende structuren worden aangebracht.
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2. Productonderdelen

2.1 Overzicht

De PUDU CC1 Pro-robot is een veelzijdige reinigingsrobot die is bedoeld voor kleine en middelgrote ruimtes. De robot kan
vegen, schrobben, (vloerbedekking) stofzuigen en stof opdweilen en beschikt over functies voor automatisch vullen/legen
en automatisch opladen.

De robot is geschikt voor verschillende soorten reiniging van verschillende materialen, dit kunnen bijvoorbeeld harde
vloeren of laagpolig tapijt zijn. Veelvoorkomende toepassingsscenario's zijn kantoorgebouwen, warenhuizen, hotels,
winkels en andere interieuren die niet grondig hoeven te worden gereinigd. Het product zorgt ervoor dat de omgeving
schoner is, met lagere kosten en een hogere efficiéntie.

2.2 Paklijst

Robot x 1, Oplader x 1, Aan-uitsleutel x 2, Borstel zijkant x 1, Trekker x 1, Mop-stofzuigstuk x 1, Schrobborstel x 2,
Bezem x 2, Waterleiding x 1, Mondstuk x 1, Gebruikershandleiding PUDU CC1 Pro x 1, Conformiteitscertificaat x 1,
Positioneringsmarkering x 1.

2.3 Uiterlijk en onderdelen

Noodstopschakelaar

Lcd-scherm

RGBD

Ultrasoonradar

LiDAR

Solid-state LiDAR

Waterinlaat

RGB-camera
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2.4 Specificaties

Kenmerk ‘ Beschrijving
Model CCBCO2
Bedrijfsspanning 23V ~29,2VDC

Accutype

Lithium-ijzerfosfaataccu

Ingang voedingsadapter

100V ~ 240V DC, 50/60 Hz

Uitgang voedingsadapter

Max.29,2V/15A

Accucapaciteit

50 Ah

Oplaadtijd

<3u

Levensduur accu

Schrobben: 5 u; Vegen+Stofzuigen+Dweilen: 5 u; Stofzuigen vloerbedekking: 4 u;
Stil dweilen: 9 u

Reinigingsopties

Vegen, (Vloerbedekking) Stofzuigen, Dweilen, Schrobben

Gewicht

75 kg 165,35 pond

Afmetingen robot

629 x 552 x 695 mm 24,76 x 21,73 x 27,36 inch

Materiaal behuizing

PC+ABS

Afmetingen scherm

10,1-inch-lcd-scherm

Navigatiemethode

Geintegreerde LiDAR en visuele SLAM-positionering

Kruissnelheid

0,2-1,2m/s (0,66 - 3,94 ft/s) (aanpasbaar)

Geluidsniveau

<70 dB

Min. doorgangsbreedte

70 cm 27,56 inch

Max. overrijdbare hoogte

20 mm (0,79 inch)

Max. klimhoek

80

Max. overrijdbare breedte

35 mm (1,38 inch)

Reinigingsbreedte (met borstel
aan zijkant)

500 mm 19,69 inch

Oppervlaktereiniging

700-1000 m?/u 837,19-1195,99 vr*/u

Vlekkenreiniging

1500-3000 m?/u 1793,99-3587,97 vr*/u

Capaciteit stofbak (stofzuigen)

2,5L (Standaard) / 6L (Uitgebreid) 0,66 gal (Standaard) /1,59 gal (Uitgebreid)

Inhoud waterreservoir
(schrobben)

Oplossingsreservoir: 15 liter (3,96 gal)

Opvangreservoir: 15 liter (3,96 gal)

Besturingssysteem

Android

Communicatie

4G, wifi, Bluetooth ondersteund, Lora (optioneel)

Mobiele app

Ondersteund

Bedieningsmodus

Handmatig/Autom.

Autom. opladen en Autom. water
toevoegen/aftappen

Ondersteund (in combinatie met laadstation)

Optionele functie

Laadstation

Werkomgeving (inclusief

Temperatuur: 1 °C tot 40 °C (33,8 °F tot 104 °F); RH: <85%

opladen)

Opslag Temperatuur: -20 °C tot 60°C (-4 °F tot 140 °F); RH: <85%

Bedrijfshoogte <2000 m <6561,68 ft

Toepassing Terrazzo, marmer, tegels, epoxyhars, zandsteen, kunststeen, laagpolige tapijten,

enz.

IP-classificatie

IPX4

(* De duur van de accu van de robot in verschillende schoonmaakmodi is getest onder laboratoriumomstandigheden,
met de laagste versnellingsinstelling,te beginnen bij een accuniveau van 100% en continu tot een accuniveau van 10%.)
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3. Gebruik van het product

3.1 Instructies voor knoppen

Opstarten:

Na bevestiging dat de sleutelschakelaar @ is ingeschakeld, houdt u de aan-uitknop @

ongeveer 3 seconden ingedrukt, waarna de onderste lichtstrip blauw wordt.
Uitschakelen:

Houd de aan-uitknop @) 6 seconden ingedrukt tot het scherm uitgaat, dit geeft aan
dat de robot naar behoren is uitgeschakeld.

Pauzeren:

Tik op het scherm om een robot in werking te laten pauzeren. Tik opnieuw om de
werking te hervatten.

Noodstop:

In noodgevallen drukt u op de noodstopschakelaar @ om een werkende robot te stoppen. Draai de noodstopschakelaar

rechtsom en hervat de werking volgens de aanwijzingen op het scherm.

Waarschuwing: A

[
| Voordat u een automatische reinigingstaak start, dient u ervoor te zorgen dat de robot is ingeschakeld en onder of
[ voor de visuele markering is geplaatst (afhankelijk van de positie van de markering) voor een succesvolle

(

positionering op de opstartlocatie.

o

0.3-0.5m

o

3.2 Instructies voor handgreep

Wanneer u de robot moet voortduwen of het scherm moet gebruiken, zet u de handgreep en het scherm omhoog;
Wanneer de robot stilstaat of automatisch werkt, zet u de handgreep en het scherm omlaag.

* Het handvat van de robot is verbonden met het scherm.

Handgreep omhoog
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Handgreep omlaag

)
|
|
)



3.3 Reinigingsmodus

De robot heeft verschillende modi om aan verschillende scenario's te voldoen, waaronder vegen, (vloerbedekking)
stofzuigen, stof dweilen en schrobben.

Reinigingsmodus ‘ Beschrijving

Schrobmodus In de schrobmodus wordt er geschrobd. Deze modus is geschikt voor het reinigen van
harde vloeren.

Verwijder de borstel aan de zijkant. Installeer de schrobborstel en de trekker. Controleer
of het waterfilter in het opvangreservoir is geinstalleerd.

Veegmodus In de standaardveegmodus voert de robot een "vegen+stofzuigen+stof dweilen"-
schoonmaakprogramma uit, dat geschikt is voor het reinigen van harde vloeren.
Installeer de borstel aan de zijkant, de bezem en het mop-stofzuigstuk. Controleer of de
stofzuigerbak in het opvangreservoir is geinstalleerd en of het opvangreservoir leeg is.

Modus Vloerbedekking In de modus Vloerbedekking stofzuigen voert de robot een "vegen+stofzuigen”-
stofzuigen schoonmaakprogramma uit, dat geschikt is voor het reinigen van laagpolig tapijt.
Installeer de borstel aan de zijkant, de bezem en tapijtbezem. Controleer of de
stofzuigerbak in het opvangreservoir is geinstalleerd en of het opvangreservoir leeg is.

Stille dweilmodus In de stille dweilmodus is de aanjager uitgeschakeld. Deze modus is geschikt voor
geluidsgevoelige omgevingen die moeten worden gereinigd.
Installeer de borstel aan de zijkant, de bezem en het mop-stofzuigstuk.

* Raadpleeg de bedieningshandleiding voor de PUDU CC1 Pro voor meer informatie over het gebruik van de robot.

4. Onderhoud en verzorging

Storingen ‘ Oplossingen

Probleem met starten a. Controleer of de sleutelschakelaar is ingeschakeld.
b. Controleer het accuniveau. Laad de accu op als deze leeg is.

Kan niet reinigen a. De stofbak zit vol. Verwijder de stofbak en maak deze schoon voordat u de robot
opnieuw start.

b. Controleer de borstel. Als deze ernstig versleten is, vervang deze dan door een nieuwe
borstelset.

Kan water niet afvoeren Controleer de afvoerleiding. Als deze verstopt zit, verwijdert u het vuil en maakt u het
opvangreservoir schoon.

Onderdelen ‘ Robotstatus ‘ Keuringsinterval ‘ Onderhoudsmethode

Aandrijfwielen en Uitschakelen Wekelijks Veeg het oppervlak af met een schone doek.
hulpwielen

Zichtsensoren en LiDAR Uitschakelen Wekelijks Gebruik voor het schoonmaken een schone

doek of lensreiniger.

Opvangreservoir In-/uitschakelen 2-3 dagen Spoel het opvangreservoir met schoon water
en tap daarna het vuile water af.

Stofbak In-/uitschakelen 2-3 dagen Gooi het vuil in de stofbak weg en spoel indien
nodig met schoon water. Daarna drogen.

Waterfilterkamer In-/uitschakelen 2-3 dagen Spoel het vuil in de waterfilterkamer weg met
schoon water.

5. Aftersales-service

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. biedt een gratis garantie binnen de geldige garantieperiode (de garantieperiode kan
verschillen voor verschillende onderdelen). De kosten die worden gemaakt voor de aftersales-service zijn voor rekening

van Pudu. Na de garantieperiode of bij omstandigheden die niet worden gedekt door de gratis garantie, worden kosten in
rekening gebracht volgens het normale tarief. Neem contact op met de aftersales-hotline voor meer informatie over het beleid
van de aftersales-service en reparatieservices. Het beleid is ook te vinden in de bedieningshandleiding voor de PUDU CC1 Pro.
Hotline: +86 755-86952935

E-mail: techservice@pudutech.com

6. Conformiteit

6.1 Informatie over afvoer en recycling

)74

De Richtlijn betreffende afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA) streeft ernaar de impact van elektrische
en elektronische goederen op het milieu te minimaliseren door hergebruik en recycling te verhogen en de hoeveelheid
AEEA die op de vuilstort belandt, terug te brengen. Het symbool op dit product of zijn verpakking geeft aan dat dit product
aan het einde van zijn levensduur afzonderlijk van gewoon huishoudafval moet worden afgevoerd. Let op: het is uw
verantwoordelijkheid om elektronische apparatuur af te voeren bij een inleverpunt om grondstoffen te besparen. Elk land
heeft eigen inzamelingspunten voor de recycling van elektrische en elektronische apparatuur. Neem contact op met de
relevante instelling voor afvalbeheer van elektrische en elektronische apparatuur, de gemeente of de vuilophaalservice
voor informatie over inzamelingspunten.

)74

Voordat u elektrische en elektronische apparatuur naar de afvalinzameling brengt, dient de eindgebruiker van apparatuur
die een accu en/of accumulator bevat deze te verwijderen voor gescheiden inzameling.

6.2 Conformiteitsverklaring Federal Communications Commission

De volgende informatie is van toepassing op Pudu Robotics.

Deze apparatuur is getest en voldoet aan de limieten voor een digitaal apparaat van klasse B, overeenkomstig onderdeel
15 van de FCC-voorschriften. Deze limieten zijn ontworpen om redelijke bescherming te bieden tegen schadelijke
interferentie in een huiselijke omgeving. Deze apparatuur genereert, gebruikt en kan radiofrequentie-energie

uitstralen en kan, indien niet geinstalleerd en gebruikt in overeenstemming met de aanwijzingen, schadelijke storing

in radiocommunicatie veroorzaken. Er is echter geen garantie dat er geen interferentie zal optreden in een bepaalde
installatie. Als deze apparatuur schadelijke interferentie veroorzaakt voor radio- of televisieontvangst, wat kan worden
vastgesteld door de apparatuur uit en weer aan te zetten, wordt de gebruiker aangemoedigd om te proberen de
interferentie te corrigeren aan de hand van een van de volgende maatregelen:

+ Heroriénteer of verplaats de ontvangstantenne.

+ Vergroot de scheiding tussen de apparatuur en de ontvanger.

+ Sluit de apparatuur aan op een stopcontact van een ander circuit dan dat waarop de ontvanger is aangesloten.
+ Raadpleeg de dealer of een deskundige radio-/tv-technicus voor hulp.

Dit apparaat voldoet aan onderdeel 15 van de FCC-regels. Het werkt indien wordt voldaan aan de volgende twee

voorwaarden:

+ Dit apparaat mag geen schadelijke interferentie veroorzaken.

+ Dit apparaat moet elke ontvangen interferentie accepteren, inclusief interferentie die ongewenste werking kan
veroorzaken.

6.3 Conformiteitsverklaring Industry Canada
Dit apparaat voldoet aan de licentievrije RSS-norm(en) van Industry Canada. Het werkt indien wordt voldaan aan de
volgende twee voorwaarden:

+ Dit apparaat mag geen interferentie veroorzaken.
+ Dit apparaat moet elke interferentie accepteren, inclusief interferentie die ongewenste werking van het apparaat kan
veroorzaken.
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Prawa autorskie © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Wszelkie prawa zastrzezone.
Zadna osoba fizyczna ani prawna nie moze imitowa¢, kopiowa¢, przepisywa¢ ani tumaczy¢ tresci niniejszej instrukcji obstugi -

w catosci lub w czesci - bez jednoznacznej pisemnej zgody Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. ani rozpowszechnia¢ niniejszej

instrukcji obstugi w zaden sposéb w celach zarobkowych (ani elektronicznie, ani poprzez kserowanie, nagrywanie itp. technikami).

Specyfikacje produktu i informacje zawarte w niniejszej instrukcji obstugi majg charakter informacyjny i moga ulec zmianie bez
uprzedzenia. Jesli nie zaznaczono inaczej, instrukcja ta jest przeznaczona wytgcznie jako przewodnik dla uzytkownika i nie mozna

jej traktowac jako gwarancji jakiegokolwiek rodzaju.
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1. Instrukcje bezpieczenistwa

1.1 Instrukcja zasilania i tadowania elektrycznego

Nie wolno fadowac robota za pomocg nieoryginalnych tadowarek. Jezeli tadowarka ulegta uszkodzeniu, nalezy jg niezwtocznie
wymienic.

Przed pierwszym uzyciem produktu nataduj jego akumulator do 100%.

Aby zmaksymalizowa¢ wydajnos¢ i zywotnos¢ akumulatora robota, nie wolno dopusci¢, aby poziom natadowania zmalat do 10% lub
nizszej wartosci.

Poziom natadowania akumulatora nizszy niz 10% oznacza, ze robot wkrétce sie wyczerpie i nalezy go jak najszybciej natadowac.
Poziom natadowania akumulatora ponizej 2% powoduje zadziatanie zabezpieczenia akumulatora. W takim przypadku robot nie
bedzie mégt wykonywac zadan i musi zosta¢ natadowany przed ponownym uzyciem.

« Jesli urzadzenie nie jest uzywane przez dtuzszy czas, obréc przetacznik kluczykowy w potozenie wytgczone.

* Jesli robot nie byt uzywany przez duzszy czas, przed ponownym uzyciem nalezy go catkowicie natadowac.

1.2 Instrukcja uzytkowania

« Ten automatyczny samojezdny robot sprzatajacy nadaje sie wytgcznie do uzytku na podtozu ptaskim w pomieszczeniach
zamknietych. Nie wolno uzywac go na zewngatrz pomieszczen (np. na otwartym balkonie) ani na nieréwnym podtozu (np. na
schodach).

Nie uzywaj robota w temperaturze powyzej 40°C ani ponizej 0°C.

Jesli robot przypadkowo wejdzie w jakgkolwiek nieprawidtowa pozycje z powodu blokady lub z innej przyczyny, nalezy natychmiast
wstrzymac zadanie i popchngc robota na wtasciwg trase przed kontynuowaniem zadania.

Nie wolno ciggnac robota podczas pracy. Jesli konieczne jest popchniecie lub przesuniecie robota, nalezy dotkna¢ ekranu, aby
najpierw zatrzymac urzadzenie.

Nie wolno pchac robota do tytu, gdy wigczone jest zasilanie.

Nie blokuj czujnika robota. W przeciwnym razie robot moze przestac poruszac sie prawidtowo lub moze zgubi¢ droge.

Nie wolno klepac urzadzenia ani naciskac lub mocno dotykac ekranu, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenia.

Nie uzywaj robota do przewozenia zadnych przedmiotéw. Nie wolno stawiac na tacy piecykéw z otwartym ptomieniem ani zadnych
tatwopalnych ciat statych, gazéw badz cieczy.

Nie wolno zmienia¢ ustawien robota, gdy ten sie porusza. Zawsze dotknij ekranu robota, aby zawiesi¢ jego prace, zanim przystapisz
do jakichkolwiek dziatan.

Nie wolno czysci¢ ani konserwowac robota, gdy zasilanie jest wigczone.

Nalezy usungc z podtogi wszelkie znajdujgce sie na niej przewody, aby zapobiec ich ciggnieciu przez robota.

Ze wzgledu na bezpieczenstwo pracy robota zaleca sig, aby jego predkos¢ jazdy nie przekraczata 1,2 m/s.

Robot jest wyposazony w funkcje automatycznego unikania przeszkéd; zasieg ich wykrywania moze miec¢ jednak martwe strefy.

Z tego powodu gwattowne zablokowanie robota poruszajgcego sie z duzg predkoscig moze skutkowac wypadkiem.

Podczas transportu robota upewnij sie, ze oprézniono zbiornik roztworu i zbiornik na $cieki. Bezwzglednie zabrania sig przechylania
urzadzenia podczas transportu - w przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia obudowy.

Roboty mogg uzywac niepienigcych, neutralnych detergentéw o wartosci pH od 6 do 8 (istnieje mozliwos¢ dodania Srodkéw
przeciwko pienieniu). Nie wolno stosowac silnych kwaséw, silnych zasad oraz detergentéw zawierajgcych substancje czynne.

1.3 Warunki Srodowiska pracy

Aby zapobiec obrazeniom lub uszkodzeniu robota, nie uzywac ani nie tadowac robota w $rodowisku, w ktérym panuje wysoka
temperatura/ci$nienie ani w obszarach narazonych na pozar lub wybuch lub w innych niebezpiecznych miejscach.

Nie wolno wyrzucac zuzytego robota ani jego akcesoriéw z odpadami gospodarstwa domowego. W miare mozliwosci zawsze
utylizowac robota i jego akcesoria zgodnie z lokalnymi prawami i przepisami, poddajac go recyklingowi.

Robot jest przeznaczony do uzytku na powierzchniach ptaskich i nie nadaje sie do pracy na schodach ani znacznych pochytosciach
czy tez w bardzo ograniczonej przestrzeni.

Nie zaleca sig pracy robota na podtozu bardzo brudnym.

Nalezy usunac wszelkie przewody i inne przedmioty znajdujgce sie na podtodze, aby robot nie mégt o nie zaczepic ani ich ciggngc.
W przypadku stosowania tego produktu na podtozu z widocznymi nieréwnosciami (np. progi w przejsciach, gniazda podtogowe itp.)
nalezy upewnic sie, ze wysokos¢ takich nieréwnosci jest nie wieksza niz 8 mm (w przypadku sprzgtania robotem) lub 20 mm

(w przypadku przejazdu robota bez sprzatania).

Minimalna szeroko$¢ przejazdu wynosi 70 cm. Najlepiej jest, aby szerokos¢ przejazdu byta wieksza niz 75 cm, dzieki czemu robot
moze sprawnie pokonywac dtuzsze przejscia.

Maksymalny dopuszczalny kat pochylenia podtoza podczas przejazdu robota wynosi 8° (podczas przejazdu bez sprzatania). Aby nie
dopusci¢ do niebezpieczenstwa od zeslizgiwania sig robota do tytu, nie nalezy go zatrzymywac, gdy porusza sie pod gére.

Robot moze sprzatac wytacznie powierzchnie ptaskie (w trybie sprzatania) - nie wolno uzywac robota do sprzatania powierzchni
wyraznie nachylonych (o spadku powyzej 3°).

Nalezy zamontowac szyny lub inne zabezpieczajgce elementy konstrukcyjne na krawedzi schodéw, przy wejsciach na $ciezki
nachylone w dét oraz w innych miejscach, w ktérych moze doj$¢ do upadku robota.
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2. Elementy produktu

2.1 Oméwienie

Robot PUDU CC1 Pro to wszechstronny robot sprzatajacy, przeznaczony dla niewielkich i umiarkowanie duzych pomieszczen. Robot
moze zamiatac, szorowac, odkurzac (wyktadziny) i wycierac kurz - ma on réwniez funkcje automatycznego napetniania /oprézniania
oraz automatycznego tadowania akumulatora.

Nadaje sie do sprzatania pomieszczer z podtogami wykoriczonymi réznymi materiatami o réznej twardosci powierzchni - zaréwno
podtdg twardych, jak i dywanéw/wyktadzin o krétkim wiosiu. Typowe miejsca zastosowania robota obejmujg budynki biurowe,
publiczne, hotele, sklepy detaliczne i inne pomieszczenia zamknigte, ktére wymagaja mato intensywnego sprzatania podtég.
Produkt ten sprzyja utrzymaniu czystosci pomieszczen w sposéb ekonomiczny i wydajny.

2.2 Kompletacja produktu

Robot - 1 szt., tadowarka - 1 szt., kluczyk zasilania - 2 szt., szczotka boczna - 1 szt., $ciggaczka gumowa - 1 szt., przystawka mopujgco-
odkurzajaca - 1 szt., szczotka do szorowania - 2 szt., szczotka do zamiatania - 2 szt., rura wlewu wody - 1 szt., dysza - 1 szt., instrukcja
obstugi PUDU CC1 Pro - 1 egz., $wiadectwo zgodnosci - 1 egz., znacznik potozenia - 1 szt.

2.3 Wyglad i czesci sktadowe

Wytacznik awaryjny

Ekran LCD

RGBD

Radar ultradzwigekowy

Uktad lidar

Lidar
potprzewodnikowy

Wlot wody

Kamera RGB

8000 0 O

Ptytka elektrody
tadowania

Odptyw sciekéw

Przetacznik zasilania

(1S

Widok z przodu Widok z tytu Koto uniwersalne

Koto jezdne

Pokrywa zbiornika
nieczystosci

Uchwyt

Gniazdo tadowania

o

Kamera gérna

D9 OO OO0DDOODODOO

Pokrywa akumulatora

Przystawka mopujgco-
odkurzajaca

0906 06

| WA

(C]

@ Sciggaczka gumowa

@ Przetgcznik kluczykowy

O
® ® 8988

@ Szczotka do zamiatania

Widok z géry Akcesoria @ Szczotka qo
szorowania

@ Szczotka boczna
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2.4 Dane techniczne

Cecha ‘ Opis
Model ccBco2
Napiecie robocze DC23V~29,2V

Typ akumulatora

Akumulator litowo-zelazowo-fosforanowy

Parametry wejsciowe tadowarki

AC 100V~ 240V, 50/60 Hz

Parametry wyjsciowe tadowarki

Maks. 29,2V, 15 A

Pojemnos¢ akumulatora

50 Ah

Czas tadowania

<3godz.

Zywotno$¢ akumulatora

Szorowanie: 5 godz.; zamiatanie + odkurzanie + mopowanie: 5 godz.; odkurzanie
dywanéw: 4 godz.; ciche zmywanie podtég: 9 godz.

Mozliwosci sprzgtania

Zamiatanie, odkurzanie (dywanéw/wyktadzin), zmywanie podtég (mopowanie), szorowanie

Ciezar

75 kg 165,35 funta

Wymiary robota

629 x 552 x 695 mm 24,76 x 21,73 x 27,36 cala

Materiat obudowy

PC+ABS

Rozmiar ekranu

Ekran LCD o przekatnej 10,1 cala

Metoda nawigacji

Whbudowany lidar i wizualne pozycjonowanie SLAM

Predkos¢ jazdy 0,2-1,2 m/s (0,66-3,94 ft/s) (regulowana)
Hatas podczas pracy <70dB
Min. szeroko$¢ przejazdu 70 cm 27,56 cala

Maks. wysokos$¢ pokonywanej
przeszkody

20 mm (0,79 cala)

Maks. kat nachylenia
pokonywanego podtoza

8°

Maks. szerokos$¢ pokonywanej
przerwy w podtozu

35mm (1,38 cala)

Szeroko$¢ sprzatania (ze szczotkq
boczng)

500 mm 19,69 cala

Czyszczenie powierzchni

700-1000 m#h 837,19-1195,99 yr¥/h

Czyszczenie punktowe

1500-3000 m#h 1793,99-3587,97 yr*/h

Pojemnos$¢ pojemnika na kurz
(odkurzanie)

2,5 L (Domyslnie) / 6 L (Rozszerzone) 0,66 gal (Domyslnie) /1,59 gal (Rozszerzone)

Pojemnos¢ zbiornika wody
(szorowanie)

Zbiornik roztworu: 15 L (3,96 gal)

Zbiornik nieczystosci: 15 L (3,96 gal)

System operacyjny

Android

kacznosc

Sie¢ 4G, WIFI, Bluetooth, Lora (opcjonalnie)

Aplikacja mobilna

Obstugiwana

Tryb pracy

Reczny i automatyczny

Automatyczne tadowanie oraz
automatyczne uzupetnianie /
odprowadzanie wody

Obstugiwane (w potaczeniu ze stacjg dokujaca)

Funkcja opcjonalna

Stacja dokujaca/stacja tadowania

Srodowisko pracy (w tym fadowanie)

Temperatura: Od 1°C do 40°C (od 33,8°F do 104°F); wilgotnos¢ wzgledna: < 85%

Srodowisko przechowywania

NN

Temperatura: Od -20°C do 60°C (od -4°F do 140°F); wilgotno$¢ wzgledna: < 85%

Wysoko$¢ n.p.m. podczas pracy

<2000m <6561,68 stopy

Przeznaczenie - sprzatane
powierzchnie

Lastryko, marmur, ptytki, Zywica epoksydowa, piaskowiec, sztuczny kamien, dywany
i wyktadziny z krétkim wtosiem itp.

Klasa ochrony IP

1PX4

(*Zywotno$¢ akumulatora robota w réznych trybach sprzatania zostata przetestowana w warunkach laboratoryjnych, przy ustawieniu
niskiego biegu, zaczynajac od 100% natadowania akumulatora i do czasu osiggniecia poziomu 10%).
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3. Uzytkowanie produktu

3.1 Instrukcja obstugi przyciskéw

Wiaczanie:

Sprawdz, czy przetacznik kIuczykowy@jest wigczony, nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania 0 przez okoto 3 sekundy - witgczy sie dolna, niebieska listwa $wietlna.
Wytaczanie:

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania 0 przez 6 sekund, az ekran wytaczy sie,

co oznacza, ze robot wytgczyt sig.

Pauza:

Dotknij ekranu, aby wstrzymac prace robota. Dotknij ekranu ponownie, aby wznowic¢ prace.
Zatrzymanie awaryjne:

W nagtym przypadku nalezy nacisng¢ wytacznik awaryjny,aaby przerwac prace robota. Obré¢ wytgcznik awaryjny w prawo, aby go
odblokowac i wznéw prace robota zgodnie ze wskazéwkami na ekranie.

(w zaleznosci od potozenia znacznika), aby robot mdgt ustali¢ miejsce uruchomienia.

[
Uwaga:
- umaca: g
|
l

)
|
Przed uruchomieniem sprzatania automatycznego sprawdz, czy robot jest wtgczony i stoi pod lub przed znacznikiem potozenia |
)

&
N2

S

0.3-0.5m

3.2 Instrukcja obstugi uchwytu

Jedli chcesz popchnac robota lub uzy¢ wyswietlacza, unie$ uchwyt wraz z wyswietlaczem.
Gdy robot jest bezczynny lub pracuje automatycznie, opus¢ uchwyt z wyswietlaczem.
*Uchwyt robota jest potgczony z wyswietlaczem.

3.3 Tryb sprzatania

Robot moze pracowac w réznych trybach, zaleznie od sprzatanych powierzchni - tryby te to zamiatanie, odkurzanie (dywanéw i
wyktadzin), zmywanie podtdég (mopowanie) oraz szorowanie.

Tryb czyszczenia

Tryb szorowania

| Opis

W trybie szorowania wykonywana jest operacja szorowania, ktéra nadaje sie do czyszczenia
twardych podtog.

Zdemontuj szczotke boczng. Zamontuj szczotke do szorowania i $ciggaczke gumowa. Upewnij sig,
ze filtr myjacy jest zainstalowany w zbiorniku nieczystosci.

Tryb zamiatania

W standardowym trybie zamiatania robot wykonuje zamiatanie z odkurzaniem i zmywaniem
podtogi - operacje te nadaja sie do czyszczenia twardych podtog.

Zainstaluj szczotke boczng, szczotke do zamiatania i przystawke mopujgco-odkurzajgcg. Upewnij
sie, ze zamontowano zbiornik na kurz odkurzacza w zbiorniku nieczystosci, zas sam zbiornik jest
pusty.

Tryb odkurzania dywandw
i wyktadzin

W trybie odkurzania dywandw i wyktadzin, robot wykonuje zamiatanie z odkurzaniem - operacje
te nadajg sie do czyszczenia dywanoéw i wyktadzin o krétkim wiosiu.

Zainstaluj szczotke boczng, szczotke do zamiatania oraz przystawke do dywandéw. Upewnij sie, ze
zamontowano zbiornik na kurz odkurzacza w zbiorniku nieczystosci, za$ sam zbiornik jest pusty.

Tryb cichego zmywania
podtég

W trybie cichego zmywania podtég dmuchawa robota jest wytgczona. Tryb ten nadaje sie do
sprzatania w miejscach wymagajacych ciszy.
Zainstaluj szczotke boczng, szczotke do zamiatania i przystawke mopujaco-odkurzajgca.

“*Dalsze informacje o korzystaniu z robota podano w podreczniku obstugi PUDU CC1 Pro.

4. Konserwacja i pielegnacja

Usterki

Nie mozna uruchomi¢
robota

| Rozwigzania

a. Sprawdyz, czy przetgcznik kluczykowy jest wigczony.
b. Sprawdz poziom natadowania akumulatora. Nataduj akumulator, jesli jest wyczerpany.

Robot nie sprzata

a. Zbiornik na kurz jest petny. Wyjmij zbiornik na kurz odkurzacza i oprdznij go, zanim ponownie
uruchomisz robota.
b. Sprawdz szczotke. Jesli jest mocno zuzyta, wymien jg na nowa.

Robot nie spuszcza wody

Sprawdz rure odptywowa. Jesli jest niedrozna, wyczys¢ j oraz wyczysc zbiornik nieczystosci.

Czesci

Stan robota

Czestotliwos¢
przegladu

Sposéb konserwacji

wigczanie zasilania

Kota jezdne i kota Wytaczanie Co tydzien Wytrzyj powierzchnie czystg Sciereczka.

pomocnicze zasilania

Czujniki wizyjne i lidar Wytaczanie Co tydzien Do czyszczenia nalezy uzywac czystej $ciereczki lub
zasilania Srodka do czyszczenia optyki.

Zbiornik nieczystosci Wytagczanie/ 2-3dni Przeptucz zbiornik nieczystosci czystg woda, po czym
wiaczanie zasilania usun brudng wode.

Pojemnik na kurz Wytgczanie/ 2-3dni Oproéznij pojemnik na kurz - w razie potrzeby umyj go
wigczanie zasilania do czysta i wysusz.

Komora filtra wody Wytaczanie/ 2-3 dni Wyptucz zanieczyszczenia z komory filtra, uzywajac

czystej wody.

5. Serwis posprzedazowy

W okresie gwarancyjnym firma Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. zapewnia bezptatny serwis gwarancyjny (moze réznic sie
zaleznie od poszczegdlnych komponentéw). Optaty naliczone w ramach serwisu posprzedaznego pokrywa firma Pudu. Poza

Uchwyt podniesiony
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Uchwyt opuszczony

okresem gwarancyjnym lub w przypadkach, w ktérych nie przystuguje bezptatna gwarancja, zostanie pobrana optata wedle cennika
standardowego. Szczegétowe informacje dotyczgce regulaminu serwisu posprzedaznego i napraw mozna uzyskac, dzwonigc pod
numer infolinii serwisu posprzedaznego. Regulamin mozna takze znalez¢ w instrukcji obstugi PUDU CC1 Pro.

Infolinia: +86 755-86952935

E-mail: techservice@pudutech.com
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6. Zgodnos¢ produktu

6.1 Informacje o utylizacji i recyklingu

)74

Celem dyrektywy w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) jest zminimalizowanie wptywu sprzetu
elektronicznego i elektrycznego na Srodowisko poprzez zwiekszenie stopnia ponownego wykorzystywania i recyklingu zuzytego
sprzetu oraz ograniczenie jego ilosci trafiajgcych na wysypiska. Symbol umieszczony na tym produkcie lub jego opakowaniu oznacza,
iz produkt nalezy po uptywie okresu zywotnosci zutylizowac osobno, nie za$ ze zmieszanymi odpadami gospodarstwa domowego.
Nalezy pamigtac, iz utylizacja sprzetu elektronicznego w zaktadach recyklingu jest obowiagzkiem uzytkownika - pomaga bowiem
chronic¢ zasoby naturalne. Punkty zbiérki sprzetu elektronicznego i elektrycznego przeznaczonego do recyklingu powinny sie
znajdowac w kazdym kraju. Informacje na temat punktéw zbiérki odpadéw mozna uzyskac we witasciwych urzedach odpowiedzialnych
za gospodarke odpadami elektrycznymi i elektronicznymi, najblizszych urzedach miejskich oraz w przedsigbiorstwach utylizacji
odpadéw gospodarstwa domowego.

):4

Przed przekazaniem zuzytego sprzgtu elektrycznego i elektronicznego (EEE) do systemu zagospodarowania lub punktu zbiérki odpadéw
uzytkownik koficowy sprzetu zawierajgcego baterie i/lub akumulatory elektryczne musi je usungc i przekaza¢ do wyznaczonego dla
nich miejsca zbidrki.

6.2 Oswiadczenie o zgodnosci z przepisami Federalnej Komisji tgcznosci USA (FCC)

Ponizsze informacje dotycza robota Pudu.

W wyniku badar przedmiotowego urzgdzenia stwierdzono, ze spetnia ono wymagania wobec urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie
z przepisami FCC Rules Part 15. Okreslone w nich wartosci graniczne stuzg zasadnej ochronie przed szkodliwymi zaktéceniami

w instalacjach obiektéw mieszkalnych. Urzadzenie generuje, wykorzystuje i moze emitowac energie radiowg i jesli nie jest
zainstalowane i uzywane zgodnie z wtasciwymi instrukcjami, moze powodowac szkodliwe zaktécenia tgcznosci radiowej. Jednakze
nie ma zadnej gwarangji, ze zaktécenia nie wystapig w kazdej instalacji. Jesli urzadzenie wywotuje szkodliwe zaktdcenia dla odbioru
radiowego lub telewizyjnego, co mozna ustali¢, wytgczajgc i ponownie wigczajac urzadzenie, uzytkownik urzadzenia powinien
sprébowac usungc przyczyne zaktécen na ponizsze sposoby:

* Zmieniajac kierunek lub miejsce pracy anteny odbiorczej.

* Zwiekszajac odlegto$¢é miedzy przedmiotowym urzadzeniem i odbiornikiem RTV.

* Podtaczajgc przedmiotowe urzadzenie do gniazdka elektrycznego w obwodzie innym niz ten, do ktérego jest podtgczony odbiornik RTV.
* Zasiegajac pomocy u sprzedawcy lub doswiadczonego specjalisty od techniki RTV.

Przedmiotowe urzadzenie spetnia wymagania przepiséw FCC Rules Part 15. Praca urzgdzenia podlega nastepujgcym dwém
warunkom:

* Urzadzenie nie moze wywotywac szkodliwych zaktécen.
* Urzadzenie musi przyja¢ wszelkie zaktécenia odbierane, w tym zaktécenia, ktére mogg skutkowac jego nieprawidtowa pracg.

6.3 Oswiadczenie o zgodnosci z przepisami Industry Canada

Przedmiotowe urzadzenie spetnia wymagania norm RSS dla urzadzen zwolnionych z obowigzku posiadania koncesji wydanej przez
Industry Canada. Praca urzadzenia podlega nastepujagcym dwém warunkom:

* Urzadzenie nie moze wywotywac zaktécen.
* Urzadzenie musi przyja¢ wszelkie zaktécenia, w tym zaktécenia, ktére mogg skutkowac jego nieprawidtowa praca.
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Todos os direitos reservados.

Nenhuma organizagdo ou individuo deve imitar, copiar, transcrever ou traduzir o contetido deste manual do utilizador,
parcial ou totalmente, sem o consentimento expresso por escrito da Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., ou distribuir
este manual do utilizador com vista a obter lucro de qualquer forma (eletronicamente ou por fotocépia, gravacao, etc.).

As especificagdes do produto e as informagdes fornecidas neste manual do utilizador servem apenas de referéncia e estdo
sujeitas a alteragdes sem aviso prévio. Salvo especificagdo em contrario, este manual do utilizador destina-se a servir de

guia para o utilizador e nenhuma representagao deve ser considerada como uma garantia de qualquer tipo.
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1. Instrugdes de seguranca

1.1 Instrugdes de eletricidade

N&o carregue o robd com carregadores ndo originais. Se o carregador estiver danificado, substitua-o imediatamente.
Carregue totalmente a bateria (100%) antes da primeira utilizagdo.

Para maximizar a eficiéncia e a vida Util da bateria do rob6, mantenha sempre o nivel da bateria acima de 10%.

Um nivel de bateria inferior a 10% significa que o rob6 vai ficar sem energia em breve e necessita de ser carregado o
mais rapidamente possivel.

Um nivel de bateria inferior a 2% significa que a bateria esta sob protegdo. Neste caso, o robd ndo conseguiré realizar
tarefas e tem de ser carregado para poder voltar a ser utilizado.

Se a maquina néo for usada por um longo periodo, vire o interruptor de chave de alimentacdo para a posicao “off".
Se 0 rob6 nao for usado por um longo periodo, carregue-o completamente antes de o usar novamente.

1.2 Instrugdes de utilizacao

Este robd de limpeza automética com rodas sé pode ser usado em ambientes interiores e superficies planas. Ndo o use
no exterior (por exemplo, numa varanda aberta) ou em qualquer pavimento irregular (por exemplo, escadas).

N&o use o robd a uma temperatura superior a 40 °C ou inferior a 0 °C.

Se o rob6 entrar acidentalmente em qualquer posicdo incorreta devido a um bloqueio ou por qualquer outro motivo,
suspenda a tarefa imediatamente e empurre o rob6 para a rota correta antes de continuar a tarefa.

N&o puxe o robd enquanto este estiver em funcionamento. Se necessitar de empurrar ou mover o rob6, toque no ecra
para para-lo primeiro.

+ Nao empurre o robd para tras quando a alimentacdao estiver ligada.

N&o bloqueie o sensor do robd. Caso contrario, o robd pode ndo se mover corretamente ou perder-se.

Néo bata no dispositivo, nem pressione ou exerca demasiada pressado no ecra, caso contrario podera causar danos

ao robd.

N&o use o robd para transportar objetos. Nao coloque fogdes com chama aberta ou qualquer sélido, gas ou liquido
inflamavel no tabuleiro.

N&o ajuste as definicdes com o robd em movimento. Toque sempre no ecrd para colocar o rob6é em pausa antes de
prosseguir com qualquer operagéo.

Néo limpe ou faca a manutencédo do rob6 com a alimentacéo ligada.

Os cabos no pavimento devem ser previamente guardados para evitar que o robd os arraste.

Recomenda-se uma velocidade méxima de 1,2 m/s para uma operagdo segura.

Embora o rob6 possua uma funcdo automatica para evitar obstaculos, podem existir angulos mortos que ndo consegue
detetar. Por conseguinte, bloquear abruptamente os movimentos do rob6 a alta velocidade pode causar acidentes.
Ao transportar o robo, certifique-se de que a 4gua no depésito de solugdo e no depésito de drenagem é retirada. E
estritamente proibido inclinar a maquina durante o transporte, caso contrdrio, a sua estrutura pode ficar danificada.
Os robds podem usar detergentes neutros e ndo espumosos com um valor de pH de 6 a 8 (podem ser adicionados
agentes antiespuma). E proibido o uso de 4cidos fortes, lcalis fortes e detergentes que contenham agentes ativos.

1.3 Instrugdes sobre o ambiente

N&o utilize ou carregue o rob6 num ambiente com temperatura/presséao elevadas, dreas com perigo de incéndio ou
explosdo, ou outros cendrios perigosos a fim de evitar ferimentos a pessoas ou danos ao robo.

N&o elimine o robd ou os seus acessoérios no lixo doméstico. Elimine o robd e os seus acessérios sempre em
conformidade com as leis e regulamentos locais, e recicle sempre que possivel.

Este robd foi concebido para ser utilizado em superficies planas e ndo é adequado para utilizacdo em ambientes com
degraus ou rampas grandes ou que sejam demasiados compactos.

N&o se recomenda usar o rob6é em pisos muito gordurosos.

Afaste qualquer cabo ou outros objetos do pavimento para evitar que o robd tropece neles ou fique emaranhado.

Ao usar este equipamento em pisos com saliéncias ébvias (como soleiras e tomadas de chao), certifique-se de que a
altura das saliéncias ndo é superior a 8 mm (para limpeza) ou 20 mm (para passagem e ndo para limpeza).

Alargura minima de deslocac&o é de 70 cm. E preferivel uma largura superior a 75 cm para que o robd se desloque
suavemente através de uma passagem longa.

+ O rob6 permite uma inclinagdo maxima de 8° (estado de néo limpeza). Para evitar qualquer risco causado por
deslizamentos para tras, o robd ndo deve ser colocado em pausa numa subida.

O robd sé suporta limpeza em superficies planas (em estado de limpeza). Ndo use o robd para limpeza em inclinagdes
visiveis a olho nu (superiores a 3°).

Devem ser colocados corrimdes ou outras estruturas de protegdo na extremidade das escadas, a entrada de inclinages
descendentes e em outros locais onde o rob6 possa cair.
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2. Componentes do Produto

2.1 Visdo geral

O rob6 PUDU CC1 Pro é um rob6 de limpeza versatil concebido para ambientes de pequena e média dimensé&o. Varre,
esfrega, aspira (tapetes) e limpa o pé e possui fun¢des de enchimento/drenagem automatica e carregamento automatico.
E adequado para varios cenarios de limpeza com diferentes materiais e durezas, quer sejam pisos duros ou tapetes de pelo
curto. Os seus ambientes de aplicacéo tipicos incluem edificios de escritérios, departamentos, hotéis, lojas de comércio a
retalho e outros ambientes interiores que requeiram uma limpeza pouco profunda. O produto melhora a limpeza geral do
ambiente a custos mais baixos e com maior eficiéncia.

2.2 Lista de embalagem

1robb, 1 carregador, 2 chaves de alimentacdo, 1 escova lateral, 1 rodo, 1 peca para limpar-aspirar, 2 escovas de esfregar,
2 escovas de varrer, 1 tubo de enchimento de dgua, 1 bocal, 1 guia de funcionamento do utilizador do PUDU CC1 Pro,
1 certificado de conformidade, 1 marcador de posicionamento.

2.3 Aparéncia e componentes

Interruptor de
paragem de
emergéncia

Ecra LCD

RGBD

Radar ultrassoénico

Lidar

Lidar de estado
sélido

Entrada de dgua

860000 060 ©

Camara RGB

Placa de elétrodo
de carga

C1o]

Saida de drenagem

Interruptor de

Vista frontal Vista traseira ) ;
ligar/desligar

Roda universal

o

Roda motriz

Tampa do depésito
de recuperagdo

Pega

Porta de
carregamento

Camara de vista
superior

000 06

v

Tampa da bateria

Peca para
limpar-aspirar

Rodo

® ® 0908

Vista superior Acessorios
Interruptor de chave

Escova de varrer

Escova de esfregar

OO0 DO OO0 00000000 O

Escova lateral
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2.4 Especificagdes

Funcao ‘ Descricao
Modelo CCBCO2
Tenséo de funcionamento 23VCC~29.2V

Tipo de bateria

Bateria de fosfato de ferro e litio

Entrada do adaptador de corrente

100 ~ 240 V CA, 50/60 Hz

Saida do adaptador de corrente

Max. 29,2V, 15 A

Capacidade da bateria

50 Ah

Tempo de carregamento

<3h

Duracéo da bateria

Esfregar: 5 h; Varrer+Aspirar+limpar: 5 h; Aspirar tapetes: 4 h; Limpeza
silenciosa: 9 h

Capacidades de limpeza

Varrer, aspirar (tapetes), limpar, esfregar

Peso

75 kg 165,35 libras

Dimensdes do robd

629x552x695 mm 24,76x21,73%27,36 polegadas

Material do invélucro

PC+ABS

Tamanho do ecra

Ecrd LCD de 10,1 polegadas

Método de navegacdo

Posicionamento SLAM integrado lidar e visual

Velocidade de circulacdo

0,2-1,2 m/s (0,66-3,94 pés/s) (ajustavel)

Ruido de funcionamento

<70dB

Espago min. de passagem

70 cm 27,56 polegadas

Altura maxima ultrapassavel

20 mm (0,79 polegadas)

Angulo méximo de subida

80

Distancia max. ultrapassavel

35 mm (1,38 polegadas)

Largura de limpeza (com escova lateral)

500 mm 19,69 polegadas

Limpeza de Cobertura

700-1000 m?/h 837,19-1195,99 yr’/h

Limpeza Pontual

1500-3000 m?/h 1793,99-3587,97 yr*/h

Capacidade do depdsito de p6 (aspirar)

2,5L (Padréo) / 6L (Expandido) 0,66 gal (Padrdo) /1,59 gal (Expandido)

Capacidade do depdsito de dgua
(esfregar)

Depésito de solugdo: 151 (3,96 galdes)

Depésito de recuperacdo: 15 | (3,96 galdes)

Sistema operativo

Android

Comunicagao

4G, Wi-Fi, Bluetooth suportado, Lora (opcional)

Aplicagdo moével

Suportada

Modo de funcionamento

Manual/Automético

Carregamento automatico e Adicdo/
drenagem automatica de dgua

Suportado (em conjunto com a estagdo de ancoragem)

Funcéo opcional

Estacdo de ancoragem/Estacdo de carregamento

Ambiente de funcionamento
(carregamento incluido)

Temperatura: 1 a 40 °C (33,8 a 104 °F); HR: < 85%

Ambiente de armazenamento

Temperatura: -20 a 60 °C (-4 a 140 °F); HR: < 85%

Altitude de funcionamento

<2000 m <6561,68 pés

Ambito de aplicagdo

Mosaico, marmore, azulejos, resina epdxi, grés, pedra artificial, tapetes
de pelo curto, etc.

Classificagdo IP

1PX4

(* Avida util da bateria do robd em vérios modos de limpeza foi testada em condi¢des de laboratério, com a configuragao

de velocidade baixa, com a bateria a comecar a 100% e a terminar a 10%.)
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3. Utilizar o produto

3.1 Instrugdes dos botdes

Ligar:

Ap6s confirmar que o interruptor de chave @ esta ligado, prima e mantenha
premido o botdo de alimentacio @) durante cerca de 3 segundos. A faixa de luz
inferior fica azul.

Desligar:

Prima e mantenha premido o botdo de alimentacao @ durante 6 segundos até que
o ecra se desligue, indicando que o rob6 foi desligado com éxito.

Colocar em pausa:

Quando o robd estiver em funcionamento, toque no ecra para coloca-lo em pausa.
Toque novamente para retomar a operagao.

Paragem de emergéncia:

Em caso de emergéncia, prima o interruptor de paragem de emergéncia @ para parar o rob6 em funcionamento. Rode o
interruptor de paragem de emergéncia para a direita e retome a operagdo de acordo com as sugestdes no ecra.

Cuidado: A

)
PP . Zer . P 21 . !
Antes de iniciar uma tarefa de limpeza automética, certifique-se de que o robd esté ligado e colocado abaixo ou em frente |
do marcador visual (dependendo da posicdo do marcador) para um posicionamento com éxito no local de arranque. )

o

@ JOED

0.3-0.5m

3.2 Instrugdes da pega

Quando necessitar de empurrar o robd ou interagir com o ecrd, levante a pega e o ecrg;
Quando o robd estd inativo ou a funcionar automaticamente, baixe a pega e o ecra.
* A pega do robd estd ligada ao ecra.

Pega levantada Pega baixada
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3.3 Modo de limpeza

O robd possui varios modos para responder a diferentes cendrios, incluindo Varrer, Aspirar (Tapetes), Limpar o P6 e Esfregar.

Modo Limpeza ‘ Descricdo

Modo Esfregar No Modo Esfregar, o robd realizara a operacdo de esfregar, o que é adequado para a
limpeza de pisos duros.

Remova a escova lateral. Instale a escova de esfregar e o rodo. Certifique-se de que o
filtro de lavagem esta instalado no depésito de recuperagao.

Modo Varrer No Modo Varrer padréo, o robo realizard a operacdo de limpeza “varrer+aspirar+limpar o
pd”, que é adequada para a limpeza de pisos duros.

Instale a escova lateral, a escova de varrer e a peca para limpar-aspirar. Certifique-se de
que o deposito de pé do aspirador esta instalado no depdsito de recuperacdo e que este
esta vazio.

Modo Aspirar tapetes No Modo Aspirar tapetes, o rob6 realizard a operagdo de limpeza “varrer+aspirar”, que é
adequada para a limpeza de tapetes de pelo curto.

Instale a escova lateral, a escova de varrer e a escova de tapetes. Certifique-se de que o
depdsito de p6 do aspirador esta instalado no depdsito de recuperacdo e que este estd vazio.

Modo Limpeza No Modo Limpeza silenciosa, o ventilador esta desligado. £ adequado para ambientes de
silenciosa limpeza sensiveis ao som.
Instale a escova lateral, a escova de varrer e a peca para limpar-aspirar.

* Consulte o Guia de funcionamento do PUDU CC1 Pro para obter mais informagdes sobre como utilizar o robd.

4. Manutencao e cuidados

Avarias ‘ Solugdes

Avaria do arranque a. Verifique se o interruptor de chave esta ligado.

b. Verifique o nivel da bateria. Carregue a bateria se esta estiver descarregada.

N&o é possivel limpar a. O depdsito de p6 esta cheio. Remova o depésito de p6 e limpe-o antes de reiniciar o rob6.
b. Verifique a escova. Se estiver muito desgastada, substitua-a por um novo conjunto de
escovas.

N&o é possivel drenar Verifique o tubo de drenagem. Se estiver obstruido, remova a sujidade e limpe o depésito

de recuperagdo.

Componentes Estado do Intervalo de Método de manutengdo
robd inspegao
Rodas motrizes e Desligar Semanalmente Limpe a superficie com um pano limpo.
rodas auxiliares
Sensores de visdo e Desligado Semanalmente Para a limpeza, utilize um pano limpo ou um produto de
Lidar limpeza de lentes.
Depésito de Desligar/ 2-3 dias Enxague o depdsito de recuperagdo com agua limpa e,
recuperagao ligar: em seguida, drene a 4gua suja.
Depésito de pod Desligar/ 2-3 dias Despeje a sujidade que se encontra no depésito de pé e,
ligar: se necessario, lave-o com &gua limpa e depois seque-o.
Camara do filtro de Desligar/ 2-3 dias Limpe a sujidade que se encontra dentro da cdmara do
agua ligar: filtro de 4gua com agua limpa.

5. Servigo p6s-venda

A Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. fornece um servigo de garantia gratuita dentro do periodo de garantia efetiva (o
periodo de garantia pode variar para diferentes componentes). As taxas incorridas pelo servico pds-venda serdo cobertas
pela Pudu. Para além do periodo de garantia ou em quaisquer circunstancias ndo cobertas pela garantia gratuita, sera
cobrada uma determinada taxa de acordo com o preco normal. Contacte a linha de apoio para obter informagdes
pormenorizadas sobre a politica de servico pés-venda e servigos de reparacdo. A politica também pode ser encontrada no
Guia de funcionamento do PUDU CC1 Pro.

Linha direta: +86 755-86952935

E-mail: techservice@pudutech.com
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6. Informacdes sobre conformidade

6.1 Informagodes sobre eliminacgdo e reciclagem

)74

A diretiva relativa a residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE) visa minimizar o impacto de artigos elétricos
e eletrénicos no ambiente, aumentando a reutilizagdo e reciclagem e reduzindo a quantidade de REEE destinada a aterros.
O simbolo neste produto ou na sua embalagem significa que este artigo deve ser eliminado separadamente de residuos
domésticos comuns no seu fim de vida. A eliminagdo de equipamento eletrénico em centros de reciclagem a fim de
conservar recursos naturais é da responsabilidade do utilizador. Cada pais deve ter os seus centros de recolha para a
reciclagem de equipamento elétrico e eletrénico. Para informagdes sobre zonas com ecopontos, contacte a entidade de
gestdo de residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos da sua zona, a cdmara municipal, ou os servicos de recolha de
lixo doméstico.

)74

Antes de colocar equipamento elétrico e eletrénico (EEE) no fluxo de recolha de residuos ou em instalagdes de recolha de
residuos, o utilizador final de equipamentos que contenham baterias e/ou acumuladores deve remover essas baterias e
acumuladores para eliminagdo separada.

6.2 Declaragao de conformidade da Comissao Federal de Comunicagdes

As seguintes informacdes aplicam-se ao rob6 Pudu.

Este equipamento foi testado e esta em conformidade com os limites para um dispositivo digital de Classe B, de acordo
com a parte 15 das Regras da FCC. Estes limites foram concebidos para fornecer protecdo razoavel contra interferéncias
prejudiciais numa instalacdo residencial. Este equipamento gera, usa e pode irradiar energia de radiofrequéncia e, se
nao for instalado e usado de acordo com as instrugdes, pode causar interferéncias prejudiciais as comunicagdes de radio.
No entanto, ndo ha garantia de que a interferéncia ndo ocorra numa instalagdo especifica. Se este equipamento causar
interferéncia prejudicial a rececdo de radio ou televisdo, que pode ser determinada ao ligar e desligar o equipamento, o
utilizador é incentivado a tentar corrigir a interferéncia através de uma ou mais das seguintes medidas:

+ Reorientar ou reposicionar a antena recetora.

+ Aumentar a distancia entre o equipamento e o recetor.

+ Ligar o equipamento a uma tomada num circuito diferente daquele em que o recetor esté ligado.
+ Consultar o revendedor ou um técnico de radio/TV experiente para obter ajuda.

Este dispositivo estd em conformidade com a Parte 15 das regras da FCC. O funcionamento esta sujeito as duas condicdes
seguintes:

+ Este dispositivo ndo pode causar interferéncia prejudicial.
+ Este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia recebida, incluindo interferéncia que possa causar um
funcionamento indesejado.

6.3 Declaragdo de conformidade da Industry Canada
Este dispositivo estd em conformidade com a(s) norma(s) RSS isentas de licenca da Industry Canada. O funcionamento esta
sujeito as duas condigdes seguintes:

+ Este dispositivo ndo pode causar interferéncia.
+ Este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia, incluindo interferéncia que possa causar um funcionamento
indesejado do dispositivo.
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© 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Bce npaBa 3awjMLeHbl.

Hwukakas opraHmsaynsa nam otTaenbHoe NLO He UMERT NMpaBa MMUTUPOBAaTh, KOMPOBaTk, MepenuncelBate Nan
nepeBoAUTb COAepXaHMe AaHHOro pykoBOACTBA MOJ1b30BaTesNsd, YHaCTUYHO MU NONHOCTbIO, 6e3 NMCbMeHHOro
paspelueHusi Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., unu pacnpoctpaHsiTe JaHHOe PyKOBOACTBO MO/b30BaTeNsi C Lie/lbio
nonyYeHVsi Npr6GbIN Nto6bIM CNOCO6OM (3N1EKTPOHHO UAK NyTem GOTOKOMUPOBaHUS, 3anncK 1 T.4.). TexH1Yeckune
XapaKTepyCcTUKX NPoAyKTa 1 MHGOPMaLUs, CozepKalmecs B STOM PyKOBO/ACTBE M0o/Ib30BaTeNsl, MpuBeAeHbl TONbKO ANs
CMpaBOYHbIX Lienelt 1 MoryT MeHATbCs 6e3 yBefoMneHus. Eciv He yKasaHo MHOe, 3TO PyKOBO/ACTBO Nob30BaTeNs
npegHasHa4yeHo TONIbKO B Ka4eCTBe PyKOBOACTBa ANA NONb30BaTeNa, N HUKaKoe 3adBeHne He J0/IDKHO cUHUTaTbCa

rapaHTueit kakoro-1m6o poaa.
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1. UHCcTpyKLUUM no 6e3onacHOCTU

1.1 YKa3aHus no aneKTponutaHuio

3anpeLaeTcs 3apsxaTb poboTa 3apsAHbLIMU YCTPOCTBaAMIM CTOPOHHMX Npov3BoguTeneii. Ecnm 3apagaHoe yCTpoCTBO NOBPEXAeHO,
3ameHuTe ero npu HQPBOIZ BO3MOXHOCTW.

Mepes NepBbIM NCMNOABL30BaHMEM MOMHOCTLIO 3apsAnTe akkymynaTop Ao 100%.

[Ans obecneyeHmns makcManbHoM 3GGpekTUBHOCTY poboTa 1 ero aBTOHOMHOU paboTkl OT akkyMynaTopa Bceraa nojjepxusante
3apsf akkyMynaTopa Ha yposHe Bbiwe 10 %.

YpoBeHb 3apaaa akkymynatopa Hike 10% o3HauaeT, YTo y po6oTa CKOPO 3aKOHUUTCS 3apA/, 1 ero HY>KHO 3apsAnTb Kak MOXHO
ckopee.

YpoBeHb 3apsiaa akkyMy/siTopa HUxe 2 % O3HayaeT, YTo akkyMy/IsiTOp HaxOAUTCS B 3alLMLLEHHOM pexuMe. B 3Tom ciyyae po6oT
He CMOXeT BbIMONHATL 3a4aH1s 0 Tex Nop, noka He 6yAeT 3apsxeH.

Ecnv po6oT He NCNoNb3yeTcst B TeUeHUe ANNTENbHOrO BPEeMeHY, NepeBeauTe KNtoY-Bblk/ItoUaTe/b B MonoxeHme «Bbikn.» (off).
Ecan p060T He UCnoib30Basaca B Te4eHne 41NTeIbHOro BpeMeHU, MOIHOCTbLIO 3apsAnTe ero nepej noBTOPHbIM UCMOIb30BaHVEM.

1.2 IHCTpYKUMKM No 3KcnlyaTayuu

3TOro KoNleCHOro Po60oTa C aBTOOUMCTKOW paspeLlaeTcs NCNonb30BaTk TONLKO B MOMELLEHVIN Ha POBHbIX MOBEPXHOCTAX.
3anpeLLaeTcs 1CMNoNb30BaTh ero BHe NomMelleHnii (Hanprmep, Ha OTKPbITbIX 6a7KOHaX) MU Ha HEPOBHbIX MOBEPXHOCTAX
(Hanpumep, Ha CTyneHsx).

He ucnone3yiite po6ota npu Temnepatype Bbitle 40 °C uan Huxe 0 °C.

Ecnm po6oT cnyyaliHo nonaaeT B HeBepHOe NOoXeHMe 13-3a 610KNPOBKM VN MO VHOW NpUYMHE, MPUOCTAHOBUTE BbIMONHEHNEe
3a/laHuA Npu NepBoli BOSMOXHOCTY 1 NepeMecTiTe poboTa Ha Haznexalynii MapLupyT nepes npoAo/XeHneM 3aaHus.
3anpelyaeTca TAHYTb po60Ta BO BpeMs ABVXeHUS. ECIV HYXXHO OTOABUHYTL WM NepemMecTVTb po60oTa, CHayYana KoCHWTeCh 3KpaHa,
4TO6bI NPNOCTaHOBUTL ero.

3anpelyaeTcs TonkaTb poboTa Haszaz Npu BKIKOYEHHOM MUTaHNK.

3anpelyaeTtca 610K1pOBaTh AaTUMKN Po60Ta. B TakoM C/lyyae TpaeKTopus ABUXKEHMA PO60Ta MOXET HapyLIUTLCS, U OH MOXeT
3a6yAnTLCA.

3anpeLyaeTcs CTy4aTb Mo KOprycy poboTa v HaXunMaTb Ha 3KpaH C CUIO, Tak Kak 3TO MOXeT NPUBECTU K MOBPEXAEHNSM.

He ncnonb3yiite poboTa Ans nepeBo3ku rpy30B. 3anpeLlaeTcs pasMellaTb Ha JI0TKe ropsLLyie CKOBOPOAb! UK Ntobble
NerkoBocniamMmeHsoumecs BewecTBa, rasbl AN XNAKoCTn.

3anpeLu,aeTcsl N3MeHATb HaCTpOVIKM BO BpeMsA ABUXEHUA pO6OTa. BCeI’Aa HaxumaiiTe Ha 3KpaH, YTO6bI NMPUOCTaHOBUTb pOGOTa,
nepe/ Tem Kak NpoAo/KUTL to6ble onepauuu.

3anpeLyaeTcs NPon3BOANTL OUUCTKY UK TexobCayxXmBaHne poboTa Npy BKAKOYEHHOM NUTaHUN.

PacrnonoxeHHble Ha nony kabenun HeobxoAMMo 3abnaroBpeMeHHo ybpaThb, UTO6bl POGOT He LIenIsACA 3a HUX BO BPEMS ABUKEHUS.
[Ans obecneyeHns 6e3onacHoii paboTel pekoMeHayeTca 3aaTh CKOPOCTb ABIXeHUs He 6Gonee 1,2 m/c.

XoTsi po60T OCHaLLLeH aBTOMaTNYeCcKoi GyHKLVeR NpejoTBPaLLEH S CTONIKHOBEHWIA, Y Hero ecTb cerble 30Hbl. [To3ToMy
BHe3anHas 6ﬂ0KVIpOBKa pOﬁOTa BO BpeMs ABUXEHUA Ha 6onbLUION CKOPOCTU MOXET MpUBEeCTU K HecHacTHOMY C/lyyato.

Mpwv TpaHcnopTUpoBke po6oTa ybeauTeck, YTO B pesepByape /19 PacTBOPa U B KOHTeliHepe rpa3Holi BoAbl HeT Bojbl. CTporo
3anpeLLeHo HakNOHATL MalVHY BO BpeMs TPaHCMOPTUPOBKY, B MPOTVBHOM Cydae KOpryC MOXET 6biTb NOBPeXAeH.

[nsi po60TOB NOAOAYT HelTpaibHbIe MOKLLMe cpeAcTBa 6e3 neHbl ¢ pH B AvanasoHe oT 6 40 8 (C BO3MOXHOCTbIO J06aBneHns
neHoracuTeneit). 3anpeLyeHo 1CNoNb30BaTh CU/IbHbIE KUCIOTLI, LLEEMOYUMN U MOKOLLIE CPeACTBA, CojepXalljne akTUBHbIe BeLlecTBa.

1.3 IHCTpYKUMUM B OTHOLLUEHUU YC/I0BUIA 3KCNTyaTaumm

3anpeLlaeTcsa NCNoNb30BaTh UK 3apsxXaTb Pob0oTa B yCIOBUAX BLICOKOTO JaBNIeHUs 11 BLICOKO TeMmepaTypbl OKpy>KatoLlein
Cpedbl, B MeCTax C pUCKOM BO3ropaHuUs UM B3PbIBa UMW B MPOYMX ONACHbIX CLiEEHapUAX, YTO6bI M36eXaTb BO3HUKHOBEHMUS TPaBM
VNN nospexzaeHuns pobora.

3anpeLlaeTca yTUAN3MpoBaTb poboTa 1 ero NprHaAIexXHOCTV BMeCTe C 6bITOBLIMM OTXOAaMU. YTM3aumo poboTta 1 ero
npvHaanexHocTell He0bX0AMMO NPOM3BOANTL B COOTBETCTBUM C TP@HOBAHVAMM MECTHOO 3aKOHOAATeNbCTBA U MO BO3MOXHOCTY
noggepratb 1x nepepa6otke.

70T pob0T NpeAHa3HaueH AN NCMNO/b30BaHVSA Ha POBHbIX MOBEPXHOCTAX U He MOAXOAUT ANIA UCMO/Ib30BaHUS B MOMELLIEHVAMM C
NeCTHULAMM VAN € 60AbLLINMIN YKAOHAMW, NAW B CINLLKOM TeCHBIX MecTax.

He pekomeHzyeTcs UCNoNb30BaTk PO60Ta Ha OYeHb FPSA3HON NOBEPXHOCTU.

PacnonoxeHHsle Ha Nony kabenu 1 NHble 06LeKTbl HE06X0ANMO YbpaTk, YTObbLI NPeA0TBPaTUTL 3aLeneHne v 3anyTeiBaHue
po6oTa.

Mpun 1cnonb30BaHMK 3TOTO NPOAYKTa Ha MOBEPXHOCTU C O4EBUAHbLIMM BbICTYNaMmu (Hanprmep, Noporamu 1 poseTkamu Ha nony),
ybeanTech, YTo BbICOTa BbICTYMOB He MpesbillaeT 8 MM (ana y6opku) nnu 20 MM (ANs NPOXOXAEGHUS, HO He Ans y6opku).
MuHMManbHas WrpuHa NpoxoAa coctaenseT 70 cm. s 6ecnpensaTCTBEHHOTO ABUXXeHNS po6oTa o ANMHHOMY KOpUAOpY
npeanoyTUTeNbHa LWnpUHa 6onee 75 cm.

MakcrmanbHbIli AONYCTUMBIA YKNOH MOBEPXHOCTW ANS ABMXEHMA poboTa - 8° (B pexrmax Kpome ybopku). YTobel npeaoTepatTh
pUVCKM, BbI3BaHHbIE CKONIbXEHVeM Ha3ag, He CiedyeT NpuocTaHaBAvBaTb Po6oTa NPy ABVKEHN BBEPX MO YKIOHY.

Po60T crnoco6eH BbIMONHATL Y6OPKY TO/ILKO Ha MIOCKUX MOBEPXHOCTSX (B pexumMe y6opku), He Ncnonb3yiite poboTa Anst y6opku
NMOBEPXHOCTeW C YKNOHOM, BUAVMbIM HEBOOPY>XEHHbIM ra3om (6onee 3°).

Ha Kpato necTHuL, B Hayane KpyTbiX CYCKOB 1 B APYrX MecTax, r4e po6oT MOXeT ynacTb, He06X0AVIMO YCTaHOBUTL 3alLMUTHbIE
orpaxAeHUs AN UHbIe KOHCTPYKLNN.
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2. KoMnoHeHTbl sgenus

2.1 O6wme cBepeHUsA

Po6oT PUDU CC1 Pro — 370 yHVBepcasbHbIii y6OPOUHbI pO6OT, NpeAHa3HaueHHbIV ANs He6ObLINX U CPEAHNX MOMELLEHWIA.

OH vHTerpupyeT GyHKUMN NOAMETaHNS, MOKY, Y6OPKM MbINecoCoM (4151 KOBPOB) 1 MPOTMPKM, @ TakXke aBTOHANONHeHNe/CVB 1
aBTO3apsAAKy.

OH MOAXOANT ANS PA3ANYHBIX CLieHapreB Y6OpKM C Pa3nvyHbIMU MaTepuanami 1 TBEPAOCTbIO, 6yAb TO TBepAble MoJbl MW KOBPbI C
HN3KM BOPCOM. Ero TunnyHele cueHapuy NnpuMeHeHnsa BKIKYaT Od)I/ICHbIe 3[aHV4, AenapTaMeHTbl, 0TeNn, PO3HNYHbIe MarasnHbl
1 Aipyrvie BHYTPeHHME nomeLeHns, Tpebyrolme nerkoii ybopku. MpoayKT NoBbIlaeT 061yt YMCTOTY OKpY>KatoLLei cpessl npu
MeHbLLWX 3aTpaTax v BbICOKO 3GPEKTUBHOCTH.

2.2 YNaKoBOYHbIV NINCT

Po60T X 1, 3apaaHoe ycTpoiicTBo X 1, Kntou-BbikntouaTens X 2, Bokosas wweTka X 1, Pe3unHoBbIli ckpebok x 1, MpucnocobneHue ans
npoTUpkKM 1 y6opku nbinecocom X 1, LLleTka-ckpe6ok x 2, LleTka Anst nogmeTaHus x 2, Tpy6ka Ans 3anonHeHws Bogoii x 1, Hacagka x 1,
PykoBoacTBo no akcrtyatauum PUDU CC1 Pro x 1, CepTudukat cootseTcTBumA X 1, Mo3nLMOHHBIN Mapkep X 1.

2.3 BHewWwHni BUAJ, 1 KOMMOHEHTbI

KHonka aBapuiiHoro
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o RGBD
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3apAAHbIA 3NeKTPOA,
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KHOMOUHBI
BblKOYaTeNb

G5

YHuBepcansHoe

Bua cnepean Bug czaan
Koneco

Beayuiee koneco

o

Kpbiwka 6aka-
OTCTOMHUKA

[epxaTens

3apsaaHbIi nopT

Kamepa BepxHero
o63opa

Kpbillka akkymynsTopa

006 08

| WA

Mpuvcnoco6nexne Ans
NpoTUPKM 1 Y6OpKM
nbiNecocom

Pe3nHOBBbIN ckpebok

O
o & 888

Kntou-BbIkntovaTenb
Bua ceepxy MpviHaanexHocTn LLleTka ans
nogmetaHunsa

LLleTka-ckpebok

Mogensb

2.4 TexHN4YecKne xapaKTepucTukn

DyHKLUNA OnwncaHne

ccBCo2

Pa6ouee HanpsikeHne

23-29,2 B nocT. Toka

Tun akkymynstopa

JinTunii-xeneso-gpocdaTHblit akkymynsatop

I'Iapameprl BXO/ZHOI0O HampsaXeHnsa
ajantepa

100-240 B nepem. Toka, 50/60 Iy

MapameTpbl BbIXOAHOIO
HanpsHkeHVs aganTepa

Makc. 29,2B/15A

EMKOCTb akkymynstopa

50 A*y

Bpewms 3apsaaku

<3y

Bpems paboTbl OT akkymysisiTopa

Motika: 5 u; MogmeTaHVe+nblNecoc+NpoTrpKa: 5 4; Y6opka KOBPOB MblNecocom: 4 u;
BecwymHas npotupka: 9 4

BO3MOXHOCTU Y60pPKM

MNoameTaHvie, y6opka (KOBPOB) MbNECOCOM, MPOTHPKaA, MOiiKa

Macca

75 kr 165,35 ¢pyHTOB

Pa3smepbl poboTta

629 x 552 x 695 Mm 24,76 x 21,73 x 27,36 groima

Marepuan kopnyca

PC+ABS

Pa3mep 3kpaHa

XK-3kpaH gnaroHaneto 10,1 groima

MeTog HaBuUraumm

WHTerpupoBaHHbIii inaap v BsyanbHoe SLAM-no3numoHpoBaHe

CKOpOCTb ABUXEHUA

0,2-1,2 m/c (0,66-3,94 dyTa/c) (perynupyemas)

Pa6ouwnii ym

<70 46

MWH. LuMpyrHa npoxoda

70 cm 27,56 aroimoBs

Makc. npeogonumas Bbicota

20 mm (0,79 grorima)

Makc. yron nognema

8°

Makc. NpeosonnMbIii 3asop

35 MM (1,38 groiima)

WnpwuHa y6opku (c 6okoBoit

. 500 MM 19,69 gromos
LLLeTKOW)
Y6opka niowaseit 700-1000 m2/4 837,19-1195,99 kB%/4
ToueuHasa ouncTka 1500-3000 m?/u 1793,99-3587,97 kB?/4

EMKOCTb NblnecbopHyiKa (Nblnecoc)

0,66 ran (CtaHgapTHO) /

2,5 n (CraHpapTtHo) / 6 n (PacluvpeHHo) 1,59 ran (Pacumpeno)

O6bem 6aka Anst BoAbl (MOiKa)

bak ans pactsopa: 15 (3,96 rann.)

Bak-oTcTolHuK: 15 51 (3,96 rann.)

OI'IEan,VIOHHaF caicTema

Android

CBs3b Moaaepxka 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora (4ononHuTensHo)
Mo6uvnbHoe npunoxeHue Moaaepxunsaetca
Pexuim paboTbl Py4yHoIi/ABTO

ABTO3aps/Ka 1 aBToHanosHeHve/
CVB BOAbI

MoaaepxuvBaeTcs (B cO4eTaHNM C JOK-CTaHLuel)

[JononHutensHas GyHKLMS

[ok-cTaHums/3apaaHas cTaHums

Ycnosus akcnayaTauyum (Bkaoyas
3apsaky)

Temnepatypa: ot 1 °C go 40 °C (o1 33,8 °F 40 104 °F); OTH. BNaxHoCTb: < 85 %

Ycnosus XpaHeHnsa

Temnepatypa: oT -20 °C 40 60 °C (0T -4 °F g0 140 °F); OTH. BNaXHOCTb: < 85 %

BbicoTa akcnnyaTaumm (Hag
YPOBHEM Mopsi)

<2000 m <6561,68 pyTa

06nacTb NpUMeHeHNs

Mo3aunuHsbIli non, MpamMop, NINUTKa, 3aNoKC1AHaa cMona, necHaHuk, MCKyCCTBeHHbIVI
KaMeHb, KOBPbI C KOPOTKMM BOPCOM U T.A4.

Knacc 3awmtel

IPX4

(* VicnbiTaHyisi BpeMeHn paboTbl PO60Ta OT akKyMy/isiTopa B PasnyHbIX PeXXuMax y6opkv NpoBOAUANCE B 1a6OPATOPHbIX YCIOBHSIX
Bokosas weTka Ha HU3Koli Nepeaaye B AnanasoHe ot 100 % ao 10 % 3apaaa.)

ODOO9OO 0 D9 ADODD 600000000 O
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3. icnonb3oBaHMe npoayKTa

3.1 YKasaHuS Nno MCcnosib30BaHUIO0 KHOMOK

Bk/oueHue nuTaHus:

Y6eAMBLUNCL, YTO K/I0Y-BbIK/IIOUaTe b @)BKIIIOUEH, HAXMUTE 1 YAePXMNBaIiTE KHOMKY
nuTanus okono @) 3 cekyHa, 1 HKHAS CBETOBas NONOCA CTAHET CUHEro LiBeTa.
BbIK/IlOUeHVe NUTaHWSA:

HaxmuTe 1 yaepxusaiite kHonky nutanus @)okono 6 cekyHz, noka akpaH He BbIKOUNTCS,
YTO yKa3blBaeT Ha yCreLlHoe BbikoYeHne poboTa.

MpuocTaHoBKa pa6oTbl:
KocHuTtecb 3KpaHa, YTO6bI NPNOCTaHOBUTL ABUXEHME pOGOTa. KocHuTtecb 3KpaHa NoBTOPHO, YTO6bI MPOAOC/IKUTL BbIMNONHEHVE

onepauuun.
ABapuiiHbIii OCTaHOB:

B BKCTpeHHOVI CUTYyaUNn HAXXMNTE KHOMKY aBapV]VIHOI’O OCTaHOBa,o 4TO6bI OCTAHOBUTL ABVKeHVe p060Ta4 I'IosepHme KHOMKY
aBapuWINHOro oCTaHOBa MO YacoBO CTpesike 1 BO306HOBWTE onepauuio, Cnejys NHCTPYKLMAM Ha SKpaHe.

BHuMaHwMe! A

MNepea Hayanom aBTOMaTNYeCKon y6opkun ybeanTeck, YTo poboT BK/IKOUEH U PAacNONOXeH NOA UV Nepes Bu3yanbHbIM
MapKepoM (B 3aBYCMMOCTV OT MO/IOKEHWS Mapkepa) AN1S YCMeLHOro No3VLIMOHNPOBaHUS B HaYaibHOM Touke.

&
N2

S

0.3-0.5m

3.2 IHCTPYKLIY MO UCNONb30BaHMIO AepXXaTens

Korza Bam Hy>XHO TONIKHYTb po60Ta MM B3aVMOAECTBOBATL C 3KPAHOM, NMOAHUMUTE AepxaTeb U IKPaH;
Koraa po6oT npocraviBaeT nav pabotaeT aBTOMaTNYECKU, OMyCTUTE AepXKaTesb 1 3KPaH.
* Pyyka po60oTa coesyiHeHa € 3KpaHoOM.

[Jlepxatenb NoAHAT [Jlepxatenb onyLueH
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3.3 Pexxum y6opku

P060T OCHaLLIeH PasIMUHbLIMN PeXVMaMU ANs pasHbIX CLieHapreB, BKAOYas NoAMeTaHue, Mblnecoc (415 KOBPOB),
npoTupka 1 Moiika.

Pexwuim y6opku ncaHve

Pexxim molikn B pexvime MOViKI BbINOHAETCA Onepauys Nno Molike, KoTopas NOAXOANT ANs YBOpKM TBePAbIX
nonos.

CHUMMTE 6OKOBYIO LLLETKY. YCTaHOBUTE LLIETKY-CKPeBOoK 1 pe3nHoBbLIN ckpebok. YbeanTecs, 4TO
MOEUYHbIN GUNLTP yCTaHOB/IEH B 6aK-OTCTOMHIIK.

Pexum nogmetanns B cTaHAapTHOM pexuimMe NoAmMeTaHuns poboT 6yaeT BbIMOHATL Onepauyio no ybopke
«noAMeTaHNe+MbINecoc+npoTrpKax», KOTopas NOAXOANT ANs YEOPKUN TBEPALIX HaMOAbHbIX
NOKPLITWIA.

YcTaHoBMTe 6OKOBYHO LLETKY, LLETKY AN NOAMETaHVs 1 NprcnocobneHve Ans NpoTupkn 1 y6opku
NbINecocoMm. Y6eAnTech, YTo NbiNeCGOPHUK YCTaHOBNEH B 6aK-OTCTOMHUK, 1 6aK-OTCTOMHMK NyCT.

Pexum y6opku KoBpa B pexwMe nbinecoca A5t KOBPOB po6OT 6yAET BbIMOHATL OrepaLyio no yéopke
nblnecocom «MNoAMEeTaHue+Mblecoc», KOTOpasi NoAxXoAuT ANns y60pKVI KOBPOB C HM3KVM BOPCOM.
YcTaHOBWTe 6OKOBYHO LLLETKY, LeTKY A8 NogMeTaHVs U LLEeTKY AN KOBPOB. Y6eanTech, YTo
NbINec6OPHUK YCTaHOBNEH B 6aK-OTCTOMHVIK, 1 6aK-OTCTOWHUK MycCT.

TUXUIA PeXIM Y6OpKi B TVXOM pexuvme y60pKn BEHTUASITOP BbIK/IHOYEH. ITOT PEXIM MOAXOANT A5 YBOPKU B MECTaX,
rae BaxkHa TUWunHa.

YcTtaHoBUTE 6OKOByIO LeTKy, WWeTKy ANnd nojgMeTaHusa n I'IpVICI'IOCOGI'IeHVIe ANS NpoTUPKN U yGOpKVI
MbIIECOCOM.

* [lononHnTeNbHble CBeAeHMst 06 aKcnlyaTaLmm poboTa cM. B pyKOBOACTBe Mo 3KcnayaTauumn pobota PUDU CC1 Pro.

4. TexHU4Yeckoe o6cny)KMBaHUe U yxop,

encnpaBHOCTA PellieHne npo6nemsl

C6014 npw 3anycke a. Y6eAnTeCh, UTO K/It0Y-BbIK/IHOUATE b HAXOANTCS BO BKIOYEHHOM MOJIOKEHMN.
b. NMpoBepbTe ypoBeHb 3apsija 6aTapen. 3apsanTe 6aTapeto, e/ OHa paspsixeHa.

He yaaeTcs BbINOAHNTL a. MNblnecbopHMK NoaoH. CHMUTE NbINeC6oPHUK 1 OUNCTITE ero nepej nepesanyckom po6oTa.
y6opKy b. MposepeTe wWeTky. ECAN WeTka CUNBLHO U3HOLLEHA, 3aMeHUTE ee Ha HOBYIO LLETKY.

He yaaeTcs BINOAHNTL MposepbTe CIMBHYytO TPy6y. ECNn OHa 3a610KMPOBaHa, yAanuTe rpsizb 1 0UNCTUTE 6aK-OTCTOMHUK.
B

KoMnoHeHTb! CocTosiHMe poboTa WHTepBan MeToz TeXHN4ecKoro 06cyXnBaHms

npoBepKu

Be,qyu.u/le n BbiktoueHve nuTaHna ExeHegensHo npOTPVITE NOBEPXHOCTb UNCTON TKaHbHO.
AONONHUTENbHbIE KoNeca

Buaeopatuvkv n ninaap BbIK/tOYEHVE NNTaHNA EXeHeaenbHO OUMCTUTE C NMOMOLLILIO YMCTOW TKaHW UK CpeacTBa
ANS OUUCTKI ONTUKMN.

Bak-0TCTOVHMK BxntoueHne/ 2-3 gHAa MpoMbiBKa 6aKa-0TCTOMHMKA YNCTON BOAON, a
OTK/IIOYEHWe NUTaHNUS 3aTeM C/IMB rPSI3HOW BOAbI.

Mblnec6opHUK BxntoyeHve/ 2-3 gHAa YpanuTe rpase 13 nblnec6opHrka, npu
OTK/IOUEHMNEe NUTAHNS Heo6X0AMMOCTI, MPOMOIATE ero YNCTON BOAON 1

3aTeM BbICyLInTE.

Kamepa BogaHoro BxntoueHune/ 2-3 AHA CmoliTe rpsskb B kamepe BOAAHOIO ¢punbTpa
duneTpa OTKNKOYEHVe NUTaHNs YNCTOVi BOAOIA.

5. Mocnenpopa>kHoe o6cny>XxmBaHue

KomnaHnus Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd npesoctaBnsieT 6ecnnaTtHoe rapaHTUiiHOe 06CyXMBaHNE B TeHeHVe AelicTBYOLLero
rapaHTUIHOro CPoKa (Ha pasNnyHble KOMMOHEHTbLI MOTYT BbITh YCTaHOB/IEHbI Pa3NNYHbIe rapaHTUiHbIe CpokK). CTOUMOCTL
NoCaenpoAaXxHOro 06C/yXVBaHVIS B 3TOM C/lydae byzeT Bo3MellieHa komnaHyeli Pudu. Moc/ie okoHYaHWs rapaHTUIAHOTO cpoka

VAN MPY MPOYUX 06CTOATENLCTBAX, He MOMaAatoLLyX Moz yCIoBYs 6eCnNaTHOrO rapaHTUIHOTO 06CYXUBaHUS, ByAeT B3MMaTLCs
onpejeneHHas cyMMa B COOTBETCTBUM C @CTBYIOLMMY pacLeHKaMu. M03BOHMTE Ha ropsyyr NIMHWIO NOCNeNPOoAaXHoN
noaaepxkun, YTO6bI nony4ynTb I'IOApOGHbIe cBeAeHVs O NOINTKE NOoC/IenpoAaxHoro O6C}'Iy)KVIBaHVIﬂ nycnyrax pemoHTa. Monutuka
nocnenpoAaxHoro 06CyXrBaHNA Takxke NprBeAeHa B PyKOBOACTBE Mo dKcnyaTtaumm po6ota PUDU CC1 Pro.

Fopsiyasa nuHus: +86 755-86952935

3n. noura: techservice@pudutech.com
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6. MHdopmaLms 0 cooTBEeTCTBUM Tpe6oBaHUAM

6.1 lndopmaLmsa 06 yTunamsaumm n nepepaborke

|

3agava MpekTrBbl 06 YyTUAM3aLMM OTXOA0B NPOM3BOACTBA 31€KTPUYECKOro 1 31eKTPOHHOro obopyaosaHus (WEEE) —
MUHUMU3aLVs BO3AECTBIS, OKa3blBAEMOr0 /1eKTPUYECKMM 1 3/1eKTPOHHBIM 060PYAOBaHMEM, Ha OKPY>KatoLLyto cpesy
3a CYeT Nonynspr3aLmm NPoLLeccoB NOBTOPHOO NCMO/b30BaHVIS U NepepaboTky, a Takxke 3a cHeT cokpalleHus ob6bemMa
3aXOPOHAEMbIX OTXO[0B 3/1EKTPNYECKOTO U 3IEKTPOHHOIO oGopyp,oeava. CI/IMBOI'IbI, pa3MeLleHHble Ha HacTodLleM
NpOoAYyKTe NN ero ynakoBke, 03Ha4atoT, UTO 3TOT MPOAYKT AOIKEH BbIThb YTUAN3MPOBAH OTAENBbHO OT GbITOBbIX OTXO/0B
nocne OKoH4YaHuA Cpoka Cl'ly)KGbl‘ OGpaTI/ITe BHMMaHMe: Bbl HeCeTe OTBETCTBEHHOCTbL 3a YTUIM3aLUWHO 3/IEKTPOHHOIo
060pyAoBaHs B LieHTpax nepepaboTku B LieNsiX COXpaHeHWs NMPYPOAHbIX PecypcoB. B kaxaoi cTpaHe HaxoAsTcs
CO6CTBEHHbIE LIeHTPbI NepepaboTKy 31eKTPLNYECKOro 1 31eKTPOHHOIo 060pyAoBaHus. [na noayyeHus nHoopmaumnm

0 MecTe Nnpuemkun nepepabaTbiBaeMblX OTXO0B CBAXUTECH C COOTBETCTBYIOLLIEi OpraHm3aLyeit, oTBeyatoLLei 3a
YTUAN3aUno OTXOA0B 3/IEKTPUYECKOTO 1 SNEKTPOHHOTo O60pyAOBaHI/I$I, MeCTHbIMW OpraHamMu Biactv nam C]'Iy)K60I7I
YTUAM3ALMMN GbITOBbIX OTXO/0B.

Mpexae Yem BKII0UNTL SNeKTPUYECKOe 1IN 31eKTPOHHOe 060py/0BaHe B NpoLiecc cbopa OTXO/0B UK nepejaTh
€ro Ha 06BEeKTbI MO YTUAN3ALMY OTXOA0B KOHEUHbIVi MoNb30BaTeNb 060PYA0BaHWS, UCMO/b3YOLLEero 6atapen n/unu
aKKyMyNSTOPbI, J0/KeH 13BNeYb 6aTape U akkyMyNsaTopbl U yTUAN3MPOBaTL VX OTAENbHO.

6.2 3asiBNIeHME 0 COOTBETCTBUMN npaBuiam ¢eqepaan0|7| KOMUCCUU NO CBA3U

CnegytoLas MHGopMaLms oTHoCUTCst kK poboTam Pudu.
370 060py/0BaHVIE MPOLLO UCMLITAHUA 11 COOTBETCTBYET OrpaHNYeHnsM Ans Ludposoro yctporictea Knacca B cornacHo

yactu 15 Mpasun FCC. 3Tn orpaHnyeHns o6ecneynBatoT NpremMaemyo 3alunTy oT BpeAHbIX MOMEeX B XXUJIbIX MOMEeLLeHUsX.

310 O60py,C|,OBaHVIe reHepupyeT, NCMOIb3YeT N MOXKET U3/lydaTb Pagno4acTOTHYO SHEPTUIO U, €C/IV OHO YCTaHOBIEHO U
VICMO/b3YeTCs He B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMAMMK, MOXET BHOCUTL Bpe/jHble NOMeXn B CUCTeMbl pagmocesasn. OgHako
HeT rapaHTuu, 4YTo NOMEXU He npom3017|p.yT B KOHKPeTHOVI ycTtaHoske. Ecam 3To oGopy,qoaaHme co3jaeT BpeaHble
nomexu Ans pagno Unmn TeneBrn3noHHOro nprema, KoTopble MOXHO OnpeAenuTb, BbIK/IUMB 1 BKIOUYNB 060pyA0BaHMe,
No/b30BaTENO PEKOMEHAYETCA NOMNbITATLCA NCNPAaBUTL MOMEXN OAHUM NN HECKOJIBKUMIN N3 CNeayoLmnx Crnoco60oB:

+ [epeopuneHTUPYiiTe MK NepeMecTUTe NPUEMHYIO aHTEHHY.

* YBenuybTe paccTosHne Mexzy 060py0BaHNEM U MPUEMHIIKOM.

+ Moakntounte obopysoBaHMe K po3eTke B IMHUW, OTANYHOW OT TO, K KOTOPOIA MOAK/IIOUEH NPUEMHMK.
+ O6paTnTeCh 3a MOMOLLLIO K AUNEPY UM OMbITHOMY PaANO/TeNeBN3NOHHOMY TeXHUKY.

3T0 YCTPOICTBO COOTBETCTBYET YacTh 15 npasuwn FCC. PaboTa NOAUVHSETCH CleAyoLLVM ABYM YC/IOBUAM:

* 3TO YCTPOICTBO He A0/IXKHO BbI3blBaTb BPEAOHOCHbIX MOMEX.
+ D70 YCTPOIICTBO A0/MKHO MPVHMMaTL Ntobble MOMexu, BKoYas Nomexu, KOTopble MOTyT Bbi3BaTb HeXenaTebHy
pa6ory.

6.3 3asaBneHue o cooTBeTCTBUU Tpeb6oBaHMaM Industry Canada

3T0 YCTPOICTBO COOTBETCTBYET CTaHAapTam RSS, He Tpebytowmm nuueHsun ot Industry Canada. PaboTa nogunHseTcs
CneayoLLVIM BYM YCNIOBUAM:

* 3TO YCTPOICTBO He A0/IXKHO CO3AaBaTb NMoMexXu.
+ D70 YCTPOIICTBO A0/MKHO MPVHMMaTL Ntobble MOMexu, BKoYas Nomexu, KOTopble MOTyT Bbi3BaTb HeXenaTebHy
pa6ory.
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Copyright © 2025 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tim haklari sakhdir.

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd.'nin yazili izni olmadan higbir kisi veya kurulus bu kullanim kilavuzunun icerigini
kismen veya tamamen taklit edemez, kopyalayamaz, yaziya dékemez ya da tercime edemez veya bu kullanim kilavuzunu
herhangi bir sekilde (elektronik olarak ya da fotokopi, kayit vb. yoluyla) kar amach dagitamaz. Bu kullanim kilavuzunda
saglanan urln &zellikleri ve bilgiler yalnizca referans amaclidir ve 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir. Aksi
belirtilmedikge bu kullanim kilavuzu yalnizca kullaniciya rehber olmak amaciyla tasarlanmistir ve hicbir beyan herhangi

turde bir garanti olarak kabul edilemez.
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1. Guvenlik Talimatlari

1.1 Elektrige iliskin Talimatlar

Robotunuzu orijinal olmayan sarj aletlerini kullanarak sarj etmeyin. Sarj cihazi hasarliysa derhal degistirin.

Latfen ilk kullanimdan 6nce pili %100 sarj edin.

Robotun verimliligini ve pil 6mrind en st dizeye ¢ikarmak icin pil seviyesini her zaman %10 Uzerinde tutun.

Pil seviyesi %10'un altinda oldugunda robotun gtici kisa sure icinde tiikenir ve mimkin olan en kisa strede sarj edilmesi
gerekir.

Pil seviyesinin %2'den dustk olmasi pilin koruma altinda oldugu anlamina gelir. Bu durumda robot gérevleri
gerceklestiremez ve tekrar kullanilmadan 6nce mutlaka sarj edilmelidir.

Makine uzun sure kullanilmayacaksa lutfen guic anahtari salterini “kapali” konuma getirin.

Robot uzun sire kullaniimadiysa tekrar kullanmadan 6nce tam sarj edin.

1.2 Kullanim Talimatlari

Bu otomatik temizlik yapan tekerlekli robot, sadece i¢ mekanlardaki diiz zeminlerde kullanilabilir. Dis mekanda (ustt agik
balkon gibi) veya dengesiz zeminlerde (merdiven gibi) kullanmayin.

Robotu 40 °C'nin tzerinde veya 0 °C'nin altinda bir sicaklikta kullanmayin.

Robot, engelleme veya baska bir nedenle kazara yanlis bir konuma girerse litfen gérevi derhal askiya alin ve géreve
devam etmeden 6nce robotu dogru yola itin.

Robotu calisir durumdayken cekmeyin. Robotu itmeniz veya tasimaniz gerekiyorsa, 6nce durdurmak icin ekrana
dokunun.

Gug agikken robotu geriye dogru itmeyin.

Robot sensériini bloke etmeyin. Aksi takdirde, robot diizglin hareket edemeyebilir veya kaybolabilir.

Cihaza vurmayin veya ekrana sert bir sekilde basmayin ya da dokunmayin, aksi takdirde hasar meydana gelebilir.

Robotu esya tasimak igin kullanmayin. Tepsi tizerine acik alevli isiticilar ya da yanici kati, gaz veya sivi maddeler koymayin.
Robot hareket halindeyken ayarlari degistirmeyin. Herhangi bir islem yapmadan énce ekrana dokunarak robotu
duraklatin.

Gug agikken robot lzerinde temizlik ya da bakim islemleri gerceklestirmeyin.

Robotun takiimasini engellemek icin yerdeki kablolar kaldirilmalidir.

Guvenli calisma icin 6nerilen maksimum hiz 1,2 m/sn.'dir.

Robot otomatik olarak engellerden kagma 6zelligine sahip olsa da kor noktalar olabilir. Bu nedenle, robotun yiiksek hizda
hareket etmesini engellemek kazalara neden olabilir.

Robotu tasimadan 6nce lutfen ¢ozelti tankindaki ve atik su tankindaki suyun bosaltildigindan emin olun. Tasima
esnasinda makinenin egik tutulmasi kesinlikle yasaktir, aksi takdirde gévde zarar gérebilir.

Robotlarda, pH degeri 6 ila 8 olan képlrmeyen, nétr deterjanlar kullanilabilir (képuk 6nleyici maddeler eklenebilir).
Kuvvetli asitler, kuvvetli alkaliler ve aktif madde iceren deterjanlarin kullaniimasi yasaktir.

1.3 Cevreye iliskin Talimatlar

Kisisel yaralanmalari veya robotun hasar gormesini dnlemek icin robotu ytksek sicaklikli/basingli ortamlarda, yangin veya
patlama tehlikesi olan alanlarda veya daha baska tehlikeli olasiliklari barindiran yerlerde kullanmayin veya sarj etmeyin.
Robotu veya aksesuarlarini evsel atik olarak atmayin. Robotu ve aksesuarlarini her zaman yerel yasalara ve
yonetmeliklere uygun olarak atin ve mimkuin olan her pargasini geri dénusturin.

Bu robot, diiz ylzeylerde kullanilmak lzere tasarlanmistir ve basamakli veya biiytk egimli ya da ¢ok dar alanlarda
kullanima uygun degildir.

Robotun asiri yagl zeminlerde kullaniimasi 6nerilmez.

Robotun takilmasini veya dolanmasini 6nlemek icin yerdeki kablolari ve diger nesneleri kaldirin.

Bu Uruind belirgin ¢ikintilara sahip zeminlerde (6rnegin esikler ve yer prizleri gibi) kullanirken gikintilarin ytksekliginin

8 mm'den (temizlik icin) veya 20 mm'den (temizlik icin degil) fazla olmadigindan emin olun.

Minimum hareket genisligi 70 cm'dir. Robotun uzun bir gegitte sorunsuz hareket edebilmesi icin 75 cm'den daha buyuk
bir genislik tercih edilir.

Robotun tolere edebilecedi maksimum egim 8°dir (temizlik yapmadigi durumda). Geriye kayma nedeniyle olusabilecek
riskleri dnlemek icin robot, yokus yukari hareket ederken duraklatiimamalidir.

Robot, sadece diiz ylizeylerde temizlik yapmayi destekler (temizlik durumunda), litfen robotu ciplak gozle gorilebilen
egimlerde (3°'den fazla) temizlik icin kullanmayin.

Merdivenlerin kenarinda tirabzan veya baska tirlt koruyucu yapilar kullanilmali, bunlar asagr dogru egimli yerlerin
girisine ve robotun disebilecegi diger yerlere de yerlestirilmelidir.
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2. Uriin Bilesenleri

2.1 Genel Bakig

PUDU CC1 Pro robot, kiiclk ve orta 6lcekli senaryolar icin tasarlanmis cok yénli bir temizlik robotudur. Stiptrme, fircalama,
(hall) vakumlama ve toz paspaslama islevlerini tek cati altinda toplamasinin yaninda otomatik doldurma/bosaltma ve
otomatik sarj islevlerine de sahiptir.

ister sert zeminler ister kisa tiyli halilar olsun farkli malzeme ve sertlikteki cesitli temizlik senaryolarina uygundur. Tipik
uygulama senaryolari arasinda ofis binalari, daireler, oteller, perakende magazalari ve hafif temizlik gerektiren diger ic
mekanlar bulunur. Uriin, daha diistik maliyet ve daha yiiksek verimlilikle cevrenin genel temizligini iyilestirir.

2.2 Paket icerigi

Robot x 1, Sarj Aleti x 1, Glg¢ Anahtari x 2, Yan Firca x 1, Cekpas x 1, Paspas-vakum parcasi x 1, Stipurge Firgasi x 2,
Supurme Firgasi x 2, Su Doldurma Borusu x 1, Nozul x 1, PUDU CC1 Pro Kullanim Kilavuzu x 1, Uygunluk Sertifikasi x 1,
Konum Isaretleyici x 1.

2.3 Gérunum ve Bilesenler

Acil durdurma
o digmesi

@ LCD ekran
© RGBD

@ Ultrasonik radar
@ Isikliradar

@ Kati hal isikli radari
@ Sugirisi

@ RGB kamera

868000 0 O

© Sarj elektrot plakasi

@ Drenaj cikisi
® Acma/Kapama salteri

15

Onden gériinim @ Evrensel tekerlek

® sirts tekerlegi

Geri kazanim tanki
® kapagi

o

Kulp

Sarj baglanti noktasi

Ustten géris
kamerasi

(= I I )

Pil kapagi

006 68

v

Paspas-vakum
® pargasi

@ Silecek
@ salter

@ Stpurme firas!

o & 888

Ustten géranim Aksesuarlar
@ Stpurge fircasi

@ Yanfirca
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2.4 Teknik Gzellikler

Ozellik Agiklama

Model

CCBCO2

Calisma gerilimi

DC23V~29,2V

Pil tipi

Lityum demir fosfat pil

Gug adaptoru girisi

AC 100V ~240V, 50/60 Hz

Gug adaptori gikisi

Maks. 29,2V, 15 A

Pil kapasitesi 50 Ah
Sarj suresi <3sa.
pil mirii Fircalama: 5 saat, Stipirme + Vakumlama + Paspaslama: 5 saat, Hali Vakumlama:

4 saat, Sessiz Paspaslama: 9 saat

Temizleme ozellikleri

Supurme, (hal) Vakumlama, Paspaslama, Fircalama

Agirhk 75 kg 165,35 pound
Robot boyutlari 629 x 552 x 695 mm 24,76 x 21,73 x 27,36 in¢
Muhafaza malzemesi PC+ABS

Ekran boyutu

10.1 ing LCD ekran

Navigasyon yéntemi

Entegre isikl radar ve gérsel SLAM konumlandirma

Gezinti hizi 0,2-1,2m/s (0,66 - 3,94 ft/sn) (ayarlanabilir)
Calisma gurultusa <70dB
Minimum yol agikhg 70 cm 27,56 ing

Maksimum asilabilir ytkseklik

20 mm (0,79 ing)

Maksimum tirmanma agisi

80

Maksimum asilabilir bosluk

35 mm (1,38 ing)

Temizleme genisligi (yan fircaile) | 500 mm 19,69 in¢
Yiuizey Temizligi 700-1000 m?/saat 837,19-1195,99 yd*/saat
Leke Temizligi 1500-3000 m?/saat 1793.99-3587.97 yd?/saat

Toz kutusu kapasitesi
(vakumlama)

0.66 gal (Varsayilan) /

2.5L (V. | / 6L (Genisletilmi
(varsayilan) (Genisletilmis) 1.59 gal (Genisletilmis)

Su tanki kapasitesi (fircalama)

Cozelti tanki: 15 L (3,96 gal)

Geri kazanim tanki: 15 L (3,96 gal)

Isletim sistemi

Android

iletisim

4G, WIFI, Bluetooth destekli, Lora (istege bagli)

Mobil Uygulama

Desteklenir

Isletim modu

Manuel/Otomatik

Otomatik sarj ve Otomatik su
ekleme/bosaltma

Desteklenmektedir (baglanti istasyonuyla birlikte)

Opsiyonel islev

Baglanti istasyonu/Sarj istasyonu

Calisma ortami (sarj dahil)

Sicaklik: 1 ila 40°C (33,8 ila 104 °F); RH: < %85

Saklama ortami

Sicaklik: -20 °Ciila 60 °C (-4 °F ila 140 °F); RH: < %85

Calisma rakimi

<2000 m 6561,68 ft

Uygulama kapsami

Terrazzo, mermer, fayans, epoksi recine, kumtasi, yapay tas, kisa tuylt hallar vb.

IP Derecesi

1PX4

(*Robotun gesitli temizlik modlarindaki pil 6mri; laboratuvar kosullarinda, disik vites ayarinda, %100 pil seviyesinden
baslanarak ve %10 seviyesine ulasana kadar test edilmistir.)
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3. Uriiniin Kullanimi

3.1 Dugme Talimatlari

Guicu Agma:

Salterin @@ acik oldugunu onayladiktan sonra gic @) digmesini yaklasik 3 saniye
basili tutun. Alttaki 1sik seridi mavi renkte yanar.

Kapama:

Gug @ digmesini 6 saniye basili tutun. Ekran kapandiginda robot da basariyla
kapanmis olur.

Duraklatma:

Galisan robotu duraklatmak icin ekrana dokunun. Islemi sirdiirmek igin tekrar dokunun.

Acil durdurma:

Acil durumda robotun calismasini durdurmak icin acil durdurma diigmesine @ basin. Acil durdurma diigmesini saat

yonunde cevirin ve ekrandaki ipuglari uyarinca calismaya devam edin.

yerlestirildiginden emin olun.

Otomatik bir temizlik gérevine baslamadan 6nce robotun agik oldugundan ve baslangi¢ pozisyonunda basaril bir
sekilde konumlandiriimasi icin gérsel isaretcinin altina veya dntine (isaretginin konumuna bagl olarak)

3.2 Kulp Talimatlar

Robotu itmeniz veya ekranla etkilesim kurmaniz gerektiginde kulpu ve ekrani kaldirin;

Robot bostaysa veya otomatik olarak calisiyorsa kulpu ve ekrani indirin.
*Robot kulpu ekrana bagh.

Kaldirilmis durumdaki kulp
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Indirilmis durumdaki kulp



3.3 Temizleme Modu

Robotun Stiptrme, (Hah) Vakumlama, Toz Paspaslama ve Fircalama dahil olmak tzere farkli senaryolarda kullaniimak tzere

cesitli modlari vardir.

Temizleme Modu ‘ Aciklama

Fircalama Modu

Fircalama Modunda sert zemin temizligi icin uygun olan fircalama islemi gerceklestirilir.
Yan fircayi ¢ikarin. Stpurge firgasini ve cekpasi takin. Yikama filtresinin geri kazanim
tankina takili oldugundan emin olun.

Supurme Modu

Standart Stplrme Modu'nda robot, sert zeminlerin temizligi i¢in uygun olan “stipirme +
vakumlama + toz paspaslama” islemini gergeklestirir.

Yan fircayl, sipurme fircasini ve paspas-vakum pargcasini takin. Vakum toz kutusunun geri
kazanim tankina takili oldugundan ve geri kazanim tankinin bos oldugundan emin olun.

Hali Vakumlama Modu

Hali Vakumlama Modu'nda robot, kisa ttiylt hali temizligi icin uygun olan “stiptirme +
vakumlama” islemini gerceklestirir.

Yan fircayl, siptirme fircasini ve hali stipurtctyi takin. Vakum toz kutusunun geri kazanim
tankina takili oldugundan ve geri kazanim tankinin bos oldugundan emin olun.

Sessiz Paspaslama
Modu

Sessiz Paspaslama Modunda ufleyici kapalidir. Sese duyarli temizlik ortamlari icin
uygundur.
Yan firgayi, stiptirme firgasini ve paspas-vakum pargasini takin.

*Robotun kullanimi hakkinda daha fazla bilgi igin PUDU CC1 Pro Kullanim Kilavuzu'na bakin.

4. Bakim ve Temizlik

Hatalar

Baslatma hatasi

‘ Cozlimler

a. Salterin acik olup olmadigini kontrol edin.
b. Pil seviyesini kontrol edin. Pil tikenmisse sarj edin.

Temizleyememe

a. Toz kutusu doludur. Robotu yeniden baslatmadan énce toz kutusunu cikarip temizleyin.
b. Fircayi kontrol edin. Ciddi sekilde asinmissa yeni bir firca tertibatiyla degistirin.

Bosaltamama

Bosaltma borusunu kontrol edin. Tikaliysa kiri ¢cikarip geri kazanim tankini temizleyin.

Bilesenler

Robot Denetim Sikhigi Bakim Yontemi
Durumu

Surus tekerlekleri ve Gug kapal Haftalik Yuzeyi temiz bir bezle silin.

yardimci tekerlekler

Goruntl sensorleri ve Gug kapal Haftalik Temizlik icin temiz bir bez veya lens temizleyici

1stkl radar kullanin.

Alim Tanki Gug agik/ 2-3giln Alim tankini temiz suyla iyice yikayip ardindan kirli
kapali: suyu bosaltin.

Toz kutusu Guig agik/ 2-3 gln Toz kutusunun igindeki kiri bosaltin, gerekirse
kapali: temiz suyla yikayip ardindan kurutun.

Su filtre haznesi Guig aglk/ 2-3glin Su filtre haznesinin icindeki kiri temiz suyla
kapali: durulayin.

5. Satis Sonrasi Servis

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., gecerli garanti ddneminde Ucretsiz garanti hizmeti sunar (garanti donemi farkl
bilesenler icin farklilik gosterebilir). Satis sonrasi servis tcretleri Pudu tarafindan karsilanacaktir. Garanti stiresinin disinda
olan veya Ucretsiz garanti kapsaminda olmayan durumlarda, normal fiyata gore belirli bir tcret tahsil edilecektir. Satis
sonrasi servis politikasi ve onarim hizmetleri ayrintilari icin litfen satis sonrasi yardim hattini arayin. Politika, PUDU CC1 Pro
Kullanim Kilavuzu'nda da bulunabilir.

Yardim Hatti: +86 755-86952935

E-posta: techservice@pudutech.com
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6. Uyumluluk bilgileri

6.1 Bertaraf Etme ve Geri Donlisiim Bilgileri

)74

|

Atik Elektrikli ve Elektronik Ekipman (WEEE) Yonergesi, yeniden kullanim ve geri donusimu artirip ¢cdpe giden WEEE
miktarini azaltarak elektrikli ve elektronik malzemelerin cevre tizerindeki etkisini en aza indirmeyi amaclar. Bu Grtin veya
ambalaji tzerindeki sembol, bu Griintn kullanim 6mrinin sonunda siradan evsel atiklardan ayri bir sekilde bertaraf
edilmesi gerektigini belirtir. Dogal kaynaklari korumak icin elektronik ekipmani geri dénustim merkezlerine teslim etmenin
sizin sorumlulugunuzda oldugunu unutmayin. Her Glkenin elektrikli ve elektronik ekipman geri déntisimu igin toplama
merkezleri olmalidir. Geri déntsime verme alaniniz hakkinda bilgi almak icin ltutfen ilgili elektrikli ve elektronik ekipman
atik yénetim yetkilinizle, yerel sehir ofisinizle veya evsel atik bertaraf hizmetinizle iletisime gegin.

)74

Elektrikli ve elektronik ekipmani (EEE) atik toplama akisina veya atik toplama tesislerine birakmadan 6nce pil ve/veya
akumulatér iceren ekipmanin son kullanicisi, ayri toplama icin bu pil ve akimulatorleri cikarmalhdir.

6.2 Federal iletisim Komisyonu Uyumluluk Beyani

Asagidaki bilgiler Pudu Robotics icin gegerlidir.

Bu ekipman test edilmis ve FCC Kurallarinin 15. bélimu uyarinca ekipmanin B Sinifi dijital cihaz limitlerine uygun oldugu
tespit edilmistir. Bu limitler, evsel bir ortamda zararli parazitlere karsi makul bir koruma saglamak lzere tasarlanmistir.
Bu cihaz, radyo frekansi enerjisi Uretir, kullanir ve yayabilir ve talimatlara uygun olarak kurulmaz ve kullaniimazsa radyo
iletisimi icin zararli parazitlere neden olabilir. Ancak belirli bir kurulumda parazit olusmayacaginin garantisi yoktur. Bu
ekipmanin radyo veya televizyon yayinlarinin aliminda zararl parazitlere neden olup olmadigini ekipmani kapatip agarak
tespit edebilirsiniz. Béyle bir durumda kullanicinin asagidaki énlemlerden birini veya birkacini alarak paraziti gidermeye
calismasi 6nerilir:

+ Alici antenin yoniini veya yerini degistirin.

+ Ekipman ve alici arasindaki mesafeyi artirin.

+ Ekipmani, alicinin bagl oldugu devreden farkli bir devre tzerindeki bir prize baglayin.
+ Yardim igin saticiniza veya deneyimli bir radyo/TV teknisyenine danisin.

Bu cihaz, FCC kurallarinin 15. Bélimiine uygundur. Isletim, asagidaki iki kosula tabidir:

+ Bu cihaz zararl parazitlere neden olmamalidir.
+ Bu cihaz, arzu edilmeyen isletime neden olabilecek parazitler de dahil olmak tzere alinan her tirli paraziti kabul
etmelidir.

6.3 Industry Canada Uyumluluk Beyani

Bu cihaz, Industry Canada lisans muafiyeti RSS standartlarina uygundur. isletim, asagidaki iki kosula tabidir:

+ Bu cihaz parazitlere neden olmamalidir.
+ Bu cihaz, cihazin arzu edilmeyen isletimine neden olabilecek parazitler de dahil olmak tizere her turlu paraziti kabul
etmelidir.
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