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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. All rights reserved.

No organization or individual shall imitate, copy, transcribe or translate the contents of this user manual, in part or in full,

without the express written consent of Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., or distribute this user manual for profit in any

way (electronically or via photocopying, recording, etc.). The product specifications and information provided in this user

manual are for reference only and are subject to change without further notice. Unless otherwise specified, this user manual

is only intended as instructions for use, and no representation shall be deemed as a warranty of any kind.

1. Safety Instructions

1.1 Instructions for use

Charging station users should receive professional training from Pudu staff or personnel authorized by Pudu.

The charging station should be placed in a dry indoor scene with normal temperature. It is forbidden to place the
charging station in a high temperature area ( > 40°C /104 °F ) for use. It is forbidden for charging station to be exposed
to any form of water or to be submerged in water.

No one other than Pudu staff is authorized to disassemble the charging station.

If the charging station is damaged, or the charging current is abnormal, please stop using the charging station.

Be sure to use the original power adapter, and it is strictly forbidden to use non-original power adapter to supply power
to the charging station.

When connecting the different model Pudu power adapter to the charging station, please ensure that you connect the
power adapter to the labeled interface on the charging station that matches its specific model. Only connect one adapter
at a time. Do not connect two or more adapters at the same time.

Carefully protect the power cord to avoid pulling and twisting.

It is strictly forbidden for the charging station to collide with foreign objects, causing damage to the charging station.

Do not use the charging station near flammable and explosive objects.

If the charging station emits smoke or burnt smell, it means that the charging station is abnormal, Please disconnect the
power supply of the charging station immediately and contact Pudu staff.

Do not move the charging station arbitrarily when in use, and use the charging station at the designated charging
location.

Use of this charging station is strictly limited to delivery robots manufactured by Pudu Robotics. Use with products from
other companies is prohibited.

Itis strictly forbidden to store or work in areas exposed to direct sunlight.

If there is an abnormal red light on the charging station. please separate the robot from the charging station. Wait for the
charging station light to turn blue before using it again. If the abnormal red light on the charging station persists, please
disconnect the power supply of the charging station and contact Pudu staff.

1.2 Environmental instructions

Working environment temperature: 0°C -40°C (32 °F -104 °F ), relative humidity: < 85% (40°C /104 °F )

Storage ambient temperature: -20°C -60°C (-4 °F -140 °F ), relative humidity: < 85%, storage for 1 year.

Working environment requirements:

1. The charging station needs to be placed on a flat and dry ground for use, with its back against a flat wall, and fixed to
the wall or the ground through lateral connection components.

2. No reflective or transparent parts such as mirrors or glass are allowed near the working charging station. If
unavoidable, some adjustments to the working environment are necessary.

3. No open flames or flammables are allowed near the charging station.

4. During normal operation, keep open and unobstructed within 100 cm (3.28 ft) in front and 50 cm (1.64 ft) in the left
and right directions. (refer to Figure 1)

5. If more than one charging station is being used at the same time, it is recommended that they be placed at least 100
cm (3.28 ft) apart. (refer to Figure 2)
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2. Product Introduction

2.1 Packing list

Machine X 1, User Manual X 1, Certificate of Compliance X 1.

2.2 Appearance introduction

@ Metal electrode plates @ Positioning knob
© [Indicator light © Powerinterface,DC29.4V/8A
© Powerinterface, DC29.2V/15A @ Powerinterface,DC29.4V/3.5A
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2.3 Performance parameters

Feature Description

Applicable adapter's

power output DC29.4V/3.5A DC29.4V/8A DC29.2V/15A
Weight 3 kg (6.61 pounds)

Dimensions (LXW X H) 39.1*15.9*37.3 ¢cm (15.40%6.26*14.70 inches)

IP rating 1P20

Working temperature 0°C -40°C (0 °F - 104 °F)

Storage temperature -20°C - 60°C (-4 °F - 140 °F )

Communication method Bluetooth

Transmit frequency 2400-2483.5 MHz

3. Using the Product

3.1 Instructions for use

1. Please connect the power adapter to the labeled interface on the charging station that matches its specific model (refer to

Figure 1). Only connect one adapter at a time. Do not connect two or more adapters at the same time.

r\l\ Y 1

Figure 1

2. After connecting the power adapter interface to the charging station, you can insert the adapter into the designated slot
(refer to Figure 3).

3. At the back of the charging station, you will find two knobs that assist in positioning the charging station against the wall
(refer to Figure 2). Adjust these knobs according to the wall surface to ensure that the charging station is parallel to the wall
and securely positioned. Once properly placed, make sure the front of the charging station is facing forward and connect it

to the power source.
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4. After connecting the power adapter to the charging station, ensure that the charging station is placed securely. Once the

robot is docked with the charging station, it can begin charging (refer to Figure 3).

(@S]
Figure 3
3.2 Compatible products list
Power adapter
Product .. ]
\ 3.5A | 8A | 15A

FlashBot " Recommended Not recommended Not recommended
T300 Compatible Compatible Recommended
KettyBot Compatible Recommended Recommended
KettyBot Pro Compatible Recommended Recommended
PuduBot 2 Compatible Recommended Recommended
SwiftBot Compatible Recommended Recommended

* Recommended—The power adapter is the standard power adapter for the product. It can charge the product perfectly.

* Compatible—The power adapter is not the standard power adapter for the product. However, it can be used to charge the
product, but it will take more time to fully charge.

* Not recommended—The power adapter is not compatible with the product. It cannot charge the product.

Itis recommended to use the standard power adapter that comes with the robot product to connect to the

A charging station for charging. Please do not connect unsupported products or power adapters, as it may
result in damage to the product.

3.3 Indicator light description

Status Description

Steady Blue Charging station normal standby, not charging (not connected to the robot)
Flashing Green Robot docking at the charging station.

Steady Green Charging station working, charging in progress

Steady Red Charging station abnormal

. More than one power adapter is being connected to the charging station at the same time.
Flashing Yellow ) ] ]
Cannot charge. The power adapter is not compatible with the product.

Prolonged charging duration. The power adapter is not the standard power adapter for
Steady Yellow
the product.

Flashing Blue - quick flash OTAin progress

Flashing Red OTA upgrade abnormal

Flashing Blue - slow flash Bluetooth connection successful
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3.4 Troubleshooting

Fault Symptom Solution

The light on the charging station
does not turn on

Check the charging station is securely connected to the power adapter to ensure a
proper power connection.

Inspect the power adapter interface for any dust or debris that may be blocking

it. Use a clean cloth to wipe the charging station's power interface or use an air

canister to blow away any dust, grease, or foreign objects.

Indicator light shows steady blue,

but cannot charge

Please ensure that the robot product requesting charging is included in the
products listed in section “3.2 Compatible Products List” . The charging station

cannot recognize non-standard or third-party robots.

Indicator light shows flashing

yellow, cannot charge

Check if more than one power adapter is connected to the charging station at the

same time. If so, keep only the one you need and remove the others.

The power adapter is not compatible with the product. Please refer to the section
“3.2 Compatible Products List” for the recommended power adapter for your

product, and connect it to the charging station for proper charging.

Indicator light shows steady

yellow, charging progress is slow

The power adapter is not the standard power adapter that comes with the robot
product. Please refer to the section “3.2 Compatible Products List” for the
recommended power adapter for your product, and connect it to the charging

station for proper charging.

Indicator light shows steady
red, charging station abnormal,
cannot charge

Inspect the condition of the charging station's metal electrode plates. Ensure
that the metal electrode plates are free from any foreign object, liquids, or
obstructions.

Indicator light shows flashing
red, cannot charge

The charging station will automatically initiate a Bluetooth reconnection and
resume the upgrade process. After the upgrade is successfully completed, the
charging station will be able to charge normally. However, if the indicator light
continues to show flashing red for an extended period and fails charging, please

reach out to our customer service team for further assistance.

4, Maintenance

If the charging station is dirty or dusty, use a soft, clean cloth to wipe it clean.

+ Please do not use detergents, sprays, or any other chemical products to clean the charging station unit.

In case of cracks, deformation etc., please disconnect the power and contact the after-sales service promptly.
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5. After-sales Service

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (hereinafter refered to as Pudu Robotics) provides free warranty service within the
effective warranty period (the warranty period may vary for different components) for products under the following
circumstances from the date of product activation. The fees incurred by the after-sales service will be covered by Pudu.
Beyond the warranty period or in any circumstances not covered by the free warranty, a certain fee will be charged according

to the normal price. Please call the after-sales hotline on Pudu Robotics official website for repair services.

5.1 Free warranty service

Distributors are responsible for the maintenance for end-users, Pudu Robotics provides free maintenance spare parts and

technical support.

Pudu Robotics provides warranty under the following circumstances:

a. The products are within the specified warranty period.

b. The occurrence of non-human-induced quality issues under normal usage conditions.

c. The product has not undergone unauthorized tampering, repair, exposure to water or foreign substances, or experienced
collisions or drops.

d. The product's serial number, factory labels, and other markings are undamaged and unaltered.

e. Valid proof of purchase, receipts, and order numbers are provided.

f. Any damaged parts replaced during the warranty period belong to Pudu Robotics.

5.2 Paid after-sales service

The distributors shall pay for the maintenance spare parts and are responsible for the maintenance of end-user, PUDU

provides free technical support.

Pudu Robotics will provide paid repair services outside the warranty in the following circumstances:

a. The product has exceeded the warranty period.

b. The product's serial number, factory labels, or other identifying marks have been torn or altered, preventing proper
identification.

c. Incidents causing damages, such as collisions, burns, or the entry of foreign substances (such as water, oil, or sand), that
are not attributed to inherent product quality issues.

d. Damages resulting from unauthorized modifications, disassembly, opening of the product shell, or self-repairs conducted
without official guidance.

e. Damages caused by incorrect installation, usage, charging, or storage that deviate from the instructions provided in the
product user manual and installation guide.

f. Delivery robot product damages resulting from using it beyond its designated weight capacity.

g. Cleaning robot product damages caused by using non-officially recommended cleaning agents.

h. Failures or damages to accessories or components other than the main warranty parts.

i. Failures or damages arising from force majeure events (e.g., earthquakes, fires, wars, etc.).

5.3 Contact After-sales Service

If you have any questions, please contact Pudu Robotics headquarter:

Email: techservice@pudutech.com
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6. Compliance information

6.1 Disposal and recycling information

The Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE) Directive aims to minimize the impact of electrical and electronic
goods on the environment, by increasing re-use and recycling and by reducing the amount of WEEE going to landfill. The
symbol on this product or its packaging signifies that this product must be disposed separately from ordinary household
wastes at its end of life. Be aware that this is your responsibility to dispose of electronic equipment at recycling centers in
order to conserve natural resources. Each country should have its collection centers for electrical and electronic equipment
recycling. For information about your recycling drop off area, please contact your related electrical and electronic equipment

waste management authority, your local city office, or your household waste disposal service.

6.2 Federal Communications Commission compliance statement

The following information applies to Pudu Robotics.
This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to part 15 of
the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in
accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no guarantee
that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct
the interference by one or more of the following measures:

Reorient or relocate the receiving antenna.
« Increase the separation between the equipment and receiver.
« Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.
This device complies with Part 15 of the FCC rules. Operation is subject to the following two conditions:
+  This device may not cause harmful interference.

-« This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

6.3 Industry Canada compliance statement

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard(s). Operation is subject to the following two
conditions:

-« This device may not cause interference.

+  This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

L’ émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNRd’ Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L exploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes :

+ L' appareil ne doit pas produire de brouillage;

« L’ appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’ en compromettre

le fonctionnement.
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Alle Rechte vorbehalten.

Keine Organisation oder Einzelperson darf den Inhalt dieses Benutzerhandbuchs teilweise oder vollstandig ohne die
ausdrickliche schriftliche Zustimmung von Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. kopieren, transkribieren oder lbersetzen
oder dieses Benutzerhandbuch zu kommerziellen Zwecken auf beliebige Weise verteilen (elektronisch oder durch
Fotokopieren, Aufzeichnen usw.). Die in diesem Benutzerhandbuch bereitgestellten technischen Daten und Angaben
zum Produkt dienen nur als Referenz und konnen ohne vorherige Ankiindigung geandert werden. Falls nicht anders
angegeben, ist dieses Benutzerhandbuch nur als Orientierungshilfe gedacht und die darin enthaltenen Darstellungen sind
nicht als Gewahrleistung irgendwelcher Art aufzufassen.

1. Sicherheitsanweisungen

1.1 Gebrauchshinweise

Benutzer der Ladestation sind vom Pudu-Mitarbeiter oder Pudu autorisierten Personal fachménnisch einzuweisen.

+ Die Ladestation ist in trockenen Innenrdumen mit Raumtemperatur aufzustellen. Die Ladestation darf nicht in einem
Hochtemperaturbereich (> 40 °C) eingesetzt werden. Es ist verboten, die Ladestation Wasser jeglicher Art auszusetzen
oder in Wasser einzutauchen.

AuRer dem Personal von Pudu ist es niemandem erlaubt, die Ladestation zu demontieren.
Wenn die Ladestation beschadigt oder der Ladestrom abnormal ist, darf die Ladestation nicht weiter genutzt werden.

+ Verwenden Sie ausschlieRlich das originale Netzteil. Es ist strengstens verboten, nicht originale Netzteile fir die
Stromversorgung der Ladestation zu verwenden.

+ Wenn Sie das Netzteil eines anderen Pudu-Modells an die Ladestation anschlieBen, achten Sie bitte darauf, dass Sie
das Netzteil an die gekennzeichnete Schnittstelle der Ladestation anschlieRen, die dem jeweiligen Modell entspricht.
SchlieBen Sie immer nur ein Netzteil gleichzeitig an. SchlieBen Sie nicht zwei oder mehr Netzteile gleichzeitig an.
Schutzen Sie das Stromkabel sorgfaltig, um ein Ziehen und Verdrehen zu vermeiden.

Die Ladestation darf auf keinen Fall durch eine Kollision mit Fremdk&rpern beschadigt werden.

+ Die Ladestation darf nicht in der Nahe von entflammbaren und explosiven Materialien eingesetzt werden.

Wenn die Ladestation Rauch oder einen verbrannten Geruch abgibt, bedeutet dies, dass eine Stérung vorliegt. Trennen
Sie die Stromversorgung der Ladestation umgehend, und kontaktieren Sie das Pudu-Personal.

Verschieben Sie die Ladestation nicht willkirlich wahrend der Nutzung, und verwenden Sie die Ladestation am
vorgesehenen Ladeort.

+ Die Verwendung dieser Ladestation ist ausschlieRlich auf Lieferroboter der Marke Pudu Robotics beschrankt. Eine
Verwendung mit Produkten anderer Hersteller ist untersagt.

+ Esiststrengstens verboten, das Gerét in Bereichen, die direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt sind, zu lagern oder zu

betreiben.
Trennen Sie, wenn an der Ladestation durch ein rotes Licht eine Stdrung angezeigt wird, den Roboter von der
Ladestation. Warten Sie, bis das Licht der Ladestation blau wird, bevor Sie sie weiter verwenden. Wenn das rote Licht
an der Ladestation weiterhin leuchtet, trennen Sie bitte die Stromversorgung der Ladestation und wenden Sie sich an
das Pudu-Personal.

1.2 Umgebungsbedingungen

Temperatur der Arbeitsumgebung: 0 °C bis 40 °C, relative Luftfeuchtigkeit: < 85 % (40 °C)
Raumtemperatur bei Lagerung: -20 °C bis 60 °C, relative Luftfeuchtigkeit: < 85 %, Lagerung fur 1 Jahr.
Anforderungen an die Arbeitsumgebung:

. Die Ladestation muss mit der Rlckseite gegen eine gerade Wand auf einem flachen und trockenen Untergrund
aufgestellt und durch seitliche Verbindungselemente an der Wand oder am Boden befestigt werden.

Es durfen sich keine reflektierenden oder transparenten Teile wie Spiegel oder Glas in der Arbeitsposition der
Ladestation befinden. Wenn dies unvermeidlich ist, muss die Umgebung moglicherweise in gewissem MaRe

[N

angepasst werden.

w

Es dirfen sich keine offene Flamme oder brennbaren Gegensténde in der Néhe der Ladestation befinden.
Sorgen Sie im Normalbetrieb fir einen freien und ungehinderten Bereich im Abstand von 100 cm vor dem Gerat
und 50 cm auf dessen rechter und linker Seite. (siehe Abb. 1)

»

v

.Werden mehrere Ladestationen gleichzeitig genutzt, empfiehlt es sich, diese in einem Abstand von mindestens
100 cm aufzustellen. (siehe Abb. 2)
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Sockelleiste

Abb. 1

2. Produktvorstellung

2.1 Packliste

Gerat x 1, Benutzerhandbuch x 1, Qualitatszertifikat x 1.

2.2 Gerat kennenlernen

@ Elektrodenplatte aus Metall
@ Anzeigelicht

© Netzanschluss, DC29,2V/15A

Abb. 2

@ Positionierungsknopf
© Netzanschluss, DC29,4V/8A

@ Netzanschluss, DC 29,4V /3,5A
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2.3 Leistungsparameter

Merkmale Beschreibung

Leistungsabgabe des

entsprechenden Netzteils DC29,4V/35A DC29,4V,8A DC29,2V,15A
Gewicht 3kg

MaRe des Gerats (LxBxH) 39,1%15,9*%37,3 cm

Schutzklasse 1P20

Betriebstemperatur 0 °C bis 40 °C

Lagertemperatur -20 °C bis 60 °C

Kommunikationsmethode Bluetooth

Ubertragungsfrequenz 2400 bis 2483,5 MHz

3. Produktverwendung

3.1 Gebrauchshinweise

1. Bitte schlieRen Sie das Netzteil an die entsprechend Ihrem Modell gekennzeichnete Schnittstelle der Ladestation an (siehe
Abb. 1). SchlieRen Sie immer nur ein Netzteil gleichzeitig an. SchlieBen Sie nicht zwei oder mehr Netzteile gleichzeitig an.

29.4V=8A

Abb. 1

2. Nachdem Sie das Netzteil an der Ladestation angeschlossen haben, kénnen Sie das Netzteil in den dafiir vorgesehenen
Steckplatz (siehe Abb. 3) einstecken.

3. Auf der Rickseite der Ladestation befinden sich zwei Knépfe, die dabei helfen, die Ladestation an der Wand zu
positionieren (siehe Abb. 2). Passen Sie diese Knopfe der Wandoberflache entsprechend an, um sicherzustellen, dass die
Ladestation parallel zur Wand steht und einen sicheren Stand hat. Achten Sie nach der richtigen Platzierung darauf, dass
die Vorderseite der Ladestation nach vorne zeigt, und schlieRen Sie sie an die Stromquelle an.

1 t Sockelleiste
~ ya
| S—
Abb. 2
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4. Nachdem Sie das Netzteil mit der Ladestation verbunden haben, achten Sie auf einen sicheren Stand der Ladestation.

Sobald der Roboter an der Ladestation angedockt ist, kann der Ladevorgang beginnen (siehe Abb. 3).

Abb. 3:
3.2 Liste kompatibler Produkte
R ‘ Netzteil
‘ 35A | 8A | 15A

FlashBot Ne Empfohlen Nicht empfohlen Nicht empfohlen
T300 Kompatibel Kompatibel Empfohlen
KettyBot Kompatibel Empfohlen Empfohlen
KettyBot Pro Kompatibel Empfohlen Empfohlen
PuduBot 2 Kompatibel Empfohlen Empfohlen
SwiftBot Kompatibel Empfohlen Empfohlen

* Empfohlen - Das Netzteil ist das Standardnetzteil fir das Produkt. Es kann das Produkt perfekt aufladen.
* Kompatibel - Das Netzteil ist nicht das Standardnetzteil fur das Produkt. Es kann zwar zum Aufladen des Produkts
verwendet werden, das vollstandige Aufladen dauert jedoch langer.

* Nicht empfohlen - Das Netzteil ist nicht mit dem Produkt kompatibel. Es kann das Produkt nicht aufladen.

Es wird empfohlen, fir den Anschluss an die Ladestation zum Aufladen das mit dem Roboter
A mitgelieferten Standardnetzteil zu verwenden. Bitte schlieBen Sie keine nicht unterstiitzten Produkte oder

Netzteile an, da dies zu Schaden am Produkt fihren kann.

3.3 Beschreibung der Anzeigelichter

Status Beschreibung

Dauerhaft blau Ladestation normaler Standby, ladt nicht (nicht mit dem Roboter verbunden)

Grun blinkend Roboter wird an der Ladestation angedockt.

Dauerhaft griin Ladestation arbeitet, Ladevorgang lauft

Dauerhaft rot Ladestation abnormal

Dauerhaft gelb Verlangerte Ladedauer. Das Netzteil ist nicht das Standardnetzteil fur das Produkt.
Blau blinkend -

OTA-Update lauft
schnelles Blinken pdate fau

Rot blinkend OTA-Update abnormal

Blau blinkend -

Bluetoothverbind fgebaut
langsames Blinken uetoothverbindung aufgebau
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3.4 Fehlerbehebung

Fehlersymptom dsung

Das Licht an der Ladestation
geht nicht an.

Uberpriifen Sie, ob die Ladestation fest mit dem Netzteil verbunden ist, um eine
ordnungsgemaéle Stromverbindung sicherzustellen.

Uberpriifen Sie die Schnittstelle des Netzteils auf Staub oder Schmutz, der es
moglicherweise blockiert. Wischen Sie die Stromschnittstelle der Ladestation mit
einem sauberen Tuch ab oder verwenden Sie eine Druckluftflasche, um Staub,
Fett oder Fremdkérper wegzublasen.

Das Anzeigelicht leuchtet
konstant blau, aber der
Ladevorgang kann nicht
durchgefihrt werden.

Bitte stellen Sie sicher, dass der Roboter, der aufgeladen werden muss, in der im
Abschnitt 3.2 Liste kompatibler Produkte” aufgefiihrten Produktliste enthalten
ist. Die Ladestation kann keine nicht standardméaRigen Roboter oder Roboter von
Drittanbietern erkennen.

Das Anzeigelicht blinkt gelb,
der Ladevorgang kann nicht
durchgefihrt werden.

Prifen Sie, ob mehrere Netzteile gleichzeitig an der Ladestation angeschlossen
sind. Wenn ja, behalten Sie nur den, den Sie benétigen, und entfernen Sie die
anderen.

Das Netzteil ist nicht mit dem Produkt kompatibel. Das empfohlene Netzteil
fir Ihr Produkt finden Sie im Abschnitt 3.2 Liste kompatibler Produkte” und
schlieBen Sie es zum ordnungsgemafen Laden an die Ladestation an.

Das Anzeigelicht leuchtet
konstant gelb, der Ladevorgang
verlauft langsam.

Das Netzteil ist nicht das Standardnetzteil, das mit dem Roboter geliefert wird.
Das empfohlene Netzteil fir Ihr Produkt finden Sie im Abschnitt 3.2 Liste
kompatibler Produkte” und schlieBen Sie es zum ordnungsgemaRen Laden an die
Ladestation an.

Das Anzeigelicht leuchtet
konstant rot. Die Ladestation
ist nicht normal und kann nicht
aufgeladen werden.

Uberpriifen Sie den Zustand der Elektrodenplatten aus Metall der Ladestation.
Stellen Sie sicher, dass sich auf den Elektrodenplatten aus Metall keine
Fremdkorper, Flussigkeiten oder Verstopfungen befinden.

Das Anzeigelicht blinkt rot,
der Ladevorgang kann nicht
durchgefiihrt werden.

Die Ladestation stellt automatisch eine erneute Bluetooth-Verbindung her und
setzt den Aktualisierungsvorgang fort. Nachdem die Aktualisierung erfolgreich
abgeschlossen ist, kann die Ladestation normal laden. Wenn das Anzeigelicht
jedoch Uber einen langeren Zeitraum hinweg weiterhin rot blinkt und der
Ladevorgang fehlschlagt, wenden Sie sich fiir weitere Unterstiitzung bitte an
unseren Kundendienst.

4. Wartung

Wenn die Ladestation verschmutzt und staubig ist, sdubern Sie das Gerat mit einem weichen, sauberen, fusselfreien

Tuch.

Bitte verwenden Sie zum Reinigen der Ladestation keine Reinigungsmittel, Sprays oder andere chemische Produkte.

Trennen Sie das Ladegerat von der Stromversorgung und kontaktieren Sie umgehend den Kundendienst bei Rissen,

Verformungen usw.
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5. Kundendienst

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (nachfolgend ,Pudu Robotics” genannt) bietet unter den folgenden Bedingungen, ab
dem Datum des Produkterhalts, innerhalb der effektiven Garantiezeit des Produkts (die Garantiezeit der verschiedenen
Produktteile unterscheidet sich) kostenlose Produktgarantieleistungen. Die fir den Kundendienst anfallenden Gebihren
werden von Pudu Gbernommen. AuRerhalb der Garantiezeit oder unter Umstanden, die nicht durch die kostenlose
Garantie abgedeckt sind, ist eine regulare Gebuhr zu entrichten. Naheres zu den Reparaturleistungen erfahren Sie bei
einem Anruf bei der Kundendienst-Hotline auf der offiziellen Website von Pudu Robotics.

5.1 Kostenlose Garantieleistung

Die Handler sind fur die Wartung der Endbenutzer verantwortlich. Pudu Robotics stellt kostenlose Ersatzteile fur die

Wartung und den technischen Support bereit.

Pudu Robotics bietet unter den folgenden Bedingungen Produktgarantieleistungen:

a. Die Produkte angegebene Garantiezeit ist noch nicht abgelaufen.

b. Es gibt nicht vom Menschen verursachten Qualitatsproblemen unter normalen Nutzungsbedingungen.

c. Das Produkt wurde nicht unbefugt manipuliert oder repariert, es wurden weder Wasser noch Fremdstoffen ausgesetzt
und es traten keine StéRe oder Stiirze auf.

d. Die Seriennummer, Fabriketiketten und andere Markierungen des Produkts sind unbeschadigt und unverdndert.

e. Es mussen ein glltiger Kaufbeleg, Quittungen und Bestellnummern vorgelegt werden.

f. Alle wéhrend der Garantiezeit ersetzten beschadigten Teile geh6ren Pudu Robotics.

5.2 Kostenpflichtiger Kundendienst

Die Handler zahlen fir die Wartungsersatzteile und sind fir die Wartung des Endbenutzers verantwortlich. PUDU bietet

kostenlosen technischen Support.

Pudu Robotics bietet unter folgenden Bedingungen kostenpflichtige Reparaturdienste auRerhalb der Garantie an:

a. Die Garantiezeit des Produkts ist abgelaufen.

b. Die Seriennummer, Fabriketiketten oder andere Identifikationszeichen des Produkts wurden beschadigt oder verandert,
sodass eine ordnungsgemaRe Identifizierung nicht mehr méglich ist.

c. Vorfélle, die Schaden verursachen, wie Kollisionen, Verbrennungen oder das Eindringen von Fremdstoffen (wie Wasser,
Ol oder Sand), die nicht auf inharente Produktqualitatsprobleme zuriickzufiihren sind.

d. Schaden, die durch nicht autorisierte Anderungen, Demontage, Offnen der Produktgehéuse oder Selbstreparaturen
ohne offizielle Anleitung entstehen.

e. Schaden, die durch falsche Installation, Verwendung, Aufladung oder Lagerung entstehen, die von den Anweisungen
im Benutzerhandbuch und Installationshandbuch des Produkts abweichen.

f.  Produktschaden am Lieferroboter, die durch die Nutzung tUber die angegebene Gewichtskapazitat hinaus entstehen.

g. Produktschdden am Reinigungsroboter, die durch die Verwendung nicht offiziell empfohlener Reinigungsmittel
entstehen.

h. Ausfalle oder Schaden an Zubehér oder Komponenten, die nicht den Hauptgarantieteilen unterliegen.

i. Ausfélle oder Schaden, die durch hohere Gewalt (z. B. Erdbeben, Feuer, Kriege usw.) entstehen.

5.3 Kundendienst kontaktieren

Wenn Sie Fragen haben, wenden Sie sich bitte an die Zentrale von Pudu Robotics.
E-Mail: techservice@pudutech.com
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6. Angaben zur Richtlinienerfillung

6.1 Informationen Uber Entsorgung und Recycling

Die Richtlinie Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE) zielt darauf ab, Umwelteinflisse durch Elektro- und
Elektronikgerate zu minimieren, indem Wiederverwendung und Recycling erhéht und Deponieabfall verringert werden.
Das Symbol auf diesem Produkt oder seiner Verpackung bedeutet, dass es nach seiner Nutzungszeit getrennt vom
normalen Hausmull entsorgt werden sollte. Es liegt in Ihrer Verantwortung, Elektronikgerate in Recycling-Zentren zu
entsorgen, um die natlrlichen Ressourcen zu schonen. Jedes Land sollte seine eigenen Sammelstellen fir das Recycling
von elektrischen und elektronischen Geraten haben. Wo Sie Elektro- und Elektronikgerdte abgeben konnen, erfahren Sie

vom zustandigen Amt, der Stadtverwaltung oder dem Entsorgungsdienst.

6.2 FCC-Konformitatserklarung

Die folgenden Informationen treffen auf Pudu Robotics zu.
Dieses Gerat wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fir ein digitales Gerat der Klasse B gemaR Teil 15 der
FCC-Bestimmungen. Diese Grenzen sollen einen angemessenen Schutz gegen Funkstérungen in einer Wohnanlage
ermoglichen. Dieses Gerat generiert, nutzt Hochfrequenzenergie und kann Hochfrequenzenergie abstrahlen und bei
nicht anweisungsgemafem Aufbau und Betrieb Funkstérungen verursachen. Es besteht jedoch keine Garantie, dass in
einer gegebenen Installation keine Stérungen auftreten. Wenn dieser Roboter Radio- oder Fernsehempfangsstérungen
verursacht, was durch Aus- und Einschalten festgestellt werden kann, sollten Sie Abhilfe durch mindestens eine der
folgenden MaRnahmen zu schaffen versuchen:

Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder stellen Sie sie um.

Erhohen Sie den Abstand zwischen Roboter und Empféanger.
+ SchlieBen Sie den Roboter an einen Stromkreis an, an dem nicht auch der Empfanger angeschlossen ist.
+ Wenden Sie sich an den Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker.
Das Gerat entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Fir den Betrieb gelten die folgenden zwei Bedingungen:

Das Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen.

Das Gerat toleriert samtliche empfangenen Interferenzen, einschlieflich Interferenzen, die seinen Betrieb storen

kénnen.

6.3 Konformitatserklarung Industry Canada

Dieses Gerat entspricht den lizenzfreien RSS-Standards gemaR Industry Canada. Flr den Betrieb gelten die folgenden zwei
Bedingungen:
+ Das Gerét darf keine Stérungen verursachen.

Das Gerat muss samtliche Interferenzen tolerieren, einschlieflich Interferenzen, die seinen Betrieb stéren kénnen.
L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. Lexploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes :

+ Lappareil ne doit pas produire de brouillage;
+ Lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le

fonctionnement.
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tous droits réservés.

Aucune entreprise ou aucune personne ne doit imiter, copier, transcrire ou traduire le contenu de ce manuel, que ce soit en
partie ou dans sa totalité, sans le consentement écrit expres de Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Ce manuel d'utilisation
ne doit en outre en aucun cas étre distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, photocopie, enregistrement, etc.)

dans le but de réaliser des profits sans ce consentement. Les caractéristiques du produit et les informations mentionnées

dans le présent manuel ne sont fournies qua titre de référence et sont susceptibles d’étre modifiées sans préavis. Sauf

indication contraire, ce manuel d'utilisation a uniquement pour objectif de fournir des instructions d'utilisation et aucune
déclaration ne doit étre considérée comme constituant une garantie de quelque nature que ce soit.

1. Consignes de sécurité

1.1 Instructions d'utilisation

Les utilisateurs de la station de charge doivent suivre une formation professionnelle dispensée par le personnel de
Pudu ou par un personnel autorisé par Pudu.

La station de charge doit étre placée dans un environnement intérieur sec a température ambiante. Il est interdit
de placer la station de charge dans une zone a haute température (> 40 °C/104 °F) pour son utilisation. Il est interdit
d'exposer la station de charge a toute forme d'eau ou de Iimmerger dans de l'eau.

Aucune autre personne que les membres du personnel de Pudu n'est autorisée a démonter la station de charge.

Si la station de charge est endommagée ou si le courant de charge est anormal, veuillez cesser d'utiliser la station de
charge.

Veillez a utiliser 'adaptateur secteur d'origine, il est strictement interdit d'utiliser un adaptateur secteur qui n'est pas
d'origine pour alimenter la station de charge.

Lorsque vous connectez des adaptateurs secteur de différents modéles de robot Pudu a la station de charge, veillez
a les connecter aux interfaces étiquetées correspondant aux modeles spécifiques. Connectez un seul adaptateur a la
fois. Ne connectez pas plusieurs adaptateurs simultanément.

Protégez soigneusement le cordon d'alimentation pour éviter de le tirer et de le tordre.

1l est strictement interdit de heurter la station de charge avec d'autres objets, car cela pourrait 'endommager.

N'utilisez pas la station de charge a proximité d'objets inflammables ou explosifs.

Si la station de charge émet de la fumée ou une odeur de brdlé, cela signifie qu'elle présente une anomalie. Dans ce
cas, veuillez débrancher immédiatement son alimentation et contacter le personnel de Pudu.

Ne déplacez pas la station de charge de maniere arbitraire lors de son utilisation et employez-la a I'endroit prévu a cet
effet.

L'utilisation de cette station de charge est strictement limitée aux robots de livraison fabriqués par Pudu Robotics. Il est
interdit de l'utiliser avec des produits d'autres sociétés.

1l est strictement interdit de stocker ou d'utiliser la station de charge dans des zones exposées a la lumiére directe du
soleil.

Si la station de charge présente un voyant rouge anormal, veuillez en séparer le robot. Attendez que le voyant de la
station de charge passe au bleu avant de l'utiliser a nouveau. Si le voyant rouge anormal persiste, veuillez débrancher
son alimentation et contacter le personnel de Pudu.

1.2 Consignes environnementales

Température environnementale de fonctionnement : 0 a 40 °C (32 a 104 °F) ; humidité relative : < 85 % (40 °C/104 °F)
Température ambiante de stockage : -20 a 60 °C (-4 a 140 °F) ; humidité relative : < 85 %, stockage pendant 1 an.
Exigences relatives a I'environnement de fonctionnement :

. La station de charge doit étre placée sur un sol plat et sec pour étre utilisée. Son dos doit étre contre un mur plat et
elle doit étre fixée au mur ou au sol au moyen des composants de fixation latéraux.

N

.Aucun élément réfléchissant ou transparent tel qu’'un miroir ou une vitre n'est autorisé a proximité de la station
de charge en marche. Si cela est inévitable, certains ajustements de I'environnement de fonctionnement seront
nécessaires.

W

I n'est pas autorisé de placer une flamme nue ou un produit inflammable & proximité de la station de charge.

Lors d'un fonctionnement normal, maintenez un espace ouvert et dégagé de 100 cm (3,28 pi) a l'avant et de 50 cm
(1,64 pi) des cotés gauche et droit. (reportez-vous a la Figure 1)

. Si vous utilisez plusieurs stations de charge simultanément, il est recommandé de les placer a au moins 100 cm
(3,28 pi) l'une de l'autre. (reportez-vous a la Figure 2)
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2. Présentation du produit

2.1 Liste des articles fournis

Dispositif x 1, manuel d'utilisation x 1 et certificat de conformité x 1

2.2 Présentation de l'apparence

@ Plaques a électrode métalliques @ Molette de positionnement
® Voyant © Interface d'alimentation, 29,4 VCC/8 A
© Interface d'alimentation, 29,2 VCC/15 A @ Interface d'alimentation, 29,4 VCC/3,5 A
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2.3 Paramétres de performance

Caractéristique Description

Alimentation de sortie de

radaptateur applicable 29,4VCC/3,5A 29,4VCC/8 A 29,2VCC/15A
Poids 3 kg (6,61 livres)

Dimensions (L x | x H) 39,1 x 15,9 x37,3 cm (15,40 x 6,26 x 14,70 pouces)

Indice de protection IP P20

Température de fonctionnement 0a40°C(0a104°F)

Température de stockage -20a 60 °C (-4 a 140 °F)

Méthode de communication Bluetooth

Fréquence de transmission 2400 a 2 483,5 MHz

3. Utilisation du produit

3.1 Instructions d'utilisation

1. Veuillez connecter l'adaptateur secteur de robot a l'interface étiquetée correspondant a son modéle spécifique sur
la station de charge (reportez-vous a la Figure 1). Connectez un seul adaptateur a la fois. Ne connectez pas plusieurs
adaptateurs simultanément.

294V =8A

]—\I\l v 11

Figure 1

2. Apres avoir connecté l'interface de I'adaptateur secteur a la station de charge, vous pourrez insérer I'adaptateur dans la
fente prévue a cet effet (reportez-vous a la Figure 3).

3. A l'arriére de la station de charge, vous trouverez deux molettes qui vous aideront a la positionner contre le mur
(reportez-vous a la Figure 2). Ajustez ces molettes en fonction de la surface du mur pour vous assurer que la station de
charge est paralléle au mur et positionnée de maniére sécurisée. Une fois que la station de charge est correctement
placée, assurez-vous que son avant est orienté vers l'avant et connectez-la a la source d'alimentation.

0 t Plinthe
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Figure 2
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4. Aprés avoir connecté l'adaptateur secteur a la station de charge, assurez-vous qu'elle est placée en toute sécurité. Le
robot pourra commencer a se recharger une fois sur la station de charge (reportez-vous a la Figure 3).

Figure 3

Adaptateur secteur

Produit
8A

FlashBot Nouveau Recommandé Non recommandé Non recommandé
T300 Compatible Compatible Recommandé
KettyBot Compatible Recommandé Recommandé
KettyBot Pro Compatible Recommandé Recommandé
PuduBot 2 Compatible Recommandé Recommandé
SwiftBot Compatible Recommandé Recommandé

* Recommandé : 'adaptateur secteur est I'adaptateur secteur standard pour le produit. Il peut parfaitement recharger le
produit.

* Compatible : 'adaptateur secteur n'est pas l'adaptateur secteur standard du produit. Il peut cependant étre utilisé pour
recharger le produit, mais le rechargement complet prendra plus de temps.

* Non recommandé : l'adaptateur secteur n'est pas compatible avec le produit. Il ne peut pas recharger le produit.

Il est recommandé d'utiliser I'adaptateur secteur standard fourni avec le robot pour le connecter a la

station de charge pour le rechargement. Veuillez ne pas connecter de produits ou d'adaptateurs secteur
non pris en charge, car cela pourrait endommager le produit.

3.3 Description du voyant

Etat Description

Station de charge en veille normale, aucun rechargement en cours (non connectée a un

Bleu fixe
robot)
Vert clignotant Un robot se place sur la station de charge.
Vert fixe La station de charge fonctionne et un rechargement est en cours
Rouge fixe Anomalie de la station de charge

. Plusieurs adaptateurs secteur sont connectés a la station de charge simultanément.
Jaune clignotant . . .
Impossible de recharger L'adaptateur secteur n'est pas compatible avec le produit.

) . Durée de rechargement prolongée. Ladaptateur secteur n'est pas l'adaptateur secteur
aune fixe
standard pour le produit.

Bleu clignotant rapidement | OTA en cours

Rouge clignotant Mise a niveau OTA anormale

Bleu clignotant lentement Connexion Bluetooth réussie
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3.4 Dépannage

Symptome de défaillance Solu

Le voyant de la station de charge
ne s'allume pas

Vérifiez que la station de charge est fermement connectée a I'adaptateur secteur
pour garantir une bonne connexion.

Inspectez l'interface de I'adaptateur secteur a la recherche de toute poussiere

ou de tout débris qui pourrait l'obstruer. Utilisez un chiffon propre pour essuyer
l'interface d'alimentation de la station de charge ou utilisez une bombe dair sec
pour éliminer la poussiére, la graisse ou les corps étrangers.

Le voyant s'allume en bleu fixe,
mais impossible de recharger

Veuillez vous assurer que le robot que vous devez recharger est inclus dans
les produits répertoriés dans la section « 3.2 Liste des produits compatibles ».
La station de charge ne peut pas reconnaitre les robots non standard ou de
fournisseurs tiers.

Le voyant clignote en jaune, mais
impossible de recharger

Vérifiez si plusieurs adaptateurs secteur sont connectés a la station de charge
simultanément. Si tel est le cas, ne gardez que celui dont vous avez besoin
connecté et retirez les autres.

L'adaptateur secteur n'est pas compatible avec le produit. Veuillez vous reporter
a la section « 3.2 Liste des produits compatibles » pour connaitre 'adaptateur
secteur recommandé pour votre produit et connectez-le a la station de charge
pour un rechargement approprié.

Le voyant s'allume en jaune fixe,
un rechargement est en cours,
mais il est lent

L'adaptateur secteur n'est pas I'adaptateur secteur standard fourni avec le robot.
Veuillez vous reporter & la section « 3.2 Liste des produits compatibles » pour
connaitre I'adaptateur secteur recommandé pour votre produit et connectez-le a
la station de charge pour un rechargement approprié.

Le voyant s'allume en rouge fixe,
la station de charge présente
une anomalie et impossible de
recharger

Inspectez I'état des plaques a électrode métalliques de la station de charge.
Assurez-vous que les plaques a électrode métalliques ne présentent aucun corps
étranger, aucun liquide et aucune obstruction.

Le voyant clignote en rouge et
impossible de recharger

La station de charge va automatiquement lancer une reconnexion Bluetooth et
reprendre le processus de mise a niveau. La station de charge pourra recharger
normalement une fois la mise a niveau terminée avec succes. Cependant, si

le voyant continue a clignoter en rouge pendant une longue période et que le
rechargement échoue, veuillez contacter notre équipe de service clients pour une
assistance supplémentaire.

4. Maintenance

Si la station de charge est sale ou poussiéreuse, utilisez un chiffon doux propre pour l'essuyer.

Veuillez ne pas utiliser de détergents, de sprays ou d'autres produits chimiques pour nettoyer la station de charge.

En cas de félures, de déformation, etc., veuillez déconnecter l'alimentation et contacter notre service apres-vente dans

les meilleurs délais.
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5. Service aprés-vente

La société Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. (ci-aprés désignée par Pudu Robotics) fournit un service de garantie
gratuite pendant la période de garantie effective (la période de garantie peut varier selon les différents composants) pour
les produits dans les circonstances suivantes a compter de la date d'activation du produit. Les frais engagés par le service
aprés-vente seront couverts par Pudu. Au-dela de la période de garantie ou dans toute circonstance non couverte par la
garantie gratuite, des frais spécifiques seront facturés selon le tarif normal. Veuillez appeler la hotline du service apres-
vente figurant sur le site officiel de Pudu Robotics pour les services de réparation.

5.1 Service de garantie gratuite

Les distributeurs sont responsables de la maintenance pour les utilisateurs finaux, Pudu Robotics fournit des pieces de

rechange et une assistance technique gratuites.

Pudu Robotics offre une garantie dans les circonstances suivantes :

a. les produits entrent dans le cadre de la période de garantie spécifiée ;

b. I'apparition de problemes de qualité non liés a des facteurs humains est intervenue en conditions d'utilisation
normales ;

c. le produit na pas subi de modification ou de réparation non autorisée, d'exposition a de I'eau ou a des substances
étrangeres, de collision ou de chute;

d. le numéro de série, les étiquettes d'usine et les autres marquages du produit sont intacts et non modifiés ;

e. une preuve d'achat valide, un recu et un numéro de commande sont fournis ;

f. toute piece endommagée remplacée pendant la période de garantie appartient a Pudu Robotics.

5.2 Service aprées-vente payant

Les distributeurs doivent payer les pieces de rechange nécessaires a la maintenance et sont responsables de la

maintenance pour l'utilisateur final. PUDU fournit une assistance technique gratuite.

Pudu Robotics fournira des services de réparation payants hors garantie dans les circonstances suivantes :

a. le produit a dépassé la période de garantie ;

b. le numéro de série, les étiquettes d'usine ou d’autres marques d'identification ont été déchirés ou altérés et cela
empéche toute identification appropriée ;

c. en cas d'incidents causant des dommages, tels que des collisions, des bralures ou l'infiltration de substances étrangéres
(telles que de I'eau, de I'huile ou du sable), qui ne sont pas attribués a des problemes inhérents a la qualité du produit;

d. en cas de dommages résultant de modifications non autorisées, de démontage, d'ouverture de la coque du produit ou
de réparations effectuées soi-méme sans directives officielles ;

e. en cas de dommages causés par une installation, une utilisation, un rechargement ou un stockage inapproprié et non
conforme aux instructions fournies dans le manuel d'utilisation et le guide d'installation du produit ;

f. en cas de dommages de robot de livraison résultant d'une utilisation au-dela de sa capacité de poids désignée ;

g. en cas de dommages de robot de nettoyage causés par une utilisation de produits de nettoyage non officiellement
recommandés ;

h. en cas de défaillances ou de dommages d'accessoires ou de composants autres que les piéces principales couvertes par
la garantie ;

i. en cas de défaillances ou dommages résultant de cas de force majeure (par exemple, tremblements de terre, incendies,
guerres, etc.).

5.3 Contacter le service aprés-vente

Sivous avez des questions, veuillez contacter le siége social de Pudu Robotics :
E-mail : techservice@pudutech.com
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6. Informations sur la conformité

6.1 Informations sur la mise au rebut et le recyclage

La Directive sur les déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE) vise a minimiser I'impact des produits
électriques et électroniques sur l'environnement en augmentant la réutilisation et le recyclage et en réduisant la quantité
de DEEE mis a la décharge. Le symbole figurant sur ce produit ou son emballage signifie que ce produit doit &tre mis
au rebut séparément des déchets ménagers ordinaires a sa fin de vie. Sachez qu'il est de votre responsabilité de vous
débarrasser des équipements électroniques dans des centres de recyclage afin de préserver les ressources naturelles.
Chaque pays devrait disposer de centres de collecte pour le recyclage des équipements électriques et électroniques. Pour
obtenir des informations sur votre zone de dépot de recyclage, veuillez contacter votre autorité de gestion des déchets
d'équipements électriques et électroniques concernée, votre bureau municipal local ou votre service délimination des
déchets ménagers.

6.2 Déclaration de conformité de la Commission fédérale des communications

Les informations suivantes s'appliquent a Pudu Robotics.

Cet équipement a été testé et jugé conforme aux limites pour un équipement numérique de Classe B, conformément
a la section 15 de la réglementation FCC. Ces limites sont concues pour offrir une protection raisonnable contre les
interférences nuisibles dans une installation résidentielle. Cet équipement génére, utilise et peut émettre une énergie de
fréquence radio et, s'il n'est pas installé et utilisé conformément aux instructions, il peut causer des interférences nuisibles
aux communications radio. Il n'est cependant pas garanti qu'aucune interférence n'interviendra dans une installation
particuliére. Si cet équipement provoque des interférences nuisibles a la réception radio ou télévisuelle, ce qui peut étre
déterminé en éteignant puis en rallumant 'équipement, l'utilisateur est encouragé a remédier aux interférences a l'aide
d'une ou plusieurs des mesures suivantes :

+ Enréorientant ou déplagant I'antenne de réception ;

- Enaugmentant la distance séparant I'équipement et le récepteur ;

+ Enbranchant I'équipement a une prise faisant partie d'un circuit autre que celui auquel le récepteur est connecté ;

+ En consultant le distributeur ou un technicien expérimenté en radio/télévision pour obtenir de l'aide.

Cet équipement est conforme a la section 15 de la réglementation FCC. Son utilisation est soumise aux deux conditions
suivantes :

+ Cet équipement ne doit pas causer d'interférences nuisibles.

+ Cet équipement doit tolérer toute interférence recue, y compris les interférences susceptibles d’entrainer un

fonctionnement indésirable.

6.3 Déclaration de conformité d'industrie Canada

Cet équipement est conforme & la ou aux normes d'exemption de licence RSS d'Industrie Canada. Son utilisation est

soumise aux deux conditions suivantes :

+ Cet équipement ne doit pas causer d'interférence.

- Cet équipement doit accepter toute interférence, notamment les interférences qui peuvent affecter son
fonctionnement.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. Lexploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

+ Lappareil ne doit pas produire de brouillage ;

+ Lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le

fonctionnement.
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5.3 A/S A&

HZ0| AALt o] B3t AL Pudu Technology 282 29[stMAI2 .
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. VSechna préva vyhrazena.

Z&dna organizace ani jednotlivec nesmi napodobovat, kopirovat, pFepisovat nebo prekladat obsah tohoto navodu

k obsluze, ¢aste¢né nebo v celém rozsahu, bez vyslovného pisemného souhlasu spole¢nosti Shenzhen Pudu Technology

Co., Ltd., ani distribuovat tento navod k obsluze za Gcelem zisku jakymkoli zplisobem (elektronicky nebo fotokopirovanim,

nahravanim atd.). Specifikace produktu a informace uvedené v tomto navodu k obsluze jsou pouze pro referenci a mohou

byt bez dalSiho upozornéni zménény. Pokud neni uvedeno jinak, tento navod k obsluze je zamySlen pouze jako pokyny

k poufziti a Zadné tvrzeni v ném uvedené se nesmi povazovat za zaruku jakéhokoli druhu.

1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Pokyny k pouziti

UZzivatelé nabijecich stanic musi absolvovat odborné Skoleni od personalu Pudu nebo personalu povéreného
spole¢nosti Pudu.

Nabijeci stanice by méla byt umisténa v interiéru na suchém misté s normalni teplotou. Je zakdzédno umistovat nabijeci
stanici pfi pouziti do oblasti s vysokou teplotou (> 40 °C / 104 °F). Je zakdzano nabijeci stanici vystavovat jakékoli formé
vody nebo ponorovat do vody.

Nikdo jiny neZ personél spolec¢nosti Pudu neni opravnén nabijeci stanici rozebirat.

Pokud je nabijeci stanice poskozena nebo je nabijeci proud abnormalni, prestarte nabijeci stanici pouzivat.

PouZivejte vzdy originalni napajeci adaptér. Je prisné zakdzano pouzivat pro napajeni nabfjeci stanice neoriginalni
napajeci adaptér.

PFi pfipojovani napajeciho adaptéru Pudu od jiného modelu k nabijeci stanici se ujistéte, Ze pripojujete napajeci
adaptér k oznaenému rozhrani na nabijeci stanici, které odpovida jeho konkrétnimu modelu. PFipojujte vzdy pouze
jeden adaptér. Nepfipojujte dva nebo vice adaptér( souc¢asné.

Dévejte pozor, aby nedo$lo k natdhnuti a zkrouceni napajeciho kabelu.

Je prisné zakazano, aby se nabijeci stanice dotykala cizich pfedmétd, coz by mohlo zpUsobit po3kozeni nabijeci stanice.
Nabijeci stanici nepouzivejte v blizkosti hoflavych a vybusnych pfedmétd.

Pokud z nabijeci stanice vychazi kouf nebo zapach spaleniny, znamena to, ze nabijeci stanice vykazuje abnormalni
chovani. OkamZité odpojte napdjeni nabijeci stanice a kontaktujte personal Pudu.

Béhem pouzivani nabijeci stanici nahodile nepresouvejte a pouZivejte nabijeci stanici na uréeném nabijecim misté.
Pouziti této nabijeci stanice je pfisné omezeno na roboty na rozvoz jidla vyrobené spole¢nosti Pudu Robotics. PouZziti s
produkty jinych spolecnosti je zakazano.

Je prisné zakazano stanici skladovat nebo provozovat v oblastech vystavenych pfimému slune¢nimu svétlu.

Pokud na nabijeci stanici sviti cervena kontrolka abnormalniho chovani, odpojte robota od nabijeci stanice. Pfed dalSim
pouZitim pockejte, az se kontrolka nabijeci stanice rozsviti modre. Pokud ¢ervend kontrolka abnormalniho chovani na
nabijeci stanici pretrvava, odpojte napajeni nabijeci stanice a kontaktujte persondl Pudu.

1.2 Pokyny k provoznimu prostredi

Provozni teplota prostredi: 0-40 °C (32-104 °F), relativni vlhkost: < 85 % (40 °C / 104 °F)
Skladovaci teplota prostredi: -20-60 °C (-4-140 °F), relativni vihkost: < 85 %, skladovani po dobu 1 roku.
Pozadavky na provozni prostredi:

. Nabijeci stanici je nutné pro pouZiti umistit na rovny a suchy povrch tak, aby se zadni strana dotykala rovné zdi,
a upevnit na zed nebo na zem pomoci bocnich spojovacich soucasti.

N

.V blizkosti pracovni nabijeci stanice nejsou povoleny zadné reflexni ani prihledné predméty, jako jsou zrcadla nebo
sklo. Je-li to nevyhnutelné, jsou nutné urcité Gpravy pracovniho prostredi.

w

V blizkosti nabijeci stanice je zakazano pouzivat otevieny ohen a horlavé latky.

»

Bé&hem normdlniho provozu udrzujte volny a nezakryty prostor do vzdalenosti 100 cm (3,28 ft) pfed a 50 cm (1,64 ft)
vlevo a vpravo (viz obrazek 1).

L

Pokud se soucasné pouziva vice nez jedna nabijeci stanice, doporucuje se, aby byly umistény ve vzdalenosti alespor
100 cm (3,28 ft) od sebe (viz obrazek 2).
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Soklova deska

Obrazek 1

2. Predstaveni produktu

2.1 Obsah baleni

Stroj x1, uzivatelska prirucka x1, osvédceni o shodé x1.

2.2 Vzhled

@ Kovové desky elektrody
@ svétlo kontrolky

© Napéjeci rozhrani, DC29,2V/15A

Obrazek 2

@ Polohovaci knoflik
© Napéjeci rozhrani, DC29,4V /8 A

@ Napéjeci rozhrani, DC29,4V/3,5A
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2.3 Parametry vykonu

Vlastnost

Pouzitelny vystupni
vykon adaptéru

DC29,4V/35A

DC29,4V/8A DC29,2V/15A

Hmotnost

3 kg (6,61 liber)

Rozméry (D x § x V)

39,1 x 15,9 x 37,3 cm (15,40 x 6,26 x 14,70 palce)

Klasifikace IP

P20

Provozni teplota

0-40 °C (0-104 °F)

Skladovaci teplota

-20-60 °C (-4-140 °F)

Metoda komunikace

Bluetooth

Prenosova frekvence

2400-2483,5 MHz

3. PouZiti produktu

3.1 Pokyny k poufziti

1. Pfipojte napajeci adaptér k oznacenému rozhrani na nabfjeci stanici, které odpovida konkrétnimu modelu (viz obrazek 1).

PFipojujte vZdy pouze jeden adaptér. Nepfipojujte dva nebo vice adaptérl soucasné.

Obrazek 1

2. Po pripojeni rozhrani napéjeciho adaptéru k nabijeci stanici miZete adaptér vloZit do uréeného slotu (viz obrazek 3).

3. Na zadni strané nabijeci stanice najdete dva knofliky, které pomahaji pri umisténi nabijeci stanice ke zdi (viz obrazek

2). Nastavte tyto knofliky podle povrchu stény, abyste zajistili, Ze nabijeci stanice je rovnobézna se sténou a bezpecné

umisténa. Po spravném umisténi se ujistéte, Ze predni ¢ast nabijeci stanice sméfuje dopredu a pfipojte ji ke zdroji

napajeni.

t Soklové deska

Obrazek 2
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N

pFipojen k nabijeci stanici, miZe se zacit nabijet (viz obrazek 3).

. Po pripojeni napajeciho adaptéru k nabijeci stanici se ujistéte, Ze je nabijeci stanice bezpe¢né umisténa. Jakmile je robot

3.2 Seznam kompatibilnich produkti

Obrézek 3

Napajeci adaptér

Produkt
35A 8A 15A

FlashBot "¢ Doporuceno Nedoporucuje se Nedoporucuje se
T300 Kompatibilni Kompatibilni Doporuceno
KettyBot Kompatibilni Doporuceno Doporuceno
KettyBot Pro Kompatibilni Doporuceno Doporuceno
PuduBot 2 Kompatibilni Doporuceno Doporuceno
SwiftBot Kompatibilni Doporuceno Doporuceno

* Doporuceno - napajeci adaptér je standardni napéjeci adaptér pro produkt. DokaZe produkt dokonale nabit.

* Kompatibilni - napéjeci adaptér neni standardnim napéjecim adaptérem pro produkt. Lze ho v3ak k nabijeni produktu
pouzit, ale Uplné nabiti bude trvat déle.

* Nedoporucuje se - napajeci adaptér neni s produktem kompatibilni. Produkt nabfjet nemuze.

Pro pripojeni k nabijeci stanici pro nabijeni se doporucuje pouZit standardni napajeci adaptér, ktery se

dodavé s produktem robota. Nepfripojujte nepodporované produkty ani napajeci adaptéry, protoze by
mohlo dojit k poskozeni produktu.

3.3 Popis svétla indikatoru

Stav Popis

Sviti modre Nabijeci stanice, normalni pohotovostni reZim, nenabiji se (nepfipojeno k robotu)

Blika zelené Robot dokuje na nabijeci stanici.

Sviti zelené Nabijeci stanice funguje, probiha nabijeni

Sviti cervené Abnormalni chovani nabijeci stanice

Bliké Sluts K nabfjeci stanici je soucasné pripojen vice neZ jeden napajeci adaptér.
Nelze nabijet. Napajeci adaptér neni kompatibilni s produktem.

sviti Sluts ProdlouZend doba nabijeni. Napdjeci adaptér neni standardni napajeci adaptér pro
produkt.

Blikd modre - rychlé blikani OTA probiha

Blika cervené Abnormalni upgrade OTA

Blikd modre - pomalé blikani Pripojeni Bluetooth probéhlo Uspésné
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3.4 Odstrafovani problému

Symptom poruchy ReSeni

Kontrolka na nabijeci stanici se
nerozsviti

Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice bezpe¢né pripojena k napajecimu adaptéru,
aby bylo zajisténo spravné pripojeni napajeni.

Zkontrolujte zda rozhrani napajeciho adaptéru neobsahuje prach nebo necistoty,
které by ho mohly blokovat. Pomoci ¢istého hadfiku otfete napéjeci rozhrani
nabfjeci stanice nebo pouZijte proud vzduchu k odfouknuti prachu, mastnoty

nebo cizich predmétd.

Kontrolka sviti modfre, ale nelze

nabijet

Ujistéte se, Ze produkt robota vyZzadujici nabijeni je zahrnut mezi produkty
uvedenymi v asti 3.2 Seznam kompatibilnich produktd”. Nabijeci stanice

nedokaze rozpoznat nestandardni roboty ani roboty tfetich stran.

Kontrolka bliké Zluté, nelze

nabijet

Zkontrolujte, zda neni k nabijeci stanici pfipojen vice nez jeden napéjeci adaptér
soucasné. Pokud ano, ponechte pouze ten, ktery potfebujete, a ostatni odstrarite.
Napajeci adaptér neni kompatibilni s produktem. Doporuceny napajeci adaptér
pro vas produkt vyhledejte v ¢asti 3.2 Seznam kompatibilnich produktd” a

pripojte ho k nabijeci stanici pro spravné nabijeni.

Kontrolka sviti Zluté, nabijenf je

pomalé

Napdjeci adaptér neni standardni napajeci adaptér dodavany s produktem
robota. Doporuceny napéjeci adaptér pro vas produkt vyhledejte v ¢asti 3.2
Seznam kompatibilnich produkt(” a pfipojte ho k nabijeci stanici pro spravné

nabijent.

Kontrolka sviti cervenég,
abnormalini chovani nabijeci

stanice, nelze nabijet

Zkontrolujte stav kovovych elektrodovych desek nabijeci stanice. Ujistéte se, Ze na

kovovych elektrodach nejsou zadné cizi predméty, kapaliny ani prekazky.

Kontrolka bliké ¢ervené, nelze

nabijet

Nabijeci stanice automaticky zahaji opétovné pripojeni Bluetooth a obnovi proces
upgradu. Po Uspésném dokonceni upgradu nabijeci stanice bude moci normalné
nabfjet. Pokud v3ak kontrolka nadale blika ¢ervené po delSi dobu a nabijeni se
nezdari, obratte se na nas tym zakaznickych sluzeb, ktery vam poskytne dalsi

pomoc.

4. Udrzba

»  Pokud je nabijeci stanice Spinava nebo zaprasena, ocistéte ji pomoci mékkého, cistého hadriku.

- K isténi jednotky nabijeci stanice nepouZivejte Cistici prostredky, spreje ani jiné chemické produkty.

« Vpripadé prasklin, deformaci atd. odpojte napajeni a neprodlené kontaktujte poprodejni servis.
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5. Poprodejni sluzby

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd, (dale jen Pudu Robotics) poskytuje bezplatny zaru¢ni servis v ramci platné zarucni
doby (zaru¢ni doba se muZe u rdznych soudasti lisit) pro produkty za nasledujicich okolnosti od data aktivace produktu.
Poplatky za poprodejni servis hradi spole¢nost Pudu. Po uplynuti zaru¢ni doby nebo v pfipadech, na které se nevztahuje
bezplatna zaruka, bude Uctovan urcity poplatek podle obvyklé ceny. Pro opravy zavolejte na poprodejni zékaznickou linku

na oficialnim webu Pudu Robotics.

5.1 Bezplatny zarucni servis

Distributofi jsou zodpovédni za Gdrzbu pro koncové uZivatele, Pudu Robotics poskytuje bezplatnou udrzbu nahradnich dild

a technickou podporu.

Pudu Robotics poskytuje zaruku za nasledujicich okolnosti:

a. Produkty jsou v urcené zarucni dobé.

b. Vyskyt problému s kvalitou, které nejsou zplisobeny ¢lovékem za normalnich podminek pouZzivani.

c. U produktu nedoslo k neopravnéné manipulaci, opravé, nebyl vystaven vodé ani cizim latkdm a nedoslo ke kolizi ani
padu.

d. Sériové ¢islo produktu, vyrobni Stitky a dalSi oznacenfi jsou nepoSkozené a nezménéné.

e. Kdispozici jsou platné doklady o nakupu, Gctenky a cisla objednavek.

f. Jakékoli poskozené dily vyménéné béhem zérucni doby patfi spolecnosti Pudu Robotics.

5.2 Placeny poprodejni servis

Distributofi plati za ndhradni dily pro GdrZzbu a jsou odpovédni za idrzbu koncového uZivatele, PUDU poskytuje bezplatnou

technickou podporu.

Pudu Robotics poskytne placené opravy mimo zaruku za nasledujicich okolnosti:

a. Produkt prekrocil zaru¢ni dobu.

b. Sériové cislo produktu, vyrobni Stitky nebo jiné identifikacni znacky byly natrzené nebo pozménéné, coz brani spravné
identifikaci.

c. Incidenty zpUsobujici 3kody, jako jsou kolize, popaleniny nebo vniknuti cizich latek (jako je voda, olej nebo pisek), které
nejsou spojené s problémy s kvalitou produktu.

d. Poskozeni zptsobené neopravnénymi Upravami, rozebranim, otevienim obalu produktu nebo svépomocnymi opravami
provedenymi bez oficidlniho pokynu.

e. Skody zplsobené nespravnou instalaci, pouzivanim, nabijenim nebo skladovanim, které se li$i od pokyn(i uvedenych v

uzivatelské prirucce produktu a v instalacni prirucce.

Poskozeni produktu doru€ovaciho robota v disledku pouZiti nad jeho uréenou nosnost.

. Po3kozeni produktt isticich robotl zpUsobenych pouZivanim neoficidlné doporuéenych Eisticich prostredkd.

o Qua

. Selhani nebo poskozeni pfislusenstvi nebo soucasti jinych nez hlavnich zaruénich dild.

i. Selhani nebo Skody vzniklé v dusledku udalosti vy33i moci (napt. zemétieseni, pozary, valky atd.).

5.3 Kontakt poprodejniho servisu

Méte-li jakékoli dotazy, kontaktujte Ustredi Pudu Robotics:

E-mail: techservice@pudutech.com
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Todos los derechos reservados.

Ninguna persona ni organizacién puede imitar, copiar, transcribir o traducir el contenido de este manual del usuario,

total o parcialmente, sin el consentimiento expreso por escrito de Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. La difusién de este

manual del usuario por cualquier medio (electrénico, fotocopia, grabacién, etc.) no se llevara a cabo con fines de lucro. Las

especificaciones del producto y la informacién mencionada en este manual del usuario sirven solo como referencia y estan

sujetas a cambios sin previo aviso. A menos que se especifique lo contrario, este manual del usuario sirve Unicamente

como unas instrucciones de uso y no ofrece garantias de ningun tipo.

1. Instrucciones de seguridad

1.1 Instrucciones de uso

Los usuarios de la estacién de carga deben recibir formacién profesional del personal de Pudu o de personal
autorizado por Pudu.

La estacion de carga debe colocarse en un espacio interior seco con una temperatura normal. Esta prohibido colocar la
estacion de carga en una zona con altas temperaturas (>40 °C/104 °F) para su uso. Esta prohibido exponer la estacién
de carga al agua en cualquier formato o sumergirla en agua.

Nadie, salvo el personal de Pudu, esta autorizado a desmontar la estacion de carga.

Si la estacion de carga esté dafiada o si la corriente de carga es anémala, deje de usar la estaciéon de carga.

Asegurese de usar el adaptador de corriente original. Esta estrictamente prohibido usar adaptadores de corriente no
originales para suministrar energia a la estacion de carga.

Al conectar el adaptador de corriente Pudu de un modelo diferente a la estacién de carga, asegurese de conectar el
adaptador a la interfaz etiquetada en la estacién de carga que coincida con su modelo especifico. Conecte un solo
adaptador. No conecte dos o més adaptadores al mismo tiempo.

Proteja cuidadosamente el cable de alimentacién para evitar tirones y torsiones.

La estacion de carga no debe colisionar bajo ninguna circunstancia con objetos extrafios que puedan causar dafios en
la misma.

No use la estacién de carga cerca de objetos inflamables o explosivos.

Si la estacién de carga emite humo o huele a quemado, esto indica alguna anomalia en la misma; desconecte
inmediatamente la alimentacion eléctrica de la estacion de carga y contacte con el personal de Pudu.

No mueva la estacién de carga arbitrariamente cuando esté en uso. Utilice la estacién de carga en la ubicacién de
carga designada.

El uso de esta estacion de carga estd estrictamente limitado a los robots de reparto fabricados por Pudu Robotics. Estd
prohibido su uso con productos de otras empresas.

Estd estrictamente prohibido almacenar o usar el producto en zonas expuestas a la luz solar directa.

Si aparece una luz roja anémala en la estacion de carga, desconecte el robot de la estacién de carga. Espere a que la
luz de la estacion de carga se vuelva azul antes de usarla nuevamente. Si la luz roja anémala en la estacién de carga se
mantiene, desconecte la fuente de alimentacién de la estacion de carga y comuniquese con el personal de Pudu.

1.2 Instrucciones de entorno

Temperatura ambiente de funcionamiento: 0 °C-40 °C (32 °F-104 °F), humedad relativa: < 85 % (40 °C/104 °F)
Temperatura ambiente de almacenamiento: -20 °C-60 °C (-4 °F-140 °F), humedad relativa: < 85 %, almacenamiento
durante 1 afio.

Requisitos del entorno de funcionamiento:

. La estaciéon de carga debe colocarse en un terreno plano y seco para su uso, con la parte trasera contra una pared
plana, y debe fijarse a la pared o al suelo mediante componentes de conexién lateral.

[N

No se permiten piezas reflectantes o transparentes, como espejos o cristales, cerca de la estaciéon de carga en
funcionamiento. Si es inevitable, se deberan realizar algunos ajustes en el entorno de funcionamiento.

w

No se permiten llamas abiertas ni materiales inflamables cerca de la estacién de carga.

»

En condiciones de funcionamiento normal, mantenga despejado un radio de 100 cm (3,28 pies) por delante y de
50 cm (1,64 pies) a la izquierda y a la derecha. (Véase la Figura 1)

v

. Si se utiliza mas de una estacién de carga al mismo tiempo, se recomienda colocarlas a una distancia de al menos a
100 cm (3,28 pies). (Véase la Figura 2)
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2. Introduccién al producto

2.1 Lista de contenido

M4aquina x 1, manual del usuario x 1, certificado de conformidad x 1.

2.2 Aspecto general

@ Placa de electrodos de metal @ Mando de posicionamiento
@ Luzindicadora © Interfaz de alimentacion, 29,4V CC/8 A
© Interfaz de alimentacion, 29,2V CC/15 A @ Interfaz de alimentacion, 29,4 V CC/3,5 A
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2.3 Parametros de rendimiento

Funcién Descripcion

Salida de alimentacion del

adaptador aplicable 29,4V CC/35A 29,4V CC/8 A 29,2V CC/15A
Peso 3kg (6,61 libras)

Dimensiones (L. x An. x Al.) 39,1*15,9*37,3 cm (15,40 * 6,26 * 14,70 pulgadas)

Clasificacién IP 1P20

Temperatura de funcionamiento 0 °C-40 °C (0 °F-104 °F)

Temperatura de almacenamiento -20 °C-60 °C (-4 °F-140 °F)

Método de comunicacién Bluetooth

Frecuencia de transmision 2400-2483,5 MHz

3. Uso del producto

3.1 Instrucciones de uso

1. Conecte el adaptador de corriente a la interfaz etiquetada en la estacién de carga que coincida con su modelo especifico
(véase la Figura 1). Conecte un solo adaptador. No conecte dos o mas adaptadores al mismo tiempo.

29.4V=8A

Figura 1

2. Después de conectar la interfaz del adaptador de corriente a la estacién de carga, puede insertar el adaptador en la
ranura designada (véase la Figura 3).

3. En la parte posterior de la estacién de carga, encontrard dos mandos que sirven de ayuda para colocar la estacion de
carga contra la pared (véase la Figura 2). Ajuste estos mandos segun la superficie de la pared para garantizar que la
estacion de carga quede paralela a la pared y colocada de forma segura. Una vez colocada correctamente, asegurese de
que la parte frontal de la estacién de carga esté orientada hacia delante y conéctela a la fuente de alimentacién.

t t Redap
\ /
~ y
| S—
Figura 2
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4. Después de conectar el adaptador de corriente a la estacion de carga, asegurese de que la estacion de carga esté
colocada de forma segura. Una vez que el robot esté acoplado a la estacién de carga, puede comenzar a cargarse (véase
la Figura 3).

Figura 3

Adaptador de corriente

8A
FlashBot Nuev° Recomendado No recomendado No recomendado
T300 Compatible Compatible Recomendado
KettyBot Compatible Recomendado Recomendado
KettyBot Pro Compatible Recomendado Recomendado
PuduBot 2 Compatible Recomendado Recomendado
SwiftBot Compatible Recomendado Recomendado

* Recomendado: el adaptador de corriente es el adaptador de corriente estandar del producto. Puede cargar el producto
perfectamente.

* Compatible: el adaptador de corriente no es el adaptador de corriente estandar del producto. Sin embargo, se puede
utilizar para cargar el producto, aunque tardard mas tiempo en cargarse por completo.

* No recomendado: el adaptador de corriente no es compatible con el producto. No puede cargar el producto.

Se recomienda utilizar el adaptador de corriente estandar que se incluye con el robot para conectarlo a la
estacion de carga. No conecte productos ni adaptadores de corriente no compatibles, ya que podria dafiar
el producto.

3.3 Descripcién de luces indicadoras

Estado Descripcién

Azul fijo Estacién de carga en modo de espera normal, sin carga (no esta conectada al robot).
Parpadeo verde Acoplamiento del robot en la estacién de carga.

Verde fijo Estacién de carga en funcionamiento, carga en curso.

Rojo fijo Estacion de carga anémala.

Se estd conectando més de un adaptador de corriente a la estacion de carga al mismo
Parpadeo amarillo tiempo.
No se puede cargar. El adaptador de corriente no es compatible con el producto.

Duracién de carga prolongada. El adaptador de corriente no es el adaptador de

Amarillo fijo corriente estandar del producto.
Parpadeo azul répido OTA en curso.

Parpadeo rojo Actualizacién anémala de OTA.
Parpadeo azul lento Conexién Bluetooth correcta.
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3.4 Solucién de problemas

Sintoma de fallo Solu

Verifique que la estacién de carga esté conectada de forma segura al adaptador
de corriente para garantizar una conexién de alimentaciéon adecuada.

La luz de la estacién de carga no Inspeccione la interfaz del adaptador de corriente para detectar polvo o residuos
se enciende. que puedan estar bloqueandola. Utilice un pafio limpio para limpiar la interfaz de
alimentacién de la estacion de carga o utilice un pulverizador de aire para limpiar
a presion el polvo, la grasa o los objetos extrafios.

La luz indicadora se muestra Asegurese de que el robot que solicita la carga esté incluido en los productos
en azul fijo, pero no se puede enumerados en la seccidn «3.2 Lista de productos compatibles». La estacion de
cargar. carga no puede reconocer robots no estandar o de terceros.

Compruebe si hay mas de un adaptador de corriente conectado a la estacién

de carga al mismo tiempo. Si es asi, mantenga solo el que necesite y retire los

o demas.

La luz indicadora parpadea en . . .,
K El adaptador de corriente no es compatible con el producto. Consulte la seccién

amarillo; no se puede cargar. . i . |

«3.2 Lista de productos compatibles» para averiguar cual es el adaptador de
corriente recomendado para su producto, y conéctelo a la estacién de carga para

realizar una carga adecuada.

o El adaptador de corriente no es el adaptador de corriente estandar que se incluye
La luz indicadora se muestra - . .
L con el robot. Consulte la seccién «3.2 Lista de productos compatibles» para
en amarillo fijo; el progreso de . ) i
averiguar cual es el adaptador de corriente recomendado para su producto, y
carga es lento. | . i
conéctelo a la estacion de carga para realizar una carga adecuada.

La luz indicadora se muestra en Inspeccione el estado de las placas de electrodos de metal de la estacion de
rojo fijo; la estacion de carga es carga. Asegurese de que las placas de electrodos de metal estén libres de objetos
anomala, no se puede cargar. extrafios, liquidos u obstrucciones.

La estacién de carga iniciard automaticamente una reconexién Bluetooth y
reanudaré el proceso de actualizacién. Una vez que la actualizacién se haya

La luz indicadora parpadea en completado correctamente, la estacién de carga podra cargar con normalidad.
rojo; no se puede cargar. Sin embargo, si la luz indicadora continta parpadeando en rojo durante un
periodo prolongado y no se puede cargar, comuniquese con nuestro equipo de
atencion al cliente para obtener mas ayuda.

4. Mantenimiento

- Silaestacion de carga esté sucia o tiene polvo, limpiela con un pafio suave y limpio.
+ No utilice detergentes, aerosoles ni ningln otro producto quimico para limpiar la unidad de la estacién de carga.
+ En caso de que aparezcan, entre otros, grietas o deformaciones, desconecte la alimentacién y contacte con el servicio

posventa sin dilacién.
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5. Servicio posventa

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (en adelante, Pudu Robotics) proporciona un servicio gratuito durante el periodo de
garantia vigente (el periodo de garantia puede variar en funcién de los componentes) para los productos en las siguientes
circunstancias a partir de la fecha de activacion del producto. Pudu cubrird los honorarios generados por el servicio
posventa. Fuera del periodo de garantia o en cualquier circunstancia que no esté cubierta por la garantia gratuita, se
cobrara una tarifa determinada de acuerdo con el precio normal. Llame a la linea de atencién posventa en el sitio web
oficial de Pudu Robotics para obtener servicios de reparacién.

5.1 Servicio de garantia gratuito

Los distribuidores son responsables del mantenimiento para los usuarios finales; Pudu Robotics proporciona repuestos de

mantenimiento y soporte técnico gratuitos.

Pudu Robotics ofrece la garantia en las siguientes circunstancias:

a. Los productos se encuentran dentro del periodo de garantia especificado.

b. La aparicién de problemas de calidad no inducidos por el ser humano en condiciones normales de uso.

c. El producto no se ha sometido a manipulaciéon o reparacién no autorizada, no ha estado expuesto al agua o a
sustancias extrafas, ni ha sufrido golpes o caidas.

d. El nimero de serie del producto, las etiquetas de fabrica y otras marcas permanecen intactos y sin alteraciones.

e. Se proporciona un comprobante de compra vélido, recibos y nimeros de pedido.

f. Cualquier pieza dafiada reemplazada durante el periodo de garantia pertenece a Pudu Robotics.

5.2 Servicio posventa de pago

Los distribuidores pagaran los repuestos de mantenimiento y seradn responsables del mantenimiento del usuario final;
PUDU proporciona el soporte técnico gratuito.
Pudu Robotics proporcionaré servicios de reparacion pagos fuera de la garantia en las siguientes circunstancias:
a. El producto ha superado el periodo de garantia.
b. El nimero de serie del producto, las etiquetas de fabrica u otras marcas de identificacién se han roto o alterado, lo que
impide una identificacién adecuada.
c. Incidentes que causen dafios, como colisiones, quemaduras o la entrada de sustancias extrafias (como agua, aceite o
arena), que no se atribuyan a problemas inherentes de calidad del producto.
d. Dafios resultantes de modificaciones no autorizadas, desmontaje, apertura de la carcasa del producto o reparaciones
realizadas por el propio usuario sin orientacién oficial.
e. Dafios causados por una instalacién, uso, carga o almacenamiento incorrectos que se desvien de las instrucciones
proporcionadas en el manual del usuario y la gufa de instalacién del producto.
Dafios en el robot de reparto resultantes de un uso que supere su capacidad de peso designada.
. Dafios en el robot de limpieza causados por el uso de soluciones de limpieza no recomendadas oficialmente.

oTwQu

. Fallos o dafios en accesorios o componentes que no sean las piezas de la garantia principal.
i. Fallos o dafios derivados de eventos de fuerza mayor (por ejemplo, terremotos, incendios, guerras, etc.).

5.3 Contacto con el servicio posventa

Si tiene alguna pregunta, comuniquese con la sede central de Pudu Robotics:
Correo electrénico: techservice@pudutech.com
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Hak Cipta © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Hak cipta dilindungi undang-undang.

Tidak ada organisasi atau perseorangan yang boleh meniru, menyalin, mentranskripsikan, atau menerjemahkan konten
panduan pengguna ini, sebagian atau seluruhnya, tanpa persetujuan tertulis dari Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd.,
atau mendistribusikan panduan pengguna ini untuk mendapatkan keuntungan dengan cara apa pun (secara elektronik
atau melalui fotokopi, perekaman, dll.). Spesifikasi produk dan informasi yang diberikan dalam panduan pengguna ini
hanya sebagai referensi dan dapat berubah tanpa pemberitahuan lebih lanjut. Kecuali ditentukan lain, panduan pengguna
ini hanya dimaksudkan sebagai petunjuk penggunaan, dan tidak ada pernyataan yang dapat dianggap sebagai jaminan
dalam bentuk apa pun.

1. Petunjuk Keselamatan

1.1 Petunjuk Penggunaan

Pengguna stasiun pengisian daya harus menerima pelatihan profesional dari staf Pudu atau personel yang diberi
wewenang oleh Pudu.

Stasiun pengisian daya harus ditempatkan di dalam ruangan yang kering dengan suhu normal. Dilarang
menempatkan stasiun pengisian daya di tempat bersuhu tinggi (>40 °C/104 °F) ketika digunakan. Stasiun pengisian
daya tidak boleh terkena air dalam bentuk apa pun atau terendam dalam air.

+ Tidak ada seorang pun, selain staf Pudu, yang berwenang membongkar stasiun pengisian daya.

Jika stasiun pengisian daya rusak atau arus pengisian daya abnormal, hentikan penggunaan stasiun pengisian daya.

+ Pastikan menggunakan adaptor daya asli, dan dilarang keras menggunakan adaptor daya yang tidak asli untuk
menyuplai daya ke stasiun pengisian daya.

+ Saat menghubungkan adaptor daya Pudu dengan model yang berbeda ke stasiun pengisian daya, pastikan Anda
menghubungkan adaptor daya ke antarmuka berlabel pada stasiun pengisian daya yang sesuai dengan model
spesifiknya. Hanya hubungkan satu adaptor dalam satu waktu. Jangan menghubungkan dua adaptor atau lebih secara
bersamaan.

+ Lindungi kabel daya dengan hati-hati agar tidak tertarik dan terpuntir.

Dilarang keras menabrakkan stasiun pengisian daya bertabrakan dengan benda asing yang dapat menyebabkan
kerusakan pada stasiun pengisian daya.
Jangan gunakan stasiun pengisian daya di dekat benda yang mudah terbakar dan meledak.

+ Jika stasiun pengisian daya mengeluarkan asap atau bau terbakar, artinya stasiun pengisian daya abnormal. Segera
lepaskan catu daya stasiun pengisian daya dan hubungi staf Pudu.

+ Jangan pindahkan stasiun pengisian daya secara sembarangan saat digunakan, dan gunakan stasiun pengisian daya
di lokasi pengisian daya yang ditentukan.

+ Penggunaan stasiun pengisian daya ini hanya terbatas pada robot pengantar yang diproduksi oleh Pudu Robotics.
Penggunaan dengan produk dari perusahaan lain dilarang.

+ Dilarang keras menyimpan atau menggunakannya di area yang terpapar sinar matahari langsung.

Jika lampu merah menyala pada stasiun pengisian daya secara abnormal, pisahkan robot dari stasiun pengisian daya.
Tunggu hingga lampu stasiun pengisian daya berubah menjadi biru untuk dapat menggunakannya lagi. Jika lampu
merah pada stasiun pengisian daya tetap menyala secara abnormal, putuskan hubungan daya listrik stasiun pengisian
daya, lalu hubungi staf Pudu.

1.2 Petunjuk lingkungan

Suhu lingkungan kerja: 0 °C - 40 °C (32 °F - 104 °F), kelembapan relatif. < 85% (40 °C/104 °F)
Suhu lingkungan penyimpanan: -20 °C - 60 °C (-4 °F-140 °F), kelembapan relatif. < 85%, penyimpanan selama 1 tahun.
Persyaratan lingkungan kerja:

1. Stasiun pengisian daya perlu ditempatkan di permukaan yang datar dan kering untuk digunakan, dengan bagian
belakangnya menempel pada dinding datar, dan dipasang ke dinding atau lantai melalui komponen sambungan
lateral.

2.Tidak boleh ada benda yang memantulkan cahaya atau transparan, seperti cermin atau kaca, di dekat stasiun
pengisian daya yang beroperasi. Jika tidak dapat dihindari, beberapa penyesuaian pada lingkungan kerja diperlukan.

3. Api yang menyala atau bahan yang mudah terbakar dilarang diletakkan di dekat stasiun pengisian daya.

4. Selama pengoperasian normal, biarkan terbuka dan tidak terhalang benda apa pun dalam jarak 100 c¢m (3,28 kaki)
di depan dan 50 cm (1,64 kaki) di arah kiri dan kanan. (lihat Gambar 1)

5. Jika lebih dari satu stasiun pengisian daya digunakan pada saat bersamaan, sebaiknya tempatkan beberapa stasiun
tersebut dengan jarak minimum 100 cm (3,28 kaki). (lihat Gambar 2)
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Plint Lantai

Gambar 1 Gambar 2

2. Pengenalan Produk

2.1 Daftar kemasan

Robotx1, Panduan Penggunax1, Sertifikat Kepatuhanx1.

2.2 Pengenalan tampilan

@ Pelat elektrode logam @ Tombol pengatur posisi
@ Lampu indikator © Antarmuka daya, DC29,4V/8A
© Antarmuka daya, DC29,2V/15A @ Antarmuka daya, DC29,4V/3,5A
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2.3 Parameter kinerja

Deskripsi

Output- daya adaptor DC29,4V/35A DC29,4V/8A DC29,2V/15A
yang didukung

Berat 3kg (6,61 pon)

Dimensi (PxLxT) 39,1%15,9%37,3 cm (15,40%6,26*14,70 inci)

Tingkat IP 1P20

Suhu kerja 0°C-40°C(0°F-104°F)

Suhu penyimpanan -20 °C - 60 °C (-4 °F - 140 °F)

Metode komunikasi Bluetooth

Frekuensi transmisi 2.400 - 2.483,5 MHz

3. Menggunakan Produk

3.1 Petunjuk penggunaan

1. Hubungkan adaptor daya ke antarmuka berlabel pada stasiun pengisian daya yang sesuai dengan model spesifiknya
(lihat Gambar 1). Hanya hubungkan satu adaptor dalam satu waktu. Jangan menghubungkan dua adaptor atau lebih
secara bersamaan.

Gambar 1

2. Setelah menghubungkan antarmuka adaptor daya ke stasiun pengisian daya, Anda dapat memasukkan adaptor ke slot
yang ditentukan (lihat Gambar 3).

3. Di bagian belakang stasiun pengisian daya, Anda akan menemukan dua tombol yang membantu mengatur posisi
stasiun pengisian daya di dinding (lihat Gambar 2). Atur tombol ini sesuai dengan permukaan dinding untuk memastikan
bahwa stasiun pengisian daya sejajar dengan dinding dan diposisikan dengan stabil. Setelah posisinya pas, pastikan
bagian depan stasiun pengisian daya menghadap ke depan dan hubungkan ke sumber listrik.

t t Plint Lantai
\ ~ ya /
||
Gambar 2
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4. Setelah menghubungkan adaptor daya ke stasiun pengisian daya, pastikan stasiun pengisian daya diletakkan dengan

stabil. Setelah robot terpasang di stasiun pengisian daya, pengisian daya dapat dimulai (lihat Gambar 3).

(@)
<
Gambar 3
3.2 Daftar produk yang kompatibel
Adaptor daya
Produk P Y
35A 8A 15A

FlashBot %™ Disarankan Tidak disarankan Tidak disarankan
T300 Kompatibel Kompatibel Disarankan
KettyBot Kompatibel Disarankan Disarankan
KettyBot Pro Kompatibel Disarankan Disarankan
PuduBot 2 Kompatibel Disarankan Disarankan
SwiftBot Kompatibel Disarankan Disarankan

* Disarankan—Adaptor daya merupakan adaptor daya standar untuk produk ini. Dapat mengisi daya produk ini dengan
sempurna.

* Kompatibel—Adaptor daya bukan merupakan adaptor daya standar untuk produk ini. Dapat digunakan untuk mengisi
daya produk ini, tetapi akan memerlukan waktu lebih lama hingga terisi penuh.

* Tidak disarankan—Adaptor daya tidak kompatibel dengan produk ini. Tidak dapat mengisi daya produk ini.

Untuk menghubungkan robot ke stasiun pengisian daya agar dapat mengisi daya, disarankan untuk

A menggunakan adaptor daya standar yang disertakan bersama produk robot ini. Jangan menghubungkan
produk atau adaptor daya yang tidak didukung karena dapat mengakibatkan kerusakan pada produk.

3.3 Deskripsi lampu indikator

Status Deskripsi

Biru Stabil Stasiun pengisian daya dalam keadaan siaga normal. Tidak sedang mengisi daya
(tidak terhubung ke robot)
Berkedip Hijau Robot sedang berhenti di stasiun pengisian daya.
Hijau Stabil Stasiun pengisian daya beroperasi. Pengisian daya sedang berlangsung
Merah Stabil Stasiun pengisian daya abnormal
Lebih dari satu adaptor daya dihubungkan ke stasiun pengisian daya pada saat
Berkedip Kuning bersamaan.
Tidak dapat mengisi daya. Adaptor daya tidak kompatibel dengan produk ini.
Kuning Stabil Durasi pengisian daya -ya-\ng lama. Adaptor daya bukan merupakan adaptor daya
standar untuk produk ini.
Berkedip Biru - berkedip cepat OTA sedang berlangsung
Berkedip Merah Peningkatan OTA abnormal
Berkedip Biru - berkedip pelan Koneksi Bluetooth berhasil
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3.4 Pemecahan Masalah

[(DEIER GEIELEN] Solusi

tidak menyala

Lampu di stasiun pengisian daya

Periksa jika stasiun pengisian daya terhubung dengan benar ke adaptor daya
untuk memastikan sambungan daya yang lancar.

Periksa antarmuka adaptor daya untuk melihat jika ada debu atau kotoran yang
mungkin menyumbatnya. Gunakan kain bersih untuk menyeka antarmuka
adaptor daya pada stasiun pengisian daya atau gunakan peniup debu untuk
meniup debu, minyak, atau benda asing.

Lampu indikator menunjukkan
biru stabil, tetapi tidak dapat
mengisi daya

Pastikan produk robot yang akan diisi dayanya termasuk dalam daftar produk
yang tercantum di bagian “3.2 Daftar Produk yang Kompatibel”. Stasiun pengisian
daya tidak dapat mengenali robot non-standar atau pihak ketiga.

Lampu indikator menunjukkan
berkedip kuning, tetapi tidak
dapat mengisi daya

Periksa jika ada lebih dari satu adaptor daya yang dihubungkan ke stasiun
pengisian daya pada saat bersamaan. Jika ya, hanya hubungkan satu adaptor
yang Anda butuhkan dan lepaskan yang lain.

Adaptor daya tidak kompatibel dengan produk ini. Lihat bagian “3.2 Daftar
Produk yang Kompatibel” untuk adaptor daya yang disarankan untuk produk
Anda, lalu hubungkan ke stasiun pengisian daya untuk pengisian daya yang
lancar.

Lampu indikator menunjukkan
kuning stabil, proses pengisian
lambat

Adaptor daya ini bukan merupakan adaptor daya standar yang disertakan
dengan produk robot. Lihat bagian “3.2 Daftar Produk yang Kompatibel” untuk
adaptor daya yang disarankan untuk produk Anda, lalu hubungkan ke stasiun
pengisian daya untuk pengisian daya yang lancar.

Lampu indikator menunjukkan
merah stabil, stasiun pengisian
daya abnormal, tidak dapat
mengisi daya

Periksa kondisi pelat elektrode logam pada stasiun pengisian daya. Pastikan pelat
elektrode logam bebas dari benda asing, cairan, atau penghalang apa pun.

Lampu indikator menunjukkan
berkedip merah, tidak dapat
mengisi daya

Stasiun pengisian daya akan secara otomatis memulai penyambungan kembali
Bluetooth dan melanjutkan proses peningkatan versi. Setelah peningkatan versi
berhasil diselesaikan, stasiun pengisian daya akan dapat mengisi daya secara
normal. Namun, jika lampu indikator terus berkedip merah dalam waktu yang
lama dan gagal mengisi daya, hubungi tim layanan pelanggan kami untuk
bantuan lebih lanjut.

4. Pemeliharaan

Jika stasiun pengisian daya kotor atau berdebu, gunakan kain lembut dan bersih untuk membersihkannya.

Jangan menggunakan detergen, semprotan, atau produk kimia lainnya untuk membersihkan unit stasiun

pengisian daya.

Jika terdapat keretakan, perubahan bentuk, dsb., putuskan daya dan segera hubungi layanan purnjual.
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5. Layanan Purnajual

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (selanjutnya disebut Pudu Robotics) menyediakan layanan garansi gratis dalam masa
garansi efektif (masa garansi dapat bervariasi untuk komponen yang berbeda) untuk produk dalam keadaan berikut sejak
tanggal aktivasi produk. Biaya yang timbul dari layanan purnajual akan ditanggung oleh Pudu. Di luar masa garansi atau
dalam keadaan apa pun yang tidak ditanggung oleh garansi gratis, biaya tertentu akan dikenakan sesuai dengan harga

normal. Silakan hubungi hotline purnajual Pudu Robotics di situs web resmi kami untuk layanan perbaikan.

5.1 Layanan garansi gratis

Distributor bertanggung jawab atas pemeliharaan bagi pengguna akhir, Pudu Robotics akan menyediakan suku cadang

pemeliharaan dan dukungan teknis secara gratis.

Pudu Robotics memberikan garansi dalam keadaan berikut:

a. Produk masih dalam masa garansi yang ditentukan.

b. Adanya masalah mutu yang bukan disebabkan oleh manusia dalam kondisi penggunaan normal.

c. Produk belum pernah mengalami kerusakan, perbaikan yang tidak resmi, terkena air atau zat asing, atau mengalami
benturan atau jatuh

d. Nomor seri produk, label pabrik, dan tanda lainnya tidak rusak dan tidak berubah.

e. Bukti pembelian, kuitansi, dan nomor pesanan yang valid tersedia.

f. Semua komponen yang rusak dan diganti selama masa garansi adalah milik Pudu Robotics.

5.2 Layanan purnajual berbayar

Distributor akan membayar biaya suku cadang pemeliharaan dan bertanggung jawab atas pemeliharaan pengguna akhir,

PUDU akan menyediakan dukungan teknis secara gratis.

Pudu Robotics akan menyediakan layanan perbaikan berbayar di luar garansi dalam situasi berikut:

a. Produk telah melewati masa garansi.

b. Nomor seri produk, label pabrik, atau tanda pengenal lainnya telah robek atau diubah sehingga tidak dapat
diidentifikasi dengan baik.

c. Insiden yang menyebabkan kerusakan, seperti tabrakan, terbakar, atau masuknya zat asing (seperti air, minyak, atau
pasir), yang tidak disebabkan oleh masalah mutu produk bawaan.

d. Kerusakan yang diakibatkan oleh modifikasi, pembongkaran, pembukaan cangkang produk, atau perbaikan mandiri
yang tidak resmi dan dilakukan tanpa arahan resmi.

e. Kerusakan yang disebabkan oleh pemasangan, penggunaan, pengisian daya, atau penyimpanan yang salah dan
menyimpang dari petunjuk yang diberikan dalam buku pedoman pengguna dan panduan pemasangan produk.

f. Kerusakan produk robot pengantar akibat penggunaan yang melebihi kapasitas berat yang ditentukan.

g. Kerusakan produk robot pembersih yang disebabkan oleh penggunaan bahan pembersih yang tidak disarankan secara
resmi.

h. Kegagalan atau kerusakan pada aksesori atau komponen, selain suku cadang garansi utama.

i. Kegagalan atau kerusakan yang timbul akibat keadaan kahar (misalnya gempa bumi, kebakaran, perang, dan lain-lain).

5.3 Kontak layanan purnajual

Jika Anda memiliki pertanyaan, hubungi kantor pusat Pudu Robotics:

Email: techservice@pudutech.com
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tutti i diritti riservati.

Nessuna organizzazione o individuo pud imitare, copiare, trascrivere o tradurre i contenuti di questo manuale dell'utente,
in parte o per intero, senza il consenso scritto esplicito di Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., o distribuire questo
manuale dell'utente a scopo di lucro in qualsiasi modo (elettronicamente o tramite fotocopiatura, registrazione, ecc.). Le
specifiche del prodotto e le informazioni fornite nel presente manuale dell'utente hanno solo scopo di riferimento e sono
soggette a variazione senza ulteriore preavviso. Salvo diversa indicazione, questo manuale utente & destinato unicamente
a fornire istruzioni per I'utilizzo, e nessuna affermazione in esso contenuta dovra essere considerata come una garanzia di
qualsiasi tipo.

1. Istruzioni per la sicurezza

1.1 Istruzioni per l'uso

- Gli utenti della stazione di ricarica devono ricevere una formazione professionale dal personale Pudu o dal personale
autorizzato da Pudu.

- La stazione di ricarica deve essere collocata in un ambiente interno asciutto con temperatura normale. E vietato
posizionare e utilizzare la stazione di ricarica in un'area ad alta temperatura (>40 °C/104 °F). E vietato esporre la
stazione di ricarica a qualsiasi forma di acqua o immergerla in acqua.

+ Nessuno, a parte il personale Pudu, & autorizzato a smontare la stazione di ricarica.

- Qualora la stazione di ricarica sia danneggiata o la corrente di carica sia anomala, interrompere I'utilizzo della stazione.

+ Assicurarsi di utilizzare I'alimentatore originale; & severamente vietato utilizzare alimentatori non originali per
alimentare stazione di ricarica.

+ Quando si utilizza un diverso modello di alimentatore Pudu per alimentare la stazione di ricarica, assicurarsi di
collegare l'alimentatore all'interfaccia etichettata sulla stazione di ricarica che corrisponde al modello specifico.
Collegare un solo alimentatore alla volta. Non collegare due o pil alimentatori contemporaneamente.

- Proteggere attentamente il cavo di alimentazione per evitare di tirarlo o di torcerlo.

.+ Eseveramente vietato urtare la stazione di ricarica con oggetti estranei, il che potrebbe causare danni alla stazione.

+ Non utilizzare la stazione di ricarica in vicinanza di oggetti infiammabili o esplosivi.

- Se la stazione di ricarica emette fumo o odore di bruciato, questo significa che la stazione & in stato anomalo.
Scollegare immediatamente I'alimentazione della stazione di ricarica e contattare il personale Pudu.

+Non spostare arbitrariamente la stazione di ricarica durante |'uso, e utilizzarla nella posizione di carica designata.

+ L'uso di questa stazione di ricarica & strettamente limitato ai robot per le consegne prodotti da Pudu Robotics. E vietato
I'uso con prodotti di altre aziende.

- E severamente vietato conservare o lavorare in aree esposte alla luce diretta del sole.

- Se sulla stazione di ricarica si accende una luce rossa di anomalia, staccare il robot dalla stazione. Attendere che la
luce della stazione di ricarica diventi blu prima di utilizzarla nuovamente. Se la luce rossa di anomalia sulla stazione di
ricarica persiste, scollegare I'alimentazione della stazione e contattare il personale Pudu.

1.2 Istruzioni ambientali

+  Temperatura dell'ambiente di lavoro: 0 °C - 40 °C (32 °F - 104 °F), umidita relativa: < 85% (40 °C/104 °F)

+ Temperatura dell'ambiente di stoccaggio: -20 °C - 60 °C (-4 °F - 140 °F), umidita relativa: < 85%, conservazione per 1
anno.

+ Requisiti ambientali di lavoro:

. La stazione di ricarica deve essere posizionata su un terreno piatto e asciutto, con la parte posteriore appoggiata a
una parete piatta e fissata alla parete o al pavimento mediante componenti di connessione laterali.

N

Non sono ammesse parti riflettenti o trasparenti come specchi o vetri in prossimita della stazione di ricarica in
funzione. Se inevitabile, & necessario apportare alcuni adattamenti all'ambiente di lavoro.

w

Non sono ammesse fiamme libere o materiali inflammabili in prossimita della stazione di ricarica.

»

Durante il normale funzionamento, mantenere aperto e sgombro uno spazio di 100 cm (3,28 piedi) di fronte e 50 cm
(1,64 piedi) nelle direzioni sinistra e destra. (fare riferimento alla Figura 1)

L

Se si utilizzano pil stazioni di ricarica contemporaneamente, si consiglia di posizionarle ad almeno 100 cm (3,28
piedi) di distanza l'una dall'altra. (fare riferimento alla Figura 2)
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2. Introduzione al prodotto

2.1 Contenuto della confezione

Macchina x 1, Manuale utente x 1, Certificato di conformita x 1.

2.2 Introduzione all'aspetto del prodotto

@ Elettrodi a piastra metallica @ Manopola di posizionamento
@ Spia @ Interfaccia di alimentazione, 29,4V CC/ 8 A
© Interfaccia di alimentazione, 29,2V CC/ 15 A @ Interfaccia di alimentazione, 29,4V CC/3,5A
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2.3 Parametri prestazionali

Descrizione

Funzionalita

Potenza di uscita

29,4VCC/35A 29,4VCC/8A 29,2VCC/15A

dell'alimentatore utilizzabile
Peso 3kg (6,61 libbre)

Dimensione o
39,1%15,9%37,3 cm (15,40%6,26%14,70 pollici)
(LunghezzaxLarghezzaxAltezza)

Grado di protezione IP 1P20

Temperatura di lavoro 0°C-40 °C (32 °F- 104 °F)
Temperatura di conservazione -20°C- 60 °C (-4 °F- 140 °F)
Metodo di comunicazione Bluetooth

Frequenza di trasmissione 2400 - 2483,5 MHz

3. Utilizzo del prodotto

3.1 Istruzioni per 'uso

1. Collegare l'alimentatore all'interfaccia etichettata sulla stazione di ricarica che corrisponde al modello specifico
(fare riferimento alla Figura 1). Collegare un solo alimentatore alla volta. Non collegare due o pil alimentatori
contemporaneamente.

29.4V=8A

Figura 1

2. Dopo aver collegato I'interfaccia dell'alimentatore alla stazione di ricarica, & possibile inserire I'alimentatore nello slot
designato (fare riferimento alla Figura 3).

3. Sul retro della stazione di ricarica sono presenti due manopole che aiutano a posizionare la stazione di ricarica contro la
parete (fare riferimento alla Figura 2). Regolare queste manopole in base alla superficie della parete per garantire che la
stazione di ricarica sia parallela alla parete e posizionata in modo sicuro. Una volta posizionata correttamente, accertarsi
che la parte anteriore della stazione di ricarica sia rivolta in avanti e collegarla alla fonte di alimentazione.

t t Battiscopa
\ ~ v /
| —
Figura 2

72



4. Dopo aver collegato l'alimentatore alla stazione di ricarica, assicurarsi che la stazione sia posizionata saldamente. Una
volta agganciato il robot alla stazione di ricarica, pud iniziare la ricarica (vedere Figura 3).

Figura 3

Alimentatore

Prodotto W

FlashBot Ne" Consigliato Non consigliato Non consigliato
T300 Compatibile Compatibile Consigliato
KettyBot Compatibile Consigliato Consigliato
KettyBot Pro Compatibile Consigliato Consigliato
PuduBot 2 Compatibile Consigliato Consigliato
SwiftBot Compatibile Consigliato Consigliato

* Consigliato: l'alimentatore & quello standard per il prodotto. Puo ricaricare il prodotto perfettamente.

* Compatibile: I'alimentatore non & quello standard per il prodotto. Tuttavia, puo essere utilizzato per ricaricare il prodotto,
ma la ricarica completa richiedera pit tempo.

* Non consigliato: I'alimentatore non & compatibile con il prodotto. Non & possibile ricaricare il prodotto.

f Si consiglia di collegare alla stazione di ricarica I'alimentatore standard fornito con il robot. Non collegare
prodotti o alimentatori non supportati, poiché cio potrebbe danneggiare il prodotto.

3.3 Descrizione della spia

Stato Descrizione

Blu fisso Stazione di ricarica in standby normale, non in ricarica (non collegata al robot)
Verde lampeggiante Robot in fase di aggancio alla stazione di ricarica.

Verde fisso Stazione di ricarica funzionante, ricarica in corso

Rosso fisso Stazione di ricarica anomala

. . Pit di un alimentatore & collegato contemporaneamente alla stazione di ricarica.
Giallo lampeggiante o . . o )
Impossibile ricaricare. L'alimentatore non & compatibile con il prodotto.

Giallo fisso Durata di ricarica prolungata. L'alimentatore non e quello standard per il prodotto.
Blu lampeggiante -
p. 99 . OTAin corso
lampeggio rapido
Rosso lampeggiante Aggiornamento OTA anomalo

Blu lampeggiante - .
Connessione Bluetooth effettuata correttamente

lampeggio lento
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3.4 Risoluzione dei problemi

Sinto

La luce sulla stazione di ricarica
non si accende

Soluz
Verificare che la stazione di ricarica sia collegata saldamente all'alimentatore per

garantire un corretto collegamento elettrico.

Ispezionare l'interfaccia dell'alimentatore per verificare che non vi siano polvere o
detriti che potrebbero bloccarla. Utilizzare un panno pulito per pulire l'interfaccia
di alimentazione della stazione di ricarica oppure utilizzare una bomboletta d'aria

compressa per soffiare via polvere, grasso o corpi estranei.

La spia & blu fissa, ma non si

verifica ricarica

Assicurarsi che il prodotto robot che richiede la ricarica sia incluso nei prodotti
elencati nella sezione "3.2 Elenco dei prodotti compatibili". La stazione di ricarica

non ¢ in grado di riconoscere robot non standard o di terze parti.

La spia lampeggia in giallo, non

si verifica ricarica

Controllare se alla stazione di ricarica e collegato contemporaneamente piu di un
alimentatore. In tal caso, tenere solo quello che serve e rimuovere gli altri.
L'alimentatore non & compatibile con il prodotto. Fare riferimento alla sezione
"3.2 Elenco dei prodotti compatibili" per conoscere I'alimentatore consigliato per

il prodotto e collegarlo alla stazione di ricarica per una ricarica corretta.

La spia é fissa in giallo, il

processo di ricarica & lento

L'alimentatore non e quello standard fornito con il robot. Fare riferimento
alla sezione "3.2 Elenco dei prodotti compatibili" per conoscere I'alimentatore
consigliato per il prodotto e collegarlo alla stazione di ricarica per una ricarica

corretta.

La spia & rossa fissa, la stazione
di ricarica € anomala, non si

verifica ricarica

Controllare le condizioni degli elettrodi a piastra metallica della stazione di
ricarica. Assicurarsi che gli elettrodi a piastra metallica siano liberi da corpi

estranei, liquidi o ostruzioni.

La spia lampeggia in rosso, non

si verifica ricarica

La stazione di ricarica avviera automaticamente una riconnessione Bluetooth e
riprendera il processo di aggiornamento. Una volta completato correttamente
l'aggiornamento, la stazione di ricarica sara in grado di ricaricare normalmente.
Tuttavia, se la spia continua a lampeggiare in rosso per un periodo prolungato e

la ricarica non riesce, contattare il nostro servizio clienti per ulteriore assistenza.

4. Manutenzione

Qualora la stazione di ricarica sia sporca o polverosa, utilizzare un panno morbido e pulito per pulirla.

Non utilizzare detergenti, spray o altri prodotti chimici per pulire la stazione di ricarica.

In caso di crepe, deformazioni, ecc., scollegare l'alimentazione e contattare immediatamente il servizio post-vendita.
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5. Assistenza post-vendita

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (di seguito denominata Pudu Robotics) fornisce un servizio di garanzia gratuito entro
il periodo di garanzia effettivo (il periodo di garanzia puo variare per diversi componenti) per i prodotti nelle seguenti
circostanze a partire dalla data di attivazione del prodotto. I costi sostenuti per il servizio post-vendita saranno a carico di
Pudu. Trascorso il periodo di garanzia o in qualunque circostanza non coperta dalla garanzia gratuita, verra addebitato un
certo costo in base al normale prezzo. Per i servizi di riparazione, chiamare la hotline post-vendita sul sito web ufficiale di
Pudu Robotics.

5.1 Servizio di garanzia gratuito

I distributori sono responsabili della manutenzione per gli utenti finali; Pudu Robotics fornisce pezzi di ricambio e supporto

tecnico gratuiti per la manutenzione.

Pudu Robotics fornisce la garanzia nelle seguenti circostanze:

a. I prodotti rientrano nel periodo di garanzia specificato.

b. Sitratta di problemi di qualita in normali condizioni di utilizzo e non causati dall'uomo.

c. Il prodotto non ha subito manomissioni non autorizzate, riparazioni, esposizione all'acqua o a sostanze estranee, né ha
subito collisioni o cadute.

d. Il numero di serie del prodotto, le etichette di fabbrica e gli altri contrassegni siano integri e inalterati.

e. Vengono fornite una prova d'acquisto valida, la ricevuta e il numero di tracciabilita.

f. Tutte le parti danneggiate sostituite in garanzia sono di proprieta di Pudu Robotics.

5.2 Servizio post-vendita a pagamento

I distributori pagheranno per la manutenzione dei pezzi di ricambio e sono responsabili della manutenzione per gli utenti

finali; PUDU fornisce supporto tecnico gratuito.

Pudu Robotics fornira servizi di riparazione a pagamento fuori garanzia nelle seguenti circostanze:

a. Il prodotto ha superato il periodo di garanzia.

b. Il numero di serie del prodotto, le etichette di fabbrica o altri segni identificativi sono stati strappati o alterati,
impedendone la corretta identificazione.

c. Danni causati da incidenti, quali collisioni, ustioni o I'ingresso di sostanze estranee (come acqua, olio o sabbia), che non
sono attribuibili a problemi intrinseci di qualita del prodotto.

d. Danni derivanti da modifiche non autorizzate, smontaggio, apertura della struttura del prodotto o riparazioni eseguite
autonomamente senza indicazioni ufficiali.

e. Danni causati da installazione, utilizzo, ricarica o conservazione non corretti che si discostano dalle istruzioni fornite nel

manuale utente del prodotto e nella guida all'installazione.

=

Danni al prodotto robot per la consegna derivanti dall'utilizzo dello stesso oltre la sua capacita di peso designata.

. Danni al prodotto robot causati dall'utilizzo di detergenti non raccomandati ufficialmente.

o «Q

. Guasti o danni ad accessori o componenti diversi dalle parti principali in garanzia.

i. Guasti o danni derivanti da eventi di forza maggiore (ad esempio terremoti, incendi, guerre, ecc.).

5.3 Contattare il servizio post-vendita

In caso di dubbi, contattare la sede centrale di Pudu Robotics:

E-mail: techservice@pudutech.com

5



6. Informazioni sulla conformita

6.1 Informazioni su smaltimento e riciclo

La direttiva sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE) mira a ridurre al minimo l'impatto dei prodotti
elettrici ed elettronici sull'ambiente, aumentando il riutilizzo e il riciclo e riducendo la quantita di RAEE destinati
alla discarica. Il simbolo su questo prodotto o sulla sua confezione indica che questo prodotto deve essere smaltito
separatamente dai normali rifiuti domestici al termine del suo ciclo di vita. E responsabilita del cliente smaltire le
apparecchiature elettroniche presso i centri di riciclo al fine di preservare le risorse naturali. Ogni paese deve avere i propri
centri di raccolta per il riciclo delle apparecchiature elettriche ed elettroniche. Per informazioni sui punti di raccolta per
il riciclo, contattare |'autorita competente per la gestione dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, l'ufficio

comunale locale o il servizio di smaltimento dei rifiuti domestici.

6.2 Dichiarazione di conformita della Federal Communications Commission

Le seguenti informazioni si applicano a Pudu Robotics.

Questa apparecchiatura é stata collaudata e trovata conforme ai limiti per un dispositivo digitale di Classe B, secondo la
Parte 15 delle regole FCC. Tali limiti sono definiti per garantire una ragionevole protezione nei confronti di interferenze
pericolose in una installazione residenziale. Questa apparecchiatura genera, utilizza e puo irradiare energia a radiofrequenza
e, se non installata secondo le istruzioni, potrebbe causare interferenze pericolose alle comunicazioni radio. Tuttavia,
non vi e garanzia che non si verifichino interferenze in una particolare installazione. Se questa apparecchiatura dovesse
causare interferenze dannose alla ricezione radio o televisiva, che possono essere determinate spegnendo e accendendo
I'apparecchiatura, si consiglia di cercare di correggere le interferenze utilizzando una o pit delle seguenti misure:

+ Riorientare o spostare l'antenna ricevente.

+ Aumentare la distanza tra I'apparecchiatura e il ricevitore.

+ Collegare l'apparecchiatura a una presa su un circuito diverso da quello a cui e collegato il ricevitore.

- Consultare il rivenditore o un tecnico esperto di radio/TV per avere aiuto.

Questo dispositivo & conforme alla Parte 15 delle regole FCC. L'uso € soggetto alle seguenti due condizioni:

+  Questo dispositivo non puo causare interferenze dannose.

+ Questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza ricevuta, comprese le interferenze che possono causare un

funzionamento indesiderato.

6.3 Dichiarazione di conformita di Industry Canada

Questo dispositivo & conforme allo standard RSS esente da licenza di Industry Canada. L'uso e soggetto alle sequenti due

condizioni:

+ Questo dispositivo non puo causare interferenze.

+  Questo dispositivo deve accettare qualsiasi interferenza, compresa l'interferenza che pud causare un funzionamento
indesiderato del dispositivo.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. Lexploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

+ Lappareil ne doit pas produire de brouillage;

- Lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le

fonctionnement.
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Geen enkele organisatie of individu mag de inhoud van deze gebruikershandleiding geheel of gedeeltelijk imiteren,
kopiéren, overschrijven of vertalen, zonder de uitdrukkelijke schriftelijke toestemming van Shenzhen Pudu Technology
Co. Ltd., of deze gebruikershandleiding op enigerlei wijze verspreiden met een winstoogmerk (elektronisch of via
fotokopieén, opnames, enz.). De productspecificaties en informatie in deze gebruikershandleiding dienen uitsluitend
ter referentie en kunnen zonder verdere voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd. Tenzij anders vermeld, is deze
gebruikershandleiding uitsluitend bedoeld als richtlijn voor gebruik, en mag geen enkele verklaring worden beschouwd als
een garantie van welke aard dan ook.

1. Veiligheidsinstructies
1.1 Gebruiksaanwijzing

Gebruikers van laadstations dienen een vakgerichte training te volgen, gegeven door personeel van Pudu of daartoe
door Pudu gemachtigd.

Het laadstation moet in een droge binnenruimte worden geplaatst, bij normale temperatuur. Het is verboden om het
laadstation te gebruiken in een omgeving met hoge temperaturen (>40 °C/104 °F). Het is verboden het laadstation aan
enige vorm van water bloot te stellen of onder te dompelen.

Alleen het personeel van Pudu mag het laadstation demonteren.

+ Als het laadstation beschadigd is of als de laadstroom abnormaal is, stop dan met het gebruik van het laadstation.
Gebruik altijd de originele voedingsadapter. Het is strikt verboden om een niet-originele voedingsadapter te gebruiken
om het laadstation van voeding te voorzien.

Wanneer u een ander model Pudu-voedingsadapter op het laadstation aansluit, zorg er dan voor dat u de
voedingsadapter aansluit op de gelabelde interface op het laadstation die overeenkomt met het desbetreffende
model. Sluit slechts één adapter tegelijk aan. Sluit nooit twee of meer adapters tegelijkertijd aan.

Bescherm de voedingskabel om trekken en verdraaien te voorkomen.

Er mogen absoluut geen vreemde voorwerpen tegen het laadstation stoten, dit kan schade aan het laadstation
veroorzaken.

Gebruik het laadstation niet in de buurt van brandbare of explosieve materialen.

+ Als er rook of een brandlucht uit het laadstation komt, betekent dit dat het laadstation een afwijking vertoont. Koppel
de voeding van het laadstation onmiddellijk los en neem contact op met personeel van Pudu.

« Verplaats het laadstation niet willekeurig tijdens gebruik en gebruik het laadstation op de daartoe bestemde
laadlocatie.

Het gebruik van dit laadstation is uitsluitend beperkt tot bezorgrobots die worden gefabriceerd door Pudu Robotics.
Het is verboden om dit product te gebruiken in combinatie met producten van andere bedrijven.

Het is ten strengste verboden om het laadstation op te slaan of te gebruiken in omgevingen waarin het wordt
blootgesteld aan direct zonlicht.

Als er een abnormaal rood lampje op het laadstation brandt, scheid de robot dan van het laadstation. Wacht tot het
lampje op het laadstation blauw wordt voordat u het weer gebruikt. Als het abnormale rode lampje op het laadstation
blijft branden, koppel de voeding naar het laadstation dan los en neem contact op met het personeel van Pudu.

1.2 Aanwijzingen m.b.t. omgeving

Temperatuur werkomgeving: 0 °C - 40 °C (32 °F - 104 °F), relatieve luchtvochtigheid: < 85% (40 °C/104 °F)
+  Omgevingstemperatuur opslag: -20 °C - 60 °C (-4 °F - 140 °F), relatieve luchtvochtigheid: < 85%, opslag gedurende 1 jaar.
Vereisten werkomgeving:

. Het laadstation moet voor gebruik op een vlakke en droge ondergrond worden geplaatst, met de achterzijde
tegen een vlakke muur, en worden vastgezet aan de muur of de grond door middel van zijdelingse
verbindingscomponenten.

Reflecterende of transparante onderdelen, zoals spiegels of glas, zijn niet toegestaan in de buurt van het werkende
laadstation. Indien dit onvermijdelijk is, zijn aanpassingen aan de werkomgeving noodzakelijk.

. Open vuur en ontvlambare stoffen zijn niet toegestaan in de buurt van het laadstation.

N

w

4. Tijdens normaal gebruik moet de omgeving rond het laadstation vrij zijn van obstakels: 100 cm (3,28 ft) aan de
voorzijde en 50 cm (1,64 ft) links en rechts van het laadstation. (zie Afbeelding 1)
5. Als er meer dan één laadstation tegelijkertijd wordt gebruikt, wordt aanbevolen om deze minimaal 100 cm (3,28 ft)

uit elkaar te plaatsen. (zie Afbeelding 2)
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2. Introductie van het product

2.1 Paklijst

Machinex1, Gebruikershandleidingx1, Conformiteitsverklaringx1.

2.2 Uiterlijk
@ Metalen elektrodeplaten @ Positioneringsknop
@ Controlelampje © Voedingsinterface, DC 29,4V /8 A
© Voedingsinterface, DC29,2V/15A @ Voedingsinterface, DC 29,4V /3,5A
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2.3 Prestatieparameters

Kenmerk Beschrijving

Uitgar?gsvermogen DC29,4V/35A DC29,4V/8A DC29,2V/15A
geschikte adapter

Gewicht 3 kg (6,61 pond)

Afmetingen (L x B x H) 39,1%15,9*%37,3 cm (15,40%6,26%14,70 inch)

IP-klasse P20

Bedrijfstemperatuur 0°C-40°C(0°F-104°F)

Opslagtemperatuur -20°C-60 °C (-4 °F - 140 °F)

Communicatiemethode Bluetooth

Zendfrequentie 2400 - 2483,5 MHz

3. Gebruik van het product

3.1 Gebruiksaanwijzing

1. Sluit de voedingsadapter aan op de gelabelde interface op het laadstation die overeenkomt met het desbetreffende
model (zie Afbeelding 1). Sluit slechts één adapter tegelijk aan. Sluit nooit twee of meer adapters tegelijkertijd aan.

]—H\' v 11

Afbeelding 1

2. Nadat u de voedingsadapterinterface op het laadstation hebt aangesloten, kunt u de adapter in de daarvoor bestemde
sleuf plaatsen (zie Afbeelding 3).

3. Aan de achterzijde van het laadstation bevinden zich twee knoppen waarmee u het laadstation tegen de muur kunt
plaatsen (zie Afbeelding 2). Stel deze knoppen af in overeenstemming met het muuroppervliak om ervoor te zorgen dat
het laadstation stevig en parallel aan de muur staat. Zodra het laadstation goed is geplaatst, controleert u of de voorkant
naar voren wijst en sluit u het aan op de voedingsbron.

t 1 Plint
< )
| S
Afbeelding 2
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4. Nadat u de voedingsadapter op het laadstation hebt aangesloten, controleert u of het laadstation stevig staat. Zodra de
robot is aangesloten op het laadstation, kan deze worden opgeladen (zie Afbeelding 3).

3.2 Lijst met compatibele producten

Product

Afbeelding 3

Voedingsadapter

8A

FlashBot New Aanbevolen Niet aanbevolen Niet aanbevolen
T300 Compatibel Compatibel Aanbevolen
KettyBot Compatibel Aanbevolen Aanbevolen
KettyBot Pro Compatibel Aanbevolen Aanbevolen
PuduBot 2 Compatibel Aanbevolen Aanbevolen
SwiftBot Compatibel Aanbevolen Aanbevolen

* Aanbevolen: de voedingsadapter is de standaardvoedingsadapter voor het product. Hiermee kan het product perfect
worden opgeladen.

* Compatibel: de voedingsadapter is niet de standaardvoedingsadapter voor het product. U kunt het product wel opladen,
maar een volledige laadcyclus duurt veel langer.

* Niet aanbevolen: de voedingsadapter is niet compatibel met het product. Het product kan hiermee niet worden
opgeladen.

Het wordt aanbevolen om de standaardvoedingsadapter te gebruiken die met de robot wordt

meegeleverd en deze aan te sluiten op het laadstation om de robot op te laden. Sluit geen producten of
voedingsadapters aan die niet worden ondersteund. Dit kan schade aan het product veroorzaken.

3.3 Beschrijving controlelampjes

Status Beschrijving

Blauw Laadstation normaal in stand-by, laadt niet op (niet aangesloten op de robot)

Knipperend groen Robot wordt gekoppeld aan het laadstation.

Groen Laadstation werkt, bezig met opladen

Rood Laadstation abnormaal

. Er is meer dan één voedingsadapter tegelijkertijd op het laadstation aangesloten.
Knipperend geel . ) T .
Kan niet opladen. De voedingsadapter is niet compatibel met het product.

Geel Langere oplaadduur. De voedingsadapter is niet de standaardvoedingsadapter
ee
voor het product.

Snel knipperend blauw OTA in uitvoering

Knipperend rood OTA-upgrade abnormaal

Langzaam knipperend blauw Verbinding met Bluetooth geslaagd
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3.4 Problemen oplossen

Symptoom storing Oplossing

Het lampje op het laadstation
gaat niet branden

Controleer of het laadstation goed is aangesloten op de voedingsadapter.
Controleer de interface van de voedingsadapter op stof of vuil dat deze mogelijk
blokkeert. Gebruik een schone doek om de voedingsinterface van het laadstation
schoon te vegen of gebruik perslucht om stof, vet en vreemde voorwerpen weg
te blazen.

Controlelampje brandt constant
blauw, maar er kan niet worden

opgeladen

Controleer of het robotproduct dat moet worden opgeladen, wordt vermeld in
de lijst met producten in paragraaf “3.2 Lijst met compatibele producten”. Het

laadstation herkent niet-standaardrobots of robots van derden niet.

Controlelampje knippert geel, er

kan niet worden opgeladen

Controleer of er meer dan één voedingsadapter tegelijkertijd op het laadstation
is aangesloten. Als dat zo is, laat dan alleen de adapter zitten die u nodig hebt en
verwijder de rest.

De voedingsadapter is niet compatibel met het product. Raadpleeg paragraaf “3.2
Lijst met compatibele producten” voor de aanbevolen voedingsadapter voor uw

product en sluit deze aan op het laadstation om het product correct op te laden.

Controlelampje brandt geel, het

opladen verloopt langzaam

De voedingsadapter is niet de standaardvoedingsadapter die is meegeleverd met
het robotproduct. Raadpleeg paragraaf “3.2 Lijst met compatibele producten”
voor de aanbevolen voedingsadapter voor uw product en sluit deze aan op het

laadstation om het product correct op te laden.

Controlelampje brandt rood,
laadstation is abnormaal, er kan

niet worden opgeladen

Controleer de staat van de metalen elektrodeplaten van het laadstation. Zorg
ervoor dat de metalen elektrodeplaten vrij zijn van vreemde voorwerpen,

vloeistoffen of obstakels.

kan niet worden opgeladen

Controlelampje knippert rood, er

Het laadstation zal automatisch een Bluetooth-verbinding tot stand brengen en
het upgradeproces hervatten. Nadat de upgrade met succes is voltooid, kan het
laadstation weer normaal opladen. Als het controlelampje echter langere tijd
rood blijft knipperen en het opladen niet lukt, neem dan contact op met onze

klantenservice voor verdere hulp.

4. Onderhoud

Als het laadstation vuil of stoffig is, gebruikt u een zachte, schone doek om het schoon te vegen.

Gebruik geen schoonmaakmiddelen, sprays of andere chemische producten om het laadstation schoon te maken.

In geval van scheuren, vervorming, enz. koppelt u de voeding los en neemt u zo snel mogelijk contact op met de

aftersales-service.
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5. Aftersales-service

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (hierna Pudu Robotics genoemd) biedt een gratis garantieservice binnen de
garantieperiode (de garantieperiode kan variéren voor verschillende componenten) voor producten onder de volgende
omstandigheden, vanaf de datum van productactivering. De kosten die worden gemaakt voor de aftersales-service zijn
voor rekening van Pudu. Na de garantieperiode of bij omstandigheden die niet worden gedekt door de gratis garantie,
worden kosten in rekening gebracht volgens het normale tarief. Voor reparatieservices kunt u contact opnemen met de
aftersales-hotline via de officiéle website van Pudu Robotics.

5.1 Gratis garantie

Distributeurs zijn verantwoordelijk voor onderhoudswerkzaamheden bij eindgebruikers. Pudu Robotics biedt gratis

reserveonderdelen en technische ondersteuning voor onderhoud.

Pudu Robotics biedt garantie onder de volgende omstandigheden:

a. De producten vallen binnen de aangegeven garantieperiode.

b. Niet door mensen veroorzaakte kwaliteitsproblemen doen zich voor onder normale gebruiksomstandigheden.

c. Het product is niet onderworpen aan ongeoorloofde manipulatie of reparatie, is niet blootgesteld aan water of vreemde
stoffen, er is niet tegenaan gestoten en het is niet gevallen.

d. Het serienummer van het product, de fabriekslabels en andere markeringen zijn onbeschadigd en ongewijzigd.

e. Geldige aankoopbewijzen, ontvangstbewijzen en bestelnummers worden verstrekt.

f. Alle beschadigde onderdelen die tijdens de garantieperiode worden vervangen, zijn eigendom van Pudu Robotics.

5.2 Betaalde aftersales-service

Distributeurs dienen te betalen voor reserveonderdelen en zijn verantwoordelijk voor onderhoudswerkzaamheden bij de
eindgebruiker. PUDU biedt gratis technische ondersteuning.
Pudu Robotics biedt in de volgende gevallen betaalde reparatieservices buiten de garantie:
a. Het product valt buiten de garantieperiode.
b. Het serienummer van het product, de fabriekslabels of andere identificatiemarkeringen zijn gescheurd of gewijzigd,
waardoor een correcte identificatie onmogelijk is.
c. Incidenten die schade veroorzaken, zoals botsingen, brandplekken of het binnendringen van vreemde stoffen (zoals
water, olie of zand), die niet kunnen worden toegeschreven aan inherente problemen met de productkwaliteit.
d. Schade als gevolg van ongeoorloofde wijzigingen, demontage, openen van de productbehuizing of zelf uitgevoerde
reparaties zonder officiéle richtlijnen.
e. Schade veroorzaakt door onjuist(e) installatie, gebruik, opladen, of opslag die afwijkt van de instructies in de
gebruikershandleiding en installatiegids van het product.
Schade aan de bezorgrobot als gevolg van gebruik buiten de aangegeven gewichtscapaciteit.
. Schade aan de schoonmaakrobot veroorzaakt door het gebruik van niet officieel aanbevolen schoonmaakmiddelen.

TwQu

. Storingen of schade aan accessoires of componenten anders dan de belangrijkste garantieonderdelen.
i. Storingen of schade die voortvloeien uit situaties van overmacht (bijv. aardbevingen, brand, oorlog, enz.).

5.3 Contact met de aftersales-service

Als u vragen hebt, kunt u contact opnemen met het hoofdkantoor van Pudu Robotics:
E-mail: techservice@pudutech.com
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Zadna osoba fizyczna ani prawna nie moze imitowac, kopiowa¢, przepisywac ani ttumaczy¢ treéci niniejszej instrukcji obstugi
- w catosci lub w czesci - bez jednoznacznej pisemnej zgody Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. ani rozpowszechnia¢
niniejszej instrukcji obstugi w zaden sposéb w celach zarobkowych (ani elektronicznie, ani poprzez kserowanie, nagrywanie
itp. technikami). Specyfikacje produktu i informacje zawarte w niniejszej instrukcji obstugi maja charakter informacyjny i
moga ulec zmianie bez uprzedzenia. Jesli nie zaznaczono inaczej, niniejsza instrukcja obstugi jest przeznaczona wytacznie

jako instrukcja uzytkowania i nie mozna jej traktowac jako gwarancji jakiegokolwiek rodzaju.

1. Instrukcje bezpieczenstwa

1.1 Instrukcje uzycia

Uzytkownicy stacji tadowania powinni przej$¢ profesjonalne szkolenie przeprowadzane przez personel firmy Pudu lub
osoby przez nig upowaznione.

Stacje tadowania nalezy zamontowa¢ w suchym pomieszczeniu o typowej temperaturze. Zabrania sie¢ montazu stacji
tadowania w miejscu, w ktérym panuje wysoka temperatura (>40°C/104°F), Stacji tadowania nie wolno naraza¢ na
dziatanie wody w jakiejkolwiek postaci ani jej w niej zanurzac.

Demontaz stacji tadowania wolno powierzac¢ wytgcznie personelowi firmy Pudu.

Jedli stacja tadowania zostata uszkodzona lub prad tadowania jest nieprawidtowy, nie nalezy jej wéwczas uzywac.
Upewnij sie, ze uzywasz oryginalnej tadowarki - uzywanie nieoryginalnych tadowarek celem podtaczenia stacji
tadowania do Zrédta napiecia jest surowo zabronione.

Podtaczajac inny model tadowarki Pudu do stacji tadowania, upewnij sie, ze podtaczasz tadowarke do oznaczonego
ztgcza na stacji tadowania, odpowiadajgcego konkretnemu modelowi. W tym samym czasie moze by¢ podtaczona tylko
jedna tadowarka. Nie podtgczaj jednoczesnie dwoch lub wigcej tadowarek.

Starannie chron kabel zasilajgcy przed naprezeniami i skrecaniem.

Surowo zabrania sie dopuszcza¢ do zderzania stacji tadowania z innymi przedmiotami - grozi to jej uszkodzeniem.

Nie wolno uzywac stacji tadowania poblizu materiatéw tatwopalnych i wybuchowych.

Jesli ze stacji tadowania wydobywa sie dym lub zapach spalenizny, oznacza to, ze dziata ona nieprawidtowo.
Natychmiast odtgcz zasilanie od stacji tadowania i skontaktuj sie z personelem firmy Pudu.

Nie nalezy przenosi¢ stacji tadowania podczas jej uzywania - uzywaj stacji tadowania w wyznaczonym dla niej miejscu
tadowania.

Z tej stacji tadowania moga korzystac wytgcznie roboty podajgce produkowane przez firme Pudu Robotics. Zabrania sie
jednoczesnego stosowania z produktami innych firm.

Surowo zabrania sie przechowywania i uzywania urzadzenia w miejscach wystawionych na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych.

Jesli na stacji tadowania witgcza sie czerwona kontrolka btedu, nalezy odtgczy¢ robota od stacji tadowania. Przed
ponownym uzyciem poczekaj, az kontrolka na stacji tadowania zmieni kolor na niebieski. Jesli czerwona kontrolka btedu
na stacji tadowania nadal sie $wieci, odtacz zasilanie stacji tadowania i skontaktuj sie z personelem firmy Pudu.

1.2 Instrukcje dotyczace otoczenia pracy

Temperatura $rodowiska pracy: 0°C-40°C (32°F-104°F), wilgotnos¢ wzgledna: < 85% (40°C/104°F)

Temperatura otoczenia w miejscu przechowywania: -20°C-60°C (-4°F-140°F), wilgotnos¢ wzgledna: < 85%,
przechowywac nie dtuzej niz 1 rok

Wymagania wobec $rodowiska pracy:

1. Stacja tadowania musi pracowa¢, stojac na ptaskim i suchym podtozu, tytem do ptaskiej $ciany, przymocowana do
Sciany lub podtoza za pomocg bocznych mocowan.

2. W poblizu dziatajgcej stacji tadowania nie wolno umieszcza¢ zadnych odbijajgcych Swiatto lub przezroczystych
przedmiotoéw, takich jak lustra czy szkto. Jezeli takie warunki sg nieuniknione, Srodowisko pracy moze wymagac¢
pewnych zmian.

3. W poblizu stacji tadowania nie wolno uzywac otwartego ognia ani stosowa¢ materiatéw tatwopalnych.

4. Podczas normalnej pracy urzadzenia nalezy zachowac wolny odstep w granicach 100 cm (3,28 ft) od jego przodu i 50
cm (1,64 ft) od lewego i prawego boku. (patrz rysunek 1)

5. W przypadku jednoczesnego korzystania z wiecej niz jednej stacji tadowania zaleca si¢ umiesci¢ je w odlegtosci co
najmniej 100 cm (3,28 ft) od siebie. (patrz rysunek 2)
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Rysunek 1 Rysunek 2

2. Opis produktu

2.1 Kompletacja produktu

1 x urzadzenie, 1x instrukcja obstugi, 1x certyfikat zgodnosci

2.2 Opis elementéw

@ Plytki metalowej elektrody @ Pokretto pozycjonujace
@ Lampka kontrolna © Interfejs zasilania, DC 29,4V /8 A
© Interfejs zasilania, DC 29,2V / 15 A @ Interfejs zasilania, DC 29,4V /3,5 A
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2.3 Charakterystyka techniczna

Moc wyjéciowa odpowiedniej

tadowarki DC29,4V/35A DC29,4V/8A DC29,2V/15A
Ciezar 3 kg (6,61 funta)

Wymiary (dh. x szer. x wys.) 39,1*%15,9%37,3 cm (15,40%6,26*14,70 cala)

Klasa ochrony IP P20

Temperatura robocza 0°C-40°C (0°F-104°F)

Temperatura przechowywania -20°C-60°C (-4°F-140°F)

Metoda komunikacji Bluetooth

Czestotliwo$¢ transmisji radiowej 2400-2483,5 MHz

3. Uzytkowanie produktu

3.1 Instrukcja uzytkowania

1. Podtgcz tadowarke do oznaczonego ztgcza na stacji tadowania, odpowiadajgcego konkretnemu modelowi (patrz rysunek
1). W tym samym czasie moze by¢ podtaczona tylko jedna tadowarka. Nie podigczaj jednoczesnie dwéch lub wiecej
tadowarek.

29.4V=8A

Rysunek 1

2. Po podtaczeniu ztgcza tadowarki do stacji tadowania mozna wiozy¢ tadowarke do przeznaczonego w tylu celu gniazda
(patrz rysunek 3).

3. Z tytu stacji tadowania znajdujg sie dwa pokretta, ktére pomagajg ustawi¢ stacje tadowania przy Scianie (patrz rysunek
2). Wyreguluj te pokretta zgodnie z powierzchnig $ciany i upewnij sie, ze stacja tadowania jest ustawiona réwnolegle do
Sciany i zostata odpowiednio zabezpieczona. Po prawidtowym umieszczeniu stacji tadowania sprawdz, czy jej przednia
czes$¢ jest skierowana do przodu i podtacz jg do Zrédta zasilania.

+ + Listwa przypodfogowa
\ /
~ Z
| S
Rysunek 2
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. Po podiaczeniu tadowarki do stacji tadowania upewnij sie, ze stacja tadowania zostata umieszczona w bezpieczny sposéb.
Po umieszczeniu robota w stacji tadowania mozna rozpoczac¢ proces tadowania (patrz rysunek 3).

(@)
< <
Rysunek 3
3.2 Lista kompatybilnych produktéw
tadowarka
Produkt
‘ 35A 8A | 15A

FlashBot Nowos¢ Produkt zalecany Produkt niezalecany Produkt niezalecany
T300 Produkt kompatybilny Produkt kompatybilny Produkt zalecany
KettyBot Produkt kompatybilny Produkt zalecany Produkt zalecany
KettyBot Pro Produkt kompatybilny Produkt zalecany Produkt zalecany
PuduBot 2 Produkt kompatybilny Produkt zalecany Produkt zalecany
SwiftBot Produkt kompatybilny Produkt zalecany Produkt zalecany

* Produkt zalecany — tadowarka jest standardowa tadowarka dedykowang dla tego produktu. Jest w stanie odpowiednio
zasila¢ produkt.

* Produkt kompatybilny — tadowarka nie jest standardowa tadowarka dedykowang dla tego produktu. Cho¢ moze
postuzy¢ do tadowania produktu, proces petnego tadowania potrwa dtuzej.

* Produkt niezalecany - tadowarka nie jest kompatybilna z produktem. Nie mozna jej wykorzystywa¢ do tadowania
produktu.

f Aby natadowac stacje tadowania, zaleca sie korzystac ze standardowej tadowarki dostarczanej wraz z robotem. Nie
nalezy podtgczac zadnych nieobstugiwanych produktéw ani tadowarek, poniewaz grozi to uszkodzeniem produktu.

3.3 Opis kontrolki

Staly kolor niebieski Stacja tadowania w normalnym trybie gotowosci, nie taduje (nie jest podtgczona do

robota)
Migajacy kolor zielony Robot zadokowany w stacji tadowania
Staty kolor zielony Stacja tadowania dziata, tadowanie w toku
Staty kolor czerwony Stacja tadowania dziata nieprawidtowo

Do stacji tadowania podtgczono jednoczesnie wiecej niz jedng tadowarke.

Migajacy kolor zo#t,
'gajacy kolor zoity tadowanie nie jest mozliwe. tadowarka nie jest kompatybilna z produktem.

Dtuzszy czas tadowania. tadowarka nie jest standardowg tadowarka dedykowang dla

Staty kolor zotty tego produktu

Migajacy kolor niebieski -

Aktualizacja typu OTA w toku
szybkie miganie jatyp

Migajacy kolor czerwony Aktualizacja typu OTA nie zostaje przeprowadzona prawidtowo

Migajacy kolor niebieski -

) . Potgczenie z siecig Bluetooth zakoriczone powodzeniem
powolne miganie
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3.4 Rozwigzywanie probleméw

Objaw usterki Rozwigzanie

Kontrolka na stacji tadowania nie
wigcza sie

Sprawdz, czy stacja tadowania jest prawidtowo podtgczona do tadowarki.
Zweryfikuj jg pod katem prawidtowego zasilania.

Sprawdz, czy w ztaczu tadowarki nie ma kurzu lub zanieczyszczen, ktére mogtyby
spowodowac blokade. Wytrzyj interfejs zasilania stacji tadowania za pomoca
czystej Sciereczki lub zdmuchnij kurz, ttuszcz i ew. obecne na niej przedmioty przy
uzyciu sprezonego powietrza.

Kontrolka swieci ciggtym
niebieskim Swiattem, lecz

tadowanie nie jest mozliwe.

Upewnij sie, ze robot wymagajacy tadowania znajduje sie na liscie produktéw w
sekgji 3.2 Lista kompatybilnych produktéw”. Stacja tadowania nie rozpoznaje
niestandardowych robotéw ani robotéw pochodzacych od zewnetrznych
dostawcow.

Kontrolka $wieci migajacym,
z6ttym Swiattem, lecz tadowanie
nie jest mozliwe.

Sprawdz, czy do stacji tadowania podtgczono jednoczesnie wigcej niz jedng
tadowarke. Jezeli tak, zachowaj tylko te, ktéra jest potrzebna i odigcz pozostate.
tadowarka nie jest kompatybilna z produktem. Informacje na temat tadowarek
zalecanych dla danego produktu mozna znalez¢ w sekcji 3.2 Lista kompatybilnych
produktéw”. Nastepnie nalezy podtaczy¢ tadowarke do stacji tadowania, co
umozliwi odpowiednie natadowanie produktu.

Kontrolka $wieci ciggtym zéttym
Swiattem, proces tadowania
przebiega powoli.

tadowarka nie jest standardowg tadowarka wchodzgcg w zakres dostawy robota.
Informacje na temat tadowarek zalecanych dla danego produktu mozna znalez¢
w sekgji 3.2 Lista kompatybilnych produktéw”. Nastepnie nalezy podtaczy¢
tadowarke do stacji tadowania, co umozliwi odpowiednie natadowanie produktu.

Kontrolka $wieci ciggtym
czerwonym Swiattem, stacja
tadowania dziata nieprawidtowo,
tadowanie nie jest mozliwe.

Sprawdz stan ptytek metalowej elektrody stacji tadowania. Upewnij sie, ze
na ptytkach metalowej elektrody nie ma zadnych przedmiotéw, ptynéw ani
przeszkéd.

Kontrolka $wieci migajacym,
czerwonym Swiattem, lecz
tadowanie nie jest mozliwe.

Stacja tadowania automatycznie nawigze ponowne potgczenie Bluetooth i wznowi
proces aktualizacji. Poprawne tadowanie stacji tadowania bedzie mozliwe po
pomysinym zakonczeniu aktualizacji. Jesli jednak kontrolka bedzie miga¢ na
czerwono przez dtuzszy czas, a proces tadowania nie rozpocznie sie, prosimy o
kontakt z naszym zespotem obstugi klienta w celu uzyskania dalszej pomocy.

4. Konserwacja

Jesli stacja tadowania jest brudna lub zakurzona, wyczys¢ jg, uzywajgc miekkiej, czystej Sciereczki.

Do czyszczenia stacji tadowania nie nalezy uzywa¢ detergentéw, sprayéw ani zadnych innych $rodkéw chemicznych.

Jezeli doszto do pekniecia elementéw produktu lub ich odksztatcenia itp., odtgcz go od zasilania i bezzwtocznie

skontaktuj sie z serwisem posprzedaznym.
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5. Serwis posprzedazny

Firma Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (zwana dalej Pudu Robotics) zapewnia bezptatny serwis gwarancyjny w
obowigzujgcym okresie gwarancji (moze réznic sie zaleznie od poszczegélnych komponentéw) dla produktéw w
nastepujgcych okolicznosciach, poczawszy od daty aktywacji produktu. Optaty naliczone w ramach serwisu posprzedaznego
pokrywa firma Pudu. Poza okresem gwarancyjnym lub w przypadkach, w ktérych nie przystuguje bezptatna gwarancja,
zostanie pobrana optfata wedle cennika standardowego. Aby skorzysta¢ z ustug naprawy, nalezy zadzwoni¢ pod numer
infolinii serwisu posprzedaznego dostepny na oficjalnej stronie internetowej Pudu Robotics.

5.1 Bezptatna ustuga gwarancyjna

Konserwacja urzadzen dla uzytkownikéw koncowych lezy w zakresie obowigzkéw dystrybutoréw. Firma Pudu Robotics

zapewnia bezptatne cze$ci zamienne i wsparcie techniczne.

Firma Pudu Robotics udziela gwarancji w nastepujacych okolicznosciach:

a. Produkty sg objete okreslonym okresem gwarancji.

b. Wystgpity niespowodowane przez cztowieka wady, ktére uwidocznity sie podczas normalnego uzytkowania.

c. Produkt nie byt poddawany niedozwolonym manipulacjom, naprawiany, narazony na dziatanie wody lub obcych
substancji ani nie ulegt kolizjom czy upadkom.

d. Numer seryjny produktu, etykiety fabryczne i inne oznaczenia sg nieuszkodzone i nie zostaty przerobione.

e. Przedstawiono wazny dowdd zakupu, paragony i numery zamoéwien.

f. Wszelkie uszkodzone czesci wymienione w okresie gwarancyjnym sg wtasnoscig firmy Pudu Robotics.

5.2 Platny serwis posprzedazny

Dystrybutorzy ponosza koszty czesci zamiennych potrzebnych do konserwacji; w ich gestii lezg takze prace konserwacyjne

dla uzytkownikéw koncowych. Firma PUDU zapewnia bezptatne wsparcie techniczne.

W nastepujacych przypadkach firma Pudu Robotics $wiadczy ptatne ustugi naprawcze poza okresem gwarancji:

a. Produkt przekroczyt okres gwarangji.

b. Numer seryjny produktu, etykiety fabryczne lub inne znaki identyfikacyjne zostaty zniszczone lub przerobione, co
uniemozliwia prawidtowg identyfikacje.

c. W przypadku wystgpienia okreslonych zdarzen powodujacych szkody, takich jak kolizje, oparzenia lub przedostanie sie
obcych substancji (np. woda, olej lub piasek), ktére nie sg spowodowane fabrycznymi problemami z jakoscig produktu.

d. W przypadku uszkodzen powstatych w wyniku niedozwolonej modyfikacji, demontazu, otwarcia obudowy produktu lub
samodzielnych napraw przeprowadzanych bez stosowania sie do oficjalnych instrukcji.

e. W przypadku uszkodzer spowodowanych nieprawidtowg instalacja, uzytkowaniem, tadowaniem lub przechowywaniem,
w sposob inny niz zaprezentowany w instrukcji obstugi produktu i przewodniku po instalacji.

f. W przypadku uszkodzen robota dostawczego powstatych w wyniku jego uzytkowania w warunkach przekraczajgcych
dopuszczalny udzwig.

g. W przypadku uszkodzen robota sprzatajgcego powstatych w wyniku stosowania srodkéw czyszczgcych innych niz
oficjalnie zalecane.

h. W przypadku awarii lub uszkodzenia akcesoriéw albo komponentéw innych niz gtéwne czesci objete gwarancja.

i. W przypadku awarii lub uszkodzen powstatych w wyniku zdarzen sity wyzszej (np. trzesienia ziemi, pozary, wojny itp.).

5.3 Kontakt z serwisem posprzedaznym

W razie jakichkolwiek pytan prosimy o kontakt z siedziba gtéwna firmy Pudu Robotics:
E-mail: techservice@pudutech.com
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6. Zgodnos¢ produktu

6.1 Informacje o utylizacji i recyklingu

Celem dyrektywy w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) jest zminimalizowanie wptywu
sprzetu elektronicznego i elektrycznego na srodowisko poprzez zwiekszenie stopnia ponownego wykorzystywania i
recyklingu zuzytego sprzetu oraz ograniczenie jego iloci trafiajgcych na wysypiska. Symbol umieszczony na tym produkcie
lub jego opakowaniu oznacza, iz produkt nalezy po uptywie okresu zywotnosci zutylizowa¢ osobno, nie za$ ze zmieszanymi
odpadami gospodarstwa domowego. Nalezy pamietad, iz utylizacja sprzetu elektronicznego w zaktadach recyklingu
jest obowigzkiem uzytkownika - pomaga bowiem chroni¢ zasoby naturalne. Punkty zbiérki sprzetu elektronicznego i
elektrycznego przeznaczonego do recyklingu powinny sie znajdowa¢ w kazdym kraju. Informacje na temat punktéw
zbiérki odpadéw mozna uzyska¢ we wtasciwych urzedach odpowiedzialnych za gospodarke odpadami elektrycznymi i
elektronicznymi, najblizszych urzedach miejskich oraz w przedsiebiorstwach utylizacji odpadéw gospodarstwa domowego.

6.2 Oswiadczenie o zgodnosci z przepisami Federalnej Komisji tacznosci USA (FCC)
Ponizsze informacje dotyczg firmy Pudu Robotics.
W wyniku badan przedmiotowego urzgdzenia stwierdzono, ze spetnia ono wymagania wobec urzadzen cyfrowych klasy B,
zgodnie z przepisami FCC Rules Part 15. Okreslone w nich wartosci graniczne stuzg zasadnej ochronie przed szkodliwymi
zaktéceniami w instalacjach obiektéw mieszkalnych. Urzadzenie generuje, wykorzystuje i moze emitowac energie radiowa i
jesli nie jest zainstalowane i uzywane zgodnie z wtasciwymi instrukcjami, moze powodowac szkodliwe zaktdcenia tgcznosci
radiowej. Jednakze nie ma zadnej gwarancji, ze zaktdcenia nie wystapig w kazdej instalacji. Jesli urzadzenie wywotuje
szkodliwe zaktécenia dla odbioru radiowego lub telewizyjnego, co mozna ustali¢, wytaczajgc i ponownie wtgczajac
urzadzenie, uzytkownik urzadzenia powinien sprébowac usung¢ przyczyne zaktécerr na ponizsze sposoby:

Zmieniajgc kierunek lub miejsce pracy anteny odbiorczej.

Zwiekszajgc odlegtos¢ miedzy przedmiotowym urzgdzeniem i odbiornikiem RTV.

Podtaczajgc przedmiotowe urzgdzenie do gniazdka elektrycznego w obwodzie innym niz ten, do ktérego jest

podiaczony odbiornik RTV.
+ Zasiegajac pomocy u sprzedawcy lub doswiadczonego specjalisty od techniki RTV.
Przedmiotowe urzadzenie spetnia wymagania przepiséw FCC Rules Part 15. Praca urzadzenia podlega nastepujgcym dwém
warunkom:

Urzadzenie nie moze wywotywac szkodliwych zaktocen.

+ Urzadzenie musi przyja¢ wszelkie zaktécenia odbierane, w tym zaktdcenia, ktére moga skutkowac jego nieprawidtowg

praca.

6.3 Oswiadczenie o zgodnosci z przepisami Industry Canada

Przedmiotowe urzgdzenie spetnia wymagania norm RSS dla urzadzen zwolnionych z obowigzku posiadania koncesji
wydanej przez Industry Canada. Praca urzgdzenia podlega nastepujgcym dwém warunkom:

Urzadzenie nie moze wywotywac zaktécen.

Urzadzenie musi przyja¢ wszelkie zaktocenia, w tym zaktécenia, ktére mogg skutkowac jego nieprawidtowa praca.
L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. Lexploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes:

L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le

fonctionnement.
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Todos os direitos reservados.

Nenhuma organizacdo ou individuo deve imitar, copiar, transcrever ou traduzir o contelido deste manual do utilizador,
parcial ou totalmente, sem o consentimento expresso por escrito da Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., ou distribuir
este manual do utilizador com vista a obter lucro de qualquer forma (eletronicamente ou por fotocdpia, gravacdo, etc.). As
especificacdes do produto e as informagdes fornecidas neste manual do utilizador servem apenas de referéncia e estdo
sujeitas a alteragdes sem aviso prévio. Salvo especificacdo em contrario, este manual do utilizador destina-se a servir de

instru¢des de utilizagdo e nenhuma representagao deve ser considerada como uma garantia de qualquer tipo.

1. Instrucdes de seguranga

1.1 Instrugdes de utilizacdo

Os utilizadores da estacdo de carregamento devem receber formagao profissional por parte da equipa da Pudu ou de
pessoal autorizado pela Pudu.

A estacdo de carregamento deve ser colocada num ambiente interior seco, com uma temperatura normal. E proibido
colocar a estacdo de carregamento numa area com temperaturas elevadas (> 40 °C) para utilizacdo. E proibido expor a
estacdo de carregamento a qualquer forma de dgua ou submergi-la.

Apenas o pessoal da Pudu esta autorizado a desmontar a estacdo de carregamento.

Se a estacdo de carregamento estiver danificada ou a corrente de carregamento for anormal, deixe de usar a estacdo
de carregamento.

Certifique-se de usar o adaptador de corrente original. E estritamente proibido usar adaptadores de corrente ndo
originais para fornecer energia a estacdo de carregamento.

Quando ligar um adaptador de corrente Pudu de modelo diferente a estacdo de carregamento, certifique-se de
que liga um adaptador de corrente a interface indicada na estagdo de carregamento que corresponda ao modelo
especifico. Ligue apenas um adaptador de cada vez. N&o ligue dois ou mais adaptadores ao mesmo tempo.

Proteja cuidadosamente o cabo de alimentacao para evitar puxdes e torgoes.

E estritamente proibido que a estacdo de carregamento colida com objetos estranhos, que lhe possam causar danos.
Néo use a estacdo de carregamento perto de objetos inflamaveis e explosivos.

Se a estagdo de carregamento emitir fumo ou odor a queimado, significa que ndo est4 a funcionar corretamente.
Desligue imediatamente a alimentacdo da estacdo de carregamento e contacte o pessoal da Pudu.

N&o mova a estacdo de carregamento arbitrariamente quando estiver a ser utilizada e use-a no local de carregamento
designado.

A utilizacdo desta estacdo de carregamento é estritamente limitada a robds de entrega fabricados pela Pudu Robotics.
A utilizacdo com produtos de outras empresas € proibida.

E estritamente proibido armazenar ou trabalhar em &reas expostas  luz solar direta.

Se surgir uma luz vermelha anormal na estacdo de carregamento, separe o robd da estacdo de carregamento.
Aguarde até que a luz da estacdo de carregamento fique azul antes de a utilizar novamente. Se a luz vermelha anormal
continuar presente na esta¢do de carregamento, desligue a fonte de alimentacdo da estacdo de carregamento e
contacte o pessoal da Pudu.

1.2 Instrugbes ambientais

Temperatura do ambiente de funcionamento: 0 °C-40 °C, humidade relativa: < 85% (40 °C)

Temperatura do ambiente de armazenamento: -20 °C-60 °C, humidade relativa: < 85%, armazenamento por 1 ano.

Requisitos do ambiente de funcionamento:

1. A estacdo de carregamento deve ser colocada num local plano e seco, com a parte posterior contra uma parede
plana, e fixada a parede ou ao piso através de componentes de ligagdo laterais.

2.N&o devem existir pecas refletoras ou transparentes, tais como espelhos ou vidro, perto da estacdo de
carregamento em funcionamento. Se ndo for possivel evitar esta situagdo, devem ser efetuados alguns ajustes ao
ambiente de funcionamento.

w

N&o sdo permitidas chamas abertas ou materiais inflamaveis perto da estacdo de carregamento.

Durante o funcionamento normal, mantenha um espago livre e desobstruido de 100 cm a frente e de 50 cm nos
lados esquerdo e direito. (consulte a Figura 1)

Se estiver a ser utilizada mais do que uma estacdo de carregamento ao mesmo tempo, recomenda-se que as
esta¢des sejam colocadas a uma distancia minima de 100 cm. (consulte a Figura 2)

»

»n
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2. Introducgao ao produto

2.1 Lista de embalagem

1 maquina, 1 manual do utilizador, 1 certificado de conformidade.

2.2 Aparéncia

@ Placas de elétrodos metalicos @ Botdo de posicionamento
@ Luzindicadora © Interface de alimentagéo, 29,4V CC/ 8 A
© Interface de alimentacéo, 29,2V CC/15 A @ Interface de alimentagao, 29,4 V CC/3,5 A
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2.3 Parametros de desempenho

Funcéo Descrigao

Saida de poténcia do adaptador

aplicavel 29,4V CC/35A 29,4V CC/8A 29,2V CC/N5A
Peso 3kg

Dimensdes (CxLxA) 39,1x15,9x37,3 cm

Classificagao IP 1P20

Temperatura de funcionamento 0 °C-40 °C

Temperatura de armazenamento -20 °C-60 °C

Método de comunicagdo Bluetooth

Frequéncia de transmissdo 2400-2483,5 MHz

3. Utilizar o produto

3.1 Instrucdes de utilizacdo

1. Ligue um adaptador de corrente a interface indicada na estagdo de carregamento que corresponda ao modelo
especifico (consulte a Figura 1). Ligue apenas um adaptador de cada vez. Ndo ligue dois ou mais adaptadores ao mesmo
tempo.

29.4V=8A

Figura 1

2. Depois de ligar a interface do adaptador de corrente a estacdo de carregamento, pode introduzir o adaptador na
ranhura designada (consulte a Figura 3).

3. Na parte traseira da estagdo de carregamento, encontrara dois botdes que ajudam a posicionar a estagdo de
carregamento contra a parede (consulte a Figura 2). Ajuste esses botdes de acordo com a superficie da parede para
garantir que a estacdo de carregamento fica paralela a parede e posicionada em seguranca. Depois de colocada
corretamente, certifique-se de que a parte frontal da estacdo de carregamento estd voltada para a frente e ligue-a a
fonte de alimentagdo.

1 1 Rodapé
\ /
~ y
| S
Figura 2
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4. Depois de ligar o adaptador de corrente a estacdo de carregamento, certifique-se de que a estacdo de carregamento
estd posicionada em seguranca. Assim que o robd estiver na estagdo de carregamento, pode iniciar o carregamento
(consulte a Figura 3).

Figura 3

Adaptador de corrente

Produto
8A

FlashBot Nov° Recomendado N&o recomendado Né&o recomendado
T300 Compativel Compativel Recomendado
KettyBot Compativel Recomendado Recomendado
KettyBot Pro Compativel Recomendado Recomendado
PuduBot 2 Compativel Recomendado Recomendado
SwiftBot Compativel Recomendado Recomendado

* Recomendado — O adaptador de corrente é o adaptador de corrente padrdo para o produto. Pode carregar o produto
perfeitamente.

* Compativel — O adaptador de corrente ndo é o adaptador de corrente padrdo para o produto. No entanto, pode ser utilizado
para carregar o produto, mas o carregamento completo demorara mais tempo.

* N&o recomendado — O adaptador de corrente ndo é compativel com o produto. Nao pode ser utilizado para carregar o produto.

Recomenda-se a utilizagdo do adaptador de corrente padrdo fornecido com o robd para ligar a estagdo
de carregamento para carregar. Ndo ligue produtos ou adaptadores de corrente ndo compativeis, caso
contrério, pode causar danos ao produto.

3.3 Descrigao da luz indicadora

Estado Descrigao

Estacdo de carregamento em modo de espera normal, ndo esté a

Azul constante - A
carrega (ndo ligada ao robd)

Verde intermitente Ancoragem do rob6 na estagdo de carregamento.
Verde constante Estacdo de carregamento em funcionamento, carregamento em curso
Vermelho constante Anomalia na estacdo de carregamento

Esta ligado mais do que um adaptador de corrente ao mesmo tempo
a estacdo de carregamento.

N&o é possivel carregar. O adaptador de corrente ndo é compativel
com o produto.

Amarelo intermitente

Duragdo de carregamento prolongada. O adaptador de corrente ndo é

Amarelo constante <
o adaptador de corrente padrdo para o produto.

Azul intermitente — intermiténcia rapida OTA em curso
Vermelho intermitente Anomalia na atualizacdo OTA
Azul intermitente — intermiténcia lenta Ligacao Bluetooth bem-sucedida
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3.4 Resolucdo de problemas

Sintoma de avaria Solugdo

Aluz na estagdo de
carregamento ndo se acende

Verifique se a estacdo de carregamento esta firmemente ligada ao adaptador de
corrente para garantir uma ligacdo de energia adequada.

Inspecione a interface do adaptador de corrente quanto a existéncia de poeira
ou detritos que possam estar a bloqueé-la. Use um pano limpo para limpar a
interface de alimentacdo da esta¢do de carregamento ou use uma lata de ar
comprimido para remover poeira, gordura ou objetos estranhos.

Aluz indicadora fica azul
constante, mas ndo carrega

Certifique-se de que o robd que pretende carregar esta incluido nos produtos
indicados na seccdo “3.2 Lista de produtos compativeis”. A estacdo de
carregamento ndo reconhece robds ndo padrdo ou de terceiros.

A luz indicadora fica amarela
intermitente, ndo é possivel
carregar

Verifique se esté ligado mais do que um adaptador de corrente ao mesmo tempo
a estacdo de carregamento. Se for o caso, mantenha apenas o que necessita e
retire os outros.

O adaptador de corrente ndo é compativel com o produto. Consulte a sec¢do “3.2
Lista de produtos compativeis” para obter informag&es sobre o adaptador de
corrente recomendado para o seu produto e ligue-o a estacdo de carregamento a
fim de efetuar um carregamento adequado.

A luz indicadora fica amarela
constante, o progresso do
carregamento é lento

O adaptador de corrente ndo é o adaptador de corrente padrao fornecido

com o robd. Consulte a secgdo “3.2 Lista de produtos compativeis” para obter
informacdes sobre o adaptador de corrente recomendado para o seu produto e
ligue-o a estacdo de carregamento a fim de efetuar um carregamento adequado.

Aluz indicadora fica vermelha
constante, anomalia na estagdo
de carregamento, ndo é possivel
carregar

Inspecione o estado das placas de elétrodos metalicos da estagdo de
carregamento. Certifique-se de que as placas de elétrodos metélicos ndo contém
objetos estranhos, liquidos ou obstrugdes.

Aluz indicadora fica vermelha
intermitente, ndo é possivel
carregar

A estacdo de carregamento iniciarad automaticamente uma nova ligacdo ao
Bluetooth e retomara o processo de atualizacdo. Apos a atualizacdo ser bem-
sucedida, a estacdo de carregamento poderd carregar normalmente. No entanto,
se a luz indicadora continuar vermelha intermitente por um longo periodo e ndo
carregar, entre em contacto com nossa equipa do servico de apoio ao cliente
para obter mais assisténcia.

4. Manutencao

Se a estacdo de carregamento estiver suja ou com pd, use um pano macio e limpo para a limpar.

N&o use detergentes, sprays ou quaisquer outros produtos quimicos para limpar a unidade da estacdo de

carregamento.

Em caso de fissuras, deformacdo, etc. desligue a alimentagdo e entre de imediato em contacto com o servigo pds-

venda.
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5. Servico pés-venda

A Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (doravante denominada Pudu Robotics) fornece servigo de garantia gratuito dentro
do periodo de garantia efetivo (o periodo de garantia pode variar para diferentes componentes) para produtos nas
seguintes condi¢des a partir da data de ativagdo do produto. As taxas incorridas pelo servico pés-venda serdo cobertas
pela Pudu. Para além do periodo de garantia ou em quaisquer circunstancias ndo cobertas pela garantia gratuita, sera
cobrada uma determinada taxa de acordo com o preco normal. Ligue para a linha de apoio pds-venda indicada no website

oficial da Pudu Robotics para servicos de reparagao.

5.1 Servigo de garantia gratuita

Os distribuidores sdo responséveis pela manutencao para utilizadores finais. A Pudu Robotics fornece pecas sobressalentes

para manutencéo e suporte técnico gratuitos.

A Pudu Robotics oferece garantia nas seguintes condigdes:

a. Os produtos estdo dentro do periodo de garantia especificado.

b. Aocorréncia de problemas de qualidade ndo causados pelo homem em condi¢des normais de utilizagdo.

c. O produto nao foi submetido a adulteracdo ndo autorizada, reparagdo, exposicdo a dgua ou substancias estranhas,
nem sofreu colises ou quedas.

d. O numero de série do produto, as etiquetas de fabrica e outras marcages ndo estdo danificadas nem foram alteradas.

e. Comprovativo de compra valido, recibos e niumeros de pedido fornecidos.

f. Quaisquer pecas danificadas substituidas durante o periodo de garantia pertencem a Pudu Robotics.

5.2 Servigo pds-venda pago

Os distribuidores devem pagar pelas pecas sobressalentes para a manutencéo e sdo responsaveis pela manutencao para o

utilizador final. A PUDU fornece suporte técnico gratuito.

A Pudu Robotics fornecera servigos de reparagdo pagos fora da garantia nas seguintes condigdes:

a. O produto esté fora do periodo de garantia.

b. O numero de série do produto, etiquetas de fabrica ou outras marcas de identificacdo foram rasgadas ou alteradas,
impedindo a identificacdo adequada.

c. Incidentes que causaram danos, como colisdes, queimaduras ou entrada de substéncias estranhas (como agua, 6leo ou
areia), que ndo sdo atribuidos a problemas inerentes a qualidade do produto.

d. Danos resultantes de alteracdes ndo autorizadas, desmontagem, abertura do invélucro do produto ou reparacdes
realizadas sem orientacao oficial.

e. Danos causados por instalagdo, utilizacdo, carregamento ou armazenamento incorretos que ndo estejam em

conformidade com as instrugdes fornecidas no manual do utilizador e no guia de instalagdo do produto.

f. Danos ao robd de entrega resultantes da utilizacdo do mesmo para além da sua capacidade de peso designada.
g. Danos causados pela utilizacdo de produtos de limpeza ndo recomendados oficialmente.
h. Avarias ou danos em acessérios ou componentes que ndo sejam as principais pecas cobertas pela garantia.

i. Avarias ou danos decorrentes de eventos de forca maior (por exemplo, terremotos, incéndios, guerras, etc.).

5.3 Contactar o servigo pds-venda

Se tiver alguma duvida, entre em contacto com a sede da Pudu Robotics:

E-mail: techservice@pudutech.com
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© 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Bce npaBa 3aljuiieHsl.

Hwukakasa opraHusauuns nanm oTaesnbHoe JIMLO He MMeKT npaBa MMUTUPOBAaTb, KOMNMPOBAaTb, NepenucbiBaTte UIn
nepeBOANTL COZepXaHue AaHHOro PyKOBOACTBA MO/b30BaTeNd, YaCTUYHO UAN MONHOCTLIO, 6€3 NMCbMeHHOro
paspewteHuns Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd., nnn pacnpoctpaHaTb AaHHOe pyKOBOACTBO MOJb30BaTeNs C LeNbio
nosfyyYeHns NpubbIM N06LIM CNOCO60M (3NEKTPOHHO NAW MyTeM $OTOKOMUPOBAHWS, 3anncK U T.4.). TexHuyeckne
XapakTepucTuku nNpoAykTa v MHopmaums, cogepxallmecs B 3TOM PyKOBO/ACTBe MoJib30BaTeNs, NpuBeAeHbl TObKO
ANA CNPaBOYHbIX Lieneli U MOryT MeHATbCs 6e3 yBegomMneHvs. Ecin He ykasaHo VHOe, 3TO PyKOBO/ACTBO Mo/b30BaTeNs
npegHa3sHa4yeHO TO/NbKO B KayecTsBe MHCprKLI,MVI no NpyMeHeHWt, N HUKaKoe 3asiB/ieHe He AO0JIXKHO CHUTaTbCA
rapaHTueii kakoro-1m6o poaa

1. UHcTpyKLUUM no 6e3onacHOCTU

1.1 IHCTpYKUMKM Mo 3KcnayaTaumn

+ TMMonb3oBaTenu 3apsgHoONi CTaHLMM AONKHBLI NPORTH NpodeccmoHanbHoe obyyeHune y coTpyaHVKoB Pudu nawn
YNONTHOMOYEHHbIX UMW NTNL,.

+  3aps4Has CTaHuWs JONXHa 6biTb pa3MellieHa B CYXOM MOMELLEHMMN C HOPMaNbHOM TeMnepaTypoii. 3anpelyeHo
pa3mellaThb 3aps/HYI0 CTaHLMIO A1 NCMOIb30BaHMSA B 30He C BbICOKOW TemnepaTypoii (> 40 °C). He gonyckaeTcs
BO3/eliCTBIE BOAbI Ha 3apsAHYHO CTaHLMIO, @ TakKe ee Morpy>keHne B BOAY.

+  Pa36opky 3apsHON CTaHLMN MOTYT BbIMONHATH TONLKO COTPYAHUKM KoMAaHuy Pudu.

+  Ecnvi 3apsigHast CTaHLyist MOBPeX/eHa Vv TOK 3apsiAkvi aHOMaseH, NpekpaTnTe NCMosib30BaHMe 3apsAAHOM CTaHLMM.

- 0O6s3aTtensHoO |/|C|'|0ﬂb3yI7ITe OpVII'VIHa/]beII7I afianTep NMUTaHWA, CTPOro 3anpeLeHo NCNobL30BaTb HEOPUTUHAaNbHbIE
afanTepbl ANs MUTaHUS 3apPSAHON CTaHLMUM.

- lpwv nogkntoyeHnn agantepa nutaHua Pudu apyroid MoAenn K 3apsiiHON cTaHLMK y6eAnTecb B COOTBETCTBUMN
MapKVpoBKM NHTepdelica Ha 3apsSAHON CTaHLMKM U MOAeNu aganTepa nuTaHus. MoAkaoUaiTe ToNbKO OAVH aganTep
3a pas. He nogk/toyaiiTe ABa nnwv 6osiee afanTepoB 04HOBPEMEHHO.

+ TwaTenbHO 3aLyMLLaliTe CUNOBOV KabeNb OT HATSIXKEHVIS 1 CKPYYMBaHUS.

N He AOHyCKaﬁTE noBpexaeHna 3ap9|p,H0|7| CTaHUMWn B pe3synbtaTe CTONKHOBEHWI C MOCTOPOHHUMK NpeameTamin.

+ 3anpelyaeTcs NoNb30BaThCsA 3apsAHON CTaHUMER PSAAOM C NErKoBOCMNAMEHSOLWUMUCS U B3PLIBOONACHBLIMMU
maTepuanamu.

+ ECn 13 JOK-CTaHLMM MCXOAUT AbIM UM 3aMax ropeHusi, 3To 03HauaeT, UTo JOK-CTaHLMUs HencrnpasHa. B Takom cydae
HeMeZANeHHO OTK/IIoYMTe NTaHre 1 06paTnuTech K mepcoHany komnaHum Pudu.

+  He nepemeLyaiite 3apsgHyt0 CTaHLMIO NPOU3BO/LHO BO BPEMS UCMO/b30BAHWS, UCMOMb3YiiTe 3apsiAHY0 CTaHLMIO B
yKa3aHHOM AN 3apsjKku mMecTe.

+  [laHHas 3apsifHasi CTaHUMS NpejHasHayveHa Ans UCMo/b30BaHMs TObKO C Po60TaMu-40CTaBLLKAMV MPOM3BOACTBA
Pudu Robotics. Micnonb3oBaHve 3apsAHON CTaHLMW C MPOAYKLMER Apyrvix KOMMaHWI 3anpeLleHo.

+  CTporo 3amnpeLLyeHo XpaHnTb UK paboTaTk B MECTax, NoABEPKEHHbIX MPSIMOMY COJTHEUHOMY CBETY.

+  Ecnv Ha 3apagHoli CTaHUMW CBETUTCS KPaCHbIA MHAMKATOP aHOManbHOW paboThl, OTCOeAMHUTE po6oTa OT 3apsiAHON
cTaHumu. Mepes NOBTOPHbLIM UCMO/b30BaHNEM 3apsiAHON CTaHLMM AOXKANTECh, MOKA MHAMKATOP HE 3aropnTCs CUHIM.
Ecnu Ha 3apﬂAHOI7I CTaHUMM NPOAO/IDKAET CBETUTLCA KpaCHbIVI VHAMKaTop aHOMasnbHoM pa6OTbI, OTKNKUUTE 3apAagHyro
CTaHLMIO OT MUTAHWS 1 CBSKUTECH C NepcoHanom Pudu.

1.2 IHCTPYKLMW B OTHOLLEHWI YCNOBUIA 3KCrlyaTaumm

+  TpebosaHusa K TemnepaType no mMecty skcnayaTtaumm: 0 °C - 40 °C, oTHocuTebHas BAaXHOCTb: < 85 % (40 °C)
+  Temnepatypa okpyxatoLeit cpesbl npu xpaHeHnu: -20 °C - 60 °C, oTHoCUTeIbHAs BNAXHOCTb: < 85 %, xpaHeHue 1 rog,.
+  Tpe6oBaHWs K yC/I0BMAM 3KCNayaTaLum:

1. lns MCNoNb30BaHWA 3apsAHON CTaHLMeli OHa Ao/XHa 6biTh pa3mellieHa Ha POBHO 1 CyXoli MOBEPXHOCTW, CBOell

3a/iHeil CTOPOHOI obpallieHa K MNoCKol CTeHe 1 NpUKperieHa K CTeHe UAM K OCHOBaHMIO C MOMOLLbI0 60KOBbIX

CoeAVHNTENbHbIX 3/IeMEHTOB.

He paspeluaeTcs pacnonaratb psAoM € paboTatolleil 3apsaAHO cTaHUMeli oTpaxatoLme Uan npospaydHble
npeamMeThbl. ECIK 3TO YCNOBME HEBO3MOXHO BbIMONHUTL, TPEBYIOTCH HEKOTOPbIE M3MEHeHUs YCI0BUIA SKCnayaTauum.

. SanpemaeTCﬂ pa3meliatb NCTOYHUKU OTKPLITOro NaamMeHu 1Uan nerkosocrnjiamMmeHsarowmecs matepmansl paiom c
3apagHol cTaHLmen.

Bo BpeMsi HopManbHoOI paboTsl B paguyce 100 cm Bnepean 1 50 cM BNeBO 1 BMPaBO A0/KHO 6bITb OTKPbLITOE 1

cBobogHoe npocTpaHcTBo. (CMm. puc. 1.)

. Ecm oHOBpeMeHHO MCMonb3yeTcst HeCKONbKO 3apsAHbIX CTaHLMI, peKoMeHAyeTcs pa3MeLlaTb NX Ha paccTosHUN
He meHee 100 cm apyr ot gpyra. (Cm. puc. 2.)
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2. KpaTKune cBeaeHUA o NpoAayKTe

2.1 YNakoBOUYHbIV INCT

MalumHax1, pyKoBOACTBO Mnosib3oBaTensx 1, cepTupukaTt cooTBeTcTBMSAX 1.

2.2 BHewWHW BUA,

o MeTannnyeckunii NNacTMHYaTbIN 31eKTPos, o Pyuka no3unumoHnpoBaHus
Q CBeToAMOAHbIV MHAMKATOP e NHTepdelic nutaHus, 29,4 B/ 8 A nocT. Toka
© VHTepdeiic nutaHwns, 29,2 B/ 15 A nocr. Toka @ VHTepeiic nuTanws, 29,4 B/ 3,5 A nocr. Toka
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2.3 TexHNn4Yeckue xapaKTepucTukm

OnucaHue

BbIXOAHaﬂ MOLLHOCTb

29,4B/3,5Anocrt. ToKa 29,4 B/ 8 Anocr. Toka 29,2 B/ 15 A noct. Toka

COOTBETCTBYHOLLEro agantepa

Macca 3«kr

FabapuTHble pasmepsl ([ x LU x B) 39,1*%15,9*37,3 cm

Knacc 3awunTel P20

[lInanasoH paboumnx TemnepaTyp 0°C-40°C

[lnanasoH Temneparyp

-20°C-60 °C
XpaHeHns
MeToza KOMMyHUKaL U Bluetooth
YactoTta nepegauun 2400-2483,5 MIy,

3. Ucnonb3oBaHMe NpoayKTa

3.1 IHCTpyKLUMK No 3KCryaTaumm

1. Mpwv NoAKOYEHNM aganTepa NMUTaHUs K 3apsAHON CTaHUMK y6eanTech B COOTBETCTBUM MapKUPOBKY UHTepderica
Ha 3apsAjHOV CTaHLVW 1 MOJENN aaanTepa NUTaHWs (cM. puc. 1). MoakatovaiiTe TONbKO OANH ajanTep 3a pas. He
NoAKtoYaiiTe ABa vnu 6onee aganTepos O4HOBPEMEHHO.

29.4V=8A

Puc. 1

2. Mocne nogknoveHns nHTepdelica ajantepa NMTaHUA K 3apsiAHOM CTaHUMK Bbl MOXeTe BCTaBWUTb ajganTep B
npeaHa3HayYeHHbI A5 3TOro pasbem (cM. puc. 3).

3. Ha 3agHeli cTopoHe 3apsiAHOL CTaHLMM PacnosioXeHbl ABe pyyku Ans pukcaumm cTaHumMm y cTeHbl (cM. puc. 2). C
MOMOLLbI0 pyyek 3adUKCMpyiiTe 3apaaHY0 CTaHLMIO y CTeHbl, OTPery1nMpoBaB vx NnosioxeHue Tak, YTobbl oHa 6bina
napannenbHa CTeHe 1 HaZleXXHOo 3akperneHa. Mocie pasMeLleHns 3apagHON CTaHLMK y6eanTech, YTO ee nepeaHss
YaCTb HanpaBs/eHa Brepes, v NOAK/UNTE ee K UCTOUHUKY MUTaHUA.

t t NanHTyC
~ y.a
| S
Puc. 2
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4. NMocne NOAKNOYUEHNs aganTepa NUTaHWs K 3apsiBHO CTaHLMK Y6eAnTeCh, UTO 3apsiAHas CTaHLMUS HaAEXHO 3aKpereHa.
Mocne NapkoBKM Ha 3apsiAHOV CTaHLMV PO6OT MOXeT HauaTb 3apsiaKy (CM. puc. 3).

Puc. 3

ApanTtep nuTaHus

8A
FlashBot Ne" PekomeHayeTcs He pekomeHgyeTcs He pekomeHpayeTca
T300 CoBMecCTUMbIN CoBMecTVMbIN PekomeHayeTca
KettyBot CoBMecTUMBIN PekomeHgyeTca PekomeHayeTca
KettyBot Pro CoBMeCTUMBbIN PekomeHgyeTcs PekomeHayeTca
PuduBot 2 CoBmecCTVMBbIN PekomeHgyeTcs PekomeHayeTca
SwiftBot CoBMeCcTUMBIN PekomeHpayeTcs PekomeHayeTcs

* PekomeHgyeTcs: ajanTtep NUTaHUS SBASETCA CTaHAAPTHLIM ajanTepoM NUTaHUS AN AaHHOro NpoaykTa. 3apsiAka
NpOAYyKTa OCYLLEeCTBNAETCS HaANeXaLMM 06pasoMm.

* COBMeCTVMbIA: agantep NUTaHWs He ABASETCS CTaHAAPTHLIM afanTepoM NUTaHWUSA ANS AaHHOTO NpoaykTa. 3apsiAka
NpoAyKTa BO3MOXHA, HO /151 MOJIHOM 3apsiAkn NoTpebyeTcst 60/bLUe BpeMeHU.

* He pekoMeHzyeTcs: aanTep NUTaHNs HECOBMECTUM C MPOAYKTOM. 3aps/ka NposyKTa HEBO3MOXHa.

N5 NoAKNoYeHVIs 3apsiAHON CTaHLMV PEKOMEH/YeTCst UCMo/b30BaTh CTaHAAPTHLIV aganTep NUTaHWs 13
A KOMMieKTa NocTaBKku po6oTa. He nogkniovalite HenoaaepxrBaemble NPOAYKTLI UV aJanTepbl NUTaHUS,
TaK Kak 3TO MOXeT NPUBECTY K MOBPEXAEHMIO NPOAYKTa.

3.3 OnuncaHve CBeTOAMOAHOIO NHAMKATopa

CraTyc caHune

3apsAHas CTaHLVWs B 06bIYHOM peXnMe OXMAAHWS, He 3apskaeTcst

roput cHUm
(He nogkntoUveHa Kk poboTy)

MviraeT 3efieHbIM PO60T NapKyeTcs Ha 3apsSAHON CTaHLMM
TopuT 3eneHbIM 3apsigHast cTaHuys paboTaert, AeT 3apsiaka
TopuT KpacHbIM AHOMa/IbHOE COCTOsIHNE 3apSAHON CTaHLMM

K 3apﬂAHOVI CTaHU O AHOBPEMEHHO MOAK/IH0YEHO HECKO/TIBKO aAanTepoB NUTaHUA.

MwraeT xenTbim
3apsjka HeBO3MOXHa. AganTep NMTaHNsA HECOBMECTUM C MPOAYKTOM.

[Ansi 3apsaaku TpebyeTcs 6onblue BpeMeHW. AjanTep NUTaHUs He SBASETCs

ropuT Xxentsim
CTaHAAPTHBIM AN18 JaHHOTO NPoJAyKTa.

MwuraeT cHUM (6bICTPO) BbINONHSAETCA 06HOBNEHME NMPOLUVBKY MO BO3AYyXY

MuraeT KpacHbIM C60ii Npy 0GHOB/IEHUM MPOLLBKM MO BO3AYXY

MwuraeTt cHUM (Mea/IeHHO) YcnewHoe nogkntoueHue no Bluetooth
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3.4 YcTpaHeHve Henonagjok

Mpn3HaK HemcnpaBsHO PeweHuve

He ropvT cBETOANOAHbIN
WNHANKATOP Ha 3apsigHoOV

cTaHumMm

Y6eaunTech, YTO 3apsiHas CTaHLMA HaAeXHO NOAK/I0UeHa K ajanTepy nuTaHus,
4TO6bI 06ECNeUnTh NPaBUIbHOE NOAKNIOUEHIE K 31eKTPOCeTH.

MposepbTe VHTepdeiic aganTepa MUTaHUA Ha HaUYKUe NbIAV UK Mycopa.
MpoTpute NHTEpENiC NMTaHNSA 3aPAAHON CTAHLMN YUCTOW TKaHbIO WU O4NCTHTE

€ro OT Mb1n, X1pa N MOCTOPOHHUX NMPegMeTOB C MOMOLLbIO OKATOro Bo3ayxa.

MHANKATOP ropuT CUHUM, HO

3apsjKa He BbIMOoHAETCA

Y6eauTech, 4TO 3apsikaeMblii pO60T ykasaH B CNCke COBMECTUMbIX MPOAYKTOB
B pasgene 3.2 «CN1cok COBMECTUMbIX MPOAYKTOB». 3apsiiHas CTaHLMs He

pacrnosHaeT HecTaHAAPTHbIX POBOTOB MV POGOTOB CTOPOHHIX MPOV3BOANTENEN.

MHAnKaTOp MUraeT XenTbiM,

3apsjKa He BbIMOoHAETCA

Y6eanTech, YTO K 3apsiAHOM CTaHLMM NOAK/IHOYEH TOMLKO OANH agantep
nuTaHus. ECNn 3TO He Tak, 0CTaBbTe TONBbKO HYXHbI 1 OTKOYNTE OCTasbHble.
AsanTep NUTaHUS HECOBMECTUM C NPOAYKTOM. /115 o6ecneyeHuns NpaBuabHon
3apsAKN 03HAKOMBTECH C pa3jenoMm 3.2 «CrnMcok COBMECTUMbIX MPOAYKTOB» 1
MOAKNOUNTE K 3apSAHON CTaHLMN PeKOMEH0BaHHbIV agantep NUTaHus Ans

BalLEero npogykTa.

MHANKaATOP ropuT XenTbim,

3apsjka naet MmegneHHo

AzanTtep NUTaHWs He ABAAETCA CTaHZapPTHLIM ajanTepoM NUTaHUSA 13
KOMMieKTa NocTaBku JaHHOro poboTa. lns obecneveHns NpaBuIbLHOW
3apAAKN 03HaKOMbTECh C pa3genoM 3.2 «CNmncok COBMeCTVMbIX MPOAYKTOB» 1
nogknwyunTe K 3apﬂAHOI7I CTaHumnn peKOMeHAOBaHHbIIZ ajanTtep NUTaHna ana

Ballero NpoAykTa.

MHAVKaTOP ropuT KpacHbIM,
3apsifHas CTaHLMS HeMcnpaBHa,

3apsjKa He BbIMoHAETCA

MpoBepbTe COCTOAHVE MeTaNANYeCcKMX NAaCTUHYaTbIX 31eKTPOAOB 3apsgHO
CcTaHuMK. Y6eamnTecb B OTCYTCTBUM MOCTOPOHHWX NPeAMETOB, XXUAKOCTeR naun

I'Ipel'IﬂTCTBl/lﬁ Ha MeTanInvyecknx naacTuH4YaTbIX 31eKTpoAax.

MHankaTop Muraet KpacHbIM,

3apsjka He BbINoHAeTCA

3apsiiHas CTaHLWS MbITAeTCH aBTOMAaTUYECKN NePenoaKIUmnTLCs K Bluetooth n
BO306HOBWTL NpoLecc 06HOBNeHUs. [oce ycnelHoro 06HoBNeHS 3apsifHas
CTaHLMsi BO306HOBUT paboTy B 06bIMHOM pexuMe. OAHAKO eCav MHANKATOP

NpOoAO/HKaeT MUTaTb KPacHbIM B TeYeHVE JINTE/IbHOro nepmnoja v 3apsjka He

BbINO/IHAETCA, O6paTVITer B Hawly Cl'ly)K6y MOAAEPXKN K/INEHTOB.

4. TexHn4eckoe o6cny>kmuBaHme

+  Ecnv 3apsgHas CTaHLVWS 3anbIIUTCA VAN 3arPs3HUTCS, NPOTPUTE ee MATKOA YMCTOM TKaHbHo.

+  He npumeHsiiTe MotoLLMe CPeACTBa, CNpen NN Apyre XMMmnyeckme npoAyKTbl A1 YNCTKM 3apsAHOM CTaHLMN.

+ Mpu 06HapyXeHUN Ha 3apsaHON CTaHUMN TpewmH, AedopMaLmin U T. 4. OTKAOUYUTE MUTaHWE U HEMEeANEeHHO

obpaTuTech B OTAe/ MOCAeNpPOoAaXHOro 06Cy>KNBaHNS.
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5. MocnenpopaxHoe ob6cny>XmBaHue

KomnaHust Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (aanee — Pudu Robotics) npegoctaBnsieT 6ecnnaTHoe rapaHTuiiHoe
O6C}'Iy)KVIBaHVIe npoaykuunun B TeyeHune AeﬁCTByDLquO FapaHTMVIHOI’O Cpoka (KOTOprI7I MOXeT pa3nnyaTtbca ANd
pa3HbIX KOMMOHEHTOB) NPV CNeAyHLMX 06CTOATeNLCTBAX C AaTbl aKTVBaLMW NpojykTa. CTOMMOCTb NOCAENPOAaXHOro
o6CnyxnBaHUA B 3TOM ciydae byaeT Bo3melleHa komnaHuel Pudu. Mocie okoOHYaHUA rapaHTUIHOro cpoka unm
npv NpoYnx o6CToATeNbCTBAX, He MOMNajatoLnX Noj yCNoBUa 6ecniaTtHoro rapaHTUinHoro o6cnyxmusanus, éyset
B3MaTbCA onpejeneHHaa cymMma B COOTBETCTBUU C AEVICTByIOLqMMM pacueHkamMun. Mo3BoHUTE Ha HOMep ropﬂqe|7| NNHNN
nocnenpojaxHow NogAepXKH, ykasaHHbI Ha opuLmanbHOM caiiTe Pudu Robotics, UTo6bl 3aKkasaTk yCayrvi Mo peMoHTY.

5.1 becnnaTHoe rapaHTUIHOe 06CNyXMBaHNe

TexHM4Yeckoe o6CcnyXmBaHMe KOHEYHbIX NOoAb30BaTenell ocylecTBaseTcs AuctpubbtoTopamu. Pudu Robotics

npejocTasnseT 6ecrnnaTHbIe 3anacHble HacTy 1 TEXHUYECKYIO NMoAAePXKY.

Pudu Robotics npegoctaBnsieT rapaHTUiiHOE 06C/yXBaHME B CIeAYHOLLINX CyYasiX:

a. [apaHTWiHbIV CPOK NPOAYKTa He 1CTek.

6. BO3HUKAN He 06yc/NOB/eHHble YenoBeyecknm GakTopom npobiemMbl C Ka4eCTBOM Mpu COBNOAEHUMN YCNOBUIA
aKcnnyaTaumu.

B. I'Ipop,yKT He mMeeT C/1eJ0B HeCaHKUVMOHPOBAHHOIoO BMeLLaTe/IbCTBa, PeMOHTa, BO3AEI7ICTBI/IF| BO/bl N MOCTOPOHHNX
BeLLeCTB, a Takxe CTONIKHOBEHWI 1an nazeHuii.

r. CepwiiHblii HOMep, 3aBOACKME STUKETKM U Apyrasi MapkKUpoBKa He MoBpeX/AeHbl U He N3MeHeHbI.

4. MpepocTaBneHbl AeNCTBUTENbHbIE A0Ka3aTeNbCTBa MOKYMKY, YeKW 1 HOMepa 3aka3oB.

e. Bce noBpexjeHHble AeTanu, 3aMeHeHHble B Te4eHe rapaHTUIAHOro cpoka, nprHaanexat Pudu Robotics.

5.2 MnaTHoe noc/ienpoAaXkHoe o6eyXXKnBaHvie

ﬂVICTpI/IGbK)TOpr 0navynBaroT 3anacHble YacTu U OCYLLLeCTBASAIOT TeXHU4Yeckoe 06CI‘Iy)KI/IBaHI/Ie KOHEUHbIX Nosb30BaTeneil.
KomnaHwua PUDU npegocTtaBisieT 6ecnnaTHyt TeXHNUYECKYH MOAAePXKY.
Pudu Robotics npegoctaBasier naaTHble yCIyrn HerapaHTURHOIO PEMOHTa B C/IeAyHOLLMX CyYasiX:
a. [apaHTWiHbI CPOK NPoAyKTa ncTek.
6. CepuiiHblili HOMep, 3aBOACKME ITUKETKN UNN ApYyrne UAeHTUGUKALNOHHbIE 3HaKM NPOAYKTa MOBPeXAeHbl Nan
M3MeHEHbI, UYTO eNaeT HeBO3MOXHOU ero nAaeHTUrKaLumo.

B. |-|pVI Hanan4ymm nospexp,eHmPl, BO3HNKLWINX B pe3ynbTaTte CTOHKHOBEHMVI, nopaxeHust orHemM My nonagaHma
MOCTOPOHHUX BeLLEeCTB (BOAbI, Maca, necka), He CBS3aHHbIX C Ka4eCTBOM NMPOAYKLMN.

r. ToBpexXxzeHus, BO3HMKLLNE B pe3y/bTaTe HeCaHKLMOHNPOBAHHbIX MOANPUKALMIA, pa3bopKu, BCKPbITUSA Kopryca 1an
CaMOCTOsITe/IbHOrO peMoHTa 6e3 oprLMaNbHbIX yKasaHUii CO CTOPOHbI MPOV3BOAVTENS.

4. MoBpeXaeHus, Bbi3BaHHble HeMpPaBU/IbHOI YCTaHOBKOM, MCMONb30BaHMEM, 3apsAKol UM XpaHeHneM, KoTopble
BbIMOJIHANNCEL BPa3pes C VHCTPYKUMAMU, NpUBeAeHHbIMY B PyKOBOACTBE MO/1b30BaTeNs U PyKOBOACTBE MO yCTaHOBKe
npoaykra.

MoBpexAeHns po6oTa-A0CTaBLLMKa, BbI3BaHHbIE ero 3kcrnayaTtauueli c npesblleHem A0MyCTUMON Harpy3Ku.

. MoBpexaeHns poboTa-y6opLLMKa, BbI3BaHHbIE NCMONb30BaHNEM HEPEKOMEH/0BaHHbIX YACTALLMX CPEACTB.
HeuncnpaBHOCTY 1AV NOBPEX/AEHUA akceccyapoB UM KOMMOHEHTOB, He BXOAALLVIX B OCHOBHYIO rapaHTuio.
HeuncnpaBHOCTY MAW NOBPEXAEHUSA, BO3HMKLLE B pe3ynbTaTe GOpPC-MaXKOPHbIX 06CTOATENbCTB (Hanpumep,
3eM/1eTPSACEHNIA, MOXapoB, BOVH U T. A.).

s wx e

5.3 KoHTakTbl No BOMpocam nocnenpoja>xHoro O6CJ'Iy)KI/IBaHVIF|

Ecnuny Bac ecTb BOMpPOCHI, CBAXMTECH C r1aBHbIM odprcom Pudu Robotics.
3n. nouTa: techservice@pudutech.com

101



6. NHpopmauma o cooTBETCTBUU TPpeb6oBaHNAM

6.1 NHpopmaums 06 yTunmsauumm n nepepaborke

3agava [AnpekTuBbl 06 yTUAM3aLUM OTXOL0B NMPOV3BOACTBA /1EKTPMYECKOro 1 31eKTPOHHOro o6opysgosaHus (WEEE) —
MVHVMU3aLMs BO3AEACTBYIS, 0Ka3biBA@MOr0 3N1eKTPUYECKM 1 31eKTPOHHbLIM 060pyA0BaHVEM, Ha OKpPYXXatoLLyto cpeay
3a cueT NonynsapusaLymn NpoLeccoB NOBTOPHOTO MCMO/bL30BaHUSA 1 NepepaboTky, a Takke 3a CYeT COKpalleHUst obbema
3aXOPOHSAEMbIX OTXOA0B 3/1eKTPUYECKOro 1 31eKTPOHHOro o6opyaoBaHua. CUMBO/LI, Pa3MeLieHHble Ha HacTosLem
NpoAyKTe UaKn ero ynakoske, 03Ha4aroT, YTO 3TOT NPOAYKT AOJ/KEH 6bITb YTUAN3NPOBAH OTAEe/NIbHO OT 6bITOBbIX 0TXoA0B
nocne oKoOHYaHWUsA cpoka Cyx6bl. O6paTUTe BHUMaHMe: Bbl HeceTe OTBETCTBEHHOCTL 3a YTUAM3ALIMIO 31eKTPOHHOro
060pys0BaHNS B LleHTpax nepepaboTky B LieNsiX COXPaHEHWs MPUPOAHbIX PecypcoB. B kaX Ao cTpaHe HaxoAaTcs
CO6CTBEHHbIE LEeHTPbl NepepaboTky 31eKTPUYeCKOro 1 31eKTPOHHOro 06opyaoBaHus. [ina nonydeHus nHopmaumum
0 MecTe NpuemMKun nepepabaTbiBaeMblX OTXOA0B CBAXMUTECh C COOTBETCTBYIOLLEl opraHusalveii, oTBevatoLleli 3a
YTUAM3aLMIO OTXOA0B 31eKTPUYECKOro U 31eKTPOHHOIO 060pyA0BaHNS, MECTHBIMY OpraHamyl BAacTv Uan Cnyx6oii
YTUAN3ALMYN 6bITOBbLIX OTXOA0B.

6.2 3asBneHNe 0 COOTBETCTBMU npasuiam PegepanbHOM KOMUCCUM NO CBA3N

Cnepytouast nHdopmauumsa oTHocmTes K Pudu Robotics.

370 060pyA0BaHME MPOLLIO UCMBITAHUSA U COOTBETCTBYET OrpaHnYeHVaM Ana Luudposoro ycTpoiictea Knacca B cornacHo
yactu 15 Mpasun FCC. 3T orpaHnyeHnsi obecrneyrBaoT NpuemMaemMyto 3aLimTy oT BPeAHbIX MoMeX B XXM/bIX MOMELLeHUSIX.
370 obopyAoBaHWe reHepyipyeT, NCMoMb3yeT U MOXET U3/lyYaTb PaAMOYacTOTHYHO SHEPTUI0 1, eC/IN OHO YCTaHOBAEHO 1
NCNoJib3yeTcs He B COOTBETCTBUN C UHCTPYKUMAMUN, MOXET BHOCUTb BpeJHble MoOMexun B CUCTeMbl PaANOCBA3U. OAHaKO HeT
rapaHTUK, YTO MOMeXu He MPOU30AYT B KOHKPETHOV ycTaHoBKe. Ecin 3To 060py/0BaHVe CO3jaeT BpeaHble Nomexu Ans
pagno nnn Tenesn3noOHHOro NpriemMa, KOTopbie MOXHO ornpe/esinTb, BbIK/IOYUB U BK/IKOYUB 060pyAOBaHVIE, nosib30oBaTento
peKoMeH/yeTca NonbITaTbCsA NCNPaBUTb MOMEXW OAHUM UMW HECKONBLKUMU 13 CleaytoLLuX Croco6oB:

+ [epeopueHTUpYyliTe NN NepemMecTTe MPUEMHYIO aHTEHHY.

+  YBenunubTe paccTosiHne MexAy 060pyA0BaHNEM N NMPUEMHUKOM.

+  TogkntounTe 060pyAoBaHME K PO3ETKE B IMHUW, OTNYHOL OT TOW, K KOTOPOW MOAKOYEH NMPUEMHNK.

+  O6paTtuTeck 3a MOMOLLBIO K AWNEPY WM OMbITHOMY Pajno/TeNeBU3VIOHHOMY TEXHUKY.

370 yCTPOICTBO cooTBeTCTBYET YacTh 15 npasun FCC. PaboTa MoAUNHSAETCS CeAyoLM ABYM YC/I0BUSIM:

- 3710 yCTpOIZCTBO He J0J/IXXKHO BbI3blBaTb BPeAOHOCHbIX MOMeX.

+  DTO YyCTPOWCTBO AOMKHO MPUHUMaTb Ntobble MoMexu, BKIYas MOMeXu, KOTopble MOTyT Bbl3BaTb HeXenaTenbHyt

pabory.

6.3 3asiBNeHMe 0 cooTBeTCTBMU TpeboBaHuAM Industry Canada

3TO YCTPOWCTBO COOTBETCTBYeT CTaHAapTy(am) RSS, He Tpebytowemy nunueHsunn oT Industry Canada. PaboTa nogunHseTcs

cneayoLm AByM YCI0BUSIM:

+  3TO YCTPOWCTBO He JO/KHO CO3/aBaTh MOMeXU.

+ 3TO YCTPOICTBO AO/MKHO MPUHMMaTL I06ble NoMexu, BKIoUas NomMexu, KoTopble MOTyT Bbi3BaTk HexenaTeslbHy
pabory.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d'Innovation, Sciences et

Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. Lexploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes :

+ Lappareil ne doit pas produire de brouillage;

- Lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le

fonctionnement.
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Copyright © 2024 Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd. Tiim haklari saklidir.

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd.'nin yazili izni olmadan higbir kisi veya kurulus bu kullanim kilavuzunun igerigini kismen
veya tamamen taklit edemez, kopyalayamaz, yaziya dékemez ya da tercime edemez veya bu kullanim kilavuzunu herhangi
bir sekilde (elektronik olarak ya da fotokopi, kayit vb. yoluyla) kar amacl dagitamaz. Bu kullanim kilavuzunda saglanan
uran ozellikleri ve bilgiler yalnizca referans amaclidir ve 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir. Aksi belirtiimedikge
bu kullanim kilavuzu, yalnizca kullanim talimatlari olarak tasarlanmistir ve hicbir beyan, herhangi turde bir garanti olarak

kabul edilemez

1. Guvenlik Talimatlari

1.1 Kullanim Talimatlari
arj istasyonu kullan c lar n n, Pudu personelinden veya Pudu taraf ndan yetkilendirilen personelden profesyonel e itim
almas gerekmektedir.

+ arj istasyonu, normal s cakl a sahip kuru bir i¢ mekanda konumland r Imaldr. arj istasyonunu kullan m igin yiiksek
s cakl a sahip bir alana (> 40 °C /104 °F ) yerle tirmek yasakt r. arj istasyonunun herhangi bir ekilde suya maruz kalmas
veya su alt nda kalmas yasaktr.
arj istasyonunu sokme yetkisi Pudu personelinden ba kas na ait de ildir.
arjistasyonu hasarl ysa veya arj ak m anormalse litfen arjistasyonunu kullanmay durdurun.

Orijinal gli¢ adaptoriinii kulland n zdan emin olun. arjistasyonuna gii¢ sa lamak igin orijinal olmayan gii¢c adaptorlerinin
kullan Imas kesinlikle yasaktr.

+ Farkl model Pudu gii¢ adaptériinii arj istasyonuna ba larken, gii¢ adaptoriini arj istasyonundaki etiketli arayiize, kendi
6zel modeline uygun olarak balad nzdan emin olun. Ayn anda yaln zca bir adaptor ba lay n. Ayn anda iki veya daha
fazla adaptor ba lamay n.

Glig kablosunu ¢ekilme ve biikiilmeyi 6nleyecek ekilde dikkatlice koruyun.
arj istasyonunun yabanc cisimlerle carp mas ve bu durumun arj istasyonuna zarar vermesi kesinlikle énlenmelidir.

+ arjistasyonunuyan c ve patlay ¢ nesnelerin yak n nda kullanmay n.

+ arjistasyonu duman ¢ kar yor veya yan k kokusu yay yorsa bu, arj istasyonunda bir anormallik oldu u anlam na gelir.
Liitfen arjistasyonunun gii¢ kayna n derhal kesin ve Pudu personeliyle ileti ime gegin.
arj istasyonunu belirlenmi arj yerinde kullan n ve kullan m esnas nda keyfi olarak ta may n.

Bu arj istasyonunun kullan m kesinlikle Pudu Robotics taraf ndan Uretilen teslimat robotlar yla s nrld r. Farkl firmalarn
rlinleriyle birlikte kullan Imas yasakt r.

+ Dorudangiline namaruzkalan alanlarda saklamak veya cal t rmak kesinlikle yasakt r.

+ arj istasyonunda anormal bir krmz  k varsa liitfen robotu arj istasyonundan ay r n. Tekrar kullanmadan 6nce arj
istasyonunun  nn maviye donmesini bekleyin. arjistasyonundaki anormalkrmz kyanmaya devam ederse lutfen arj

istasyonunun elektrik ba lant s n kesin ve Pudu personeliyle ileti ime gegin.

1.2 Cevresel Konular

+ Gal maortam scakl :0°C-40°C(32°F -104 °F ), ba | nem: < %85 (40 °C /104 °F )

Depolama ortam s cakl :-20°C-60 °C (-4 °F -140 °F ), ba | nem: < %85, 1y | boyunca saklama

Cal maortam gereksinimleri:

1. arj istasyonunun, kullanim icin diiz ve kuru bir zemin Gzerine, sirti diiz bir duvara dayali olacak sekilde yerlestirilmesi
ve yan baglanti bilesenleri araciligiyla duvara veya zemine sabitlenmesi gerekir.

2. Calisan sarj istasyonunun yakininda ayna, cam gibi yansitici veya seffaf parcalara izin verilmez. Kaginilmaz oldugu
durumlarda calisma ortaminda bazi diizenlemeler yapilmasi gerekir.

3. Sarj istasyonunun yakininda acik alev veya yanici madde bulundurulmasi yasaktir.

4. Normal calisma esnasinda 6nitinde 100 cm (3,28 ft), sol ve sag taraflarinda ise 50 cm (1,64 ft) acik ve engelsiz bir alan
bulunmalidir. (bkz. Sekil 1)

5. Ayni anda birden fazla sarj istasyonu kullaniliyorsa bunlarin birbirinden en az 100 cm (3,28 ft) uzaga yerlestirilmesi
onerilir. (bkz. Sekil 2)
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2. Uriin Tanitimi

2.1 Paket icerigi

Makinex1, Kullanim Kilavuzux1, Uygunluk Sertifikasix1.

2.2 GOrinum Tanitimi

@ Metal elektrot plakasi © Konumlandirma diigmesi
© Gosterge 15131 @ Gugarayuzii, DC29,4V/8A
e Gug arayuzi, DC29,2V/15A e Gug arayuzi, DC29,4V/3,5A
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2.3 Performans Parametreleri

Ozellik Aciklama

Uygulanabilir adaptérin gig cikis DC29,4V/35A DC29,4V/8A DC29,2V/15A
Agirhk 3kg (6,61 pound)

Boyut (UxGxY) 39,1%15,9*37,3 cm (15,40%6,26%14,70 ing)

IP derecesi 1P20

Calisma sicakligi 0°C - 40°C (0°F- 104°F)

Depolama sicakligi -20°C- 60°C (-4°F- 140°F)

iletisim ydntemi Bluetooth

Tletim frekansi 2400 - 2483,5 MHz

3. Uriiniin Kullanimi
3.1 Kullanim Talimatlari

1. Latfen glic adaptériind, sarj istasyonundaki etiketli araytize, kendi 6zel modeline uygun olarak baglayin (bkz. Sekil 1).

Ayni anda yalnizca bir adaptér baglayin. Ayni anda iki veya daha fazla adaptér baglamayin.

r\l\ Y 1

Sekil 1

2. Gug adaptori arayuzind sarj istasyonuna bagladiktan sonra adaptori belirtilen yuvaya takabilirsiniz (bkz. Sekil 3).

3. Sarj istasyonunun arkasinda, sarj istasyonunu duvara konumlandirmaya yardimci olan iki digme bulacaksiniz (bkz.
Sekil 2). Sarj istasyonunun duvara paralel ve guvenli bir sekilde konumlandirildigindan emin olmak igin bu dagmeleri
duvar ylizeyine gére ayarlayin. Sarj istasyonunu dizgln bir sekilde yerlestirdikten sonra istasyonun 6n yiizeyinin 6ne

baktigindan emin olun ve gu¢ kaynagina baglayin.

+ + Siipiirgelik
\ /
~ Z
| S
Sekil 2
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4. Gug adaptérini sarj istasyonuna bagladiktan sonra sarj istasyonunun givenli bir sekilde yerlestirildiginden emin olun.

Robot sarj istasyonuna yerlestirildiginde sarj olmaya baslayabilir (bkz. Sekil 3).

Sekil 3

Gii¢ adapto
8A
FlashBot Y™ Onerilen Tavsiye edilmez Tavsiye edilmez
T300 Uyumlu Uyumlu Onerilen
KettyBot Uyumlu Onerilen Onerilen
KettyBot Pro Uyumlu Onerilen Onerilen
PuduBot 2 Uyumlu Onerilen Onerilen
SwiftBot Uyumlu Onerilen Onerilen

* Onerilen—Guig adaptérd, Griinin standart giic adaptéridir. Uriini milkemmel sekilde sarj edebilir.
* Uyumlu—Gic adaptéri Griiniin standart giig adaptéri degil. Uriina sarj etmek igin kullanilabilse de tamamen sarj etmesi
zaman alabilir.

* Tavsiye edilmez—Gii¢ adaptérii triinle uyumlu degil. Uriinii sarj edemez.

j Robot Urlintinuzle birlikte gelen standart glic adaptériini kullanarak sarj istasyonuna baglanmaniz énerilir.

Lutfen desteklenmeyen rtnleri veya gtic adaptorlerini baglamayin, aksi takdirde Grtin hasar gérebilir.

3.3 Gosterge 15191 aciklamasi

Durum Aciklama

Sabit Mavi Sarj istasyonu normal beklemede, sarj olmuyor (robota bagli degil)
Yanip Soénen Yesil Robot sarj istasyonuna yerlestiriliyor.

Sabit Yesil Sarj istasyonu calisiyor, sarj islemi devam ediyor

Sabit Kirmizi Sarj istasyonu anormal

Sarj istasyonuna ayni anda birden fazla gli¢ adaptori baglaniyor.
Yanip Sénen Sari
Sarj edilemiyor. Gl¢ adaptort trinle uyumlu degil.

Sabit Sari Uzamis sarj slresi. GU¢ adaptori Grinln standart glic adaptori degil.

Yanip Sénen Mavi - hizli
. OTA devam ediyor
yanip sénme

Yanip Sénen Kirmizi OTA guincellemesi anormal

Mavi Yanip Sénme - yavas
Bluetooth baglantisi basaril

yanip sénme
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3.4 Sorun giderme

Ariza Belirtisi Coziim

Sarj istasyonundaki 1sik yanmiyor

Sarj istasyonunun gui¢ adaptorine glvenli bir sekilde baglandigindan ve diizglin
bir gli¢ baglantisi oldugundan emin olun.

Gli¢ adaptori araytzini tikayan herhangi bir toz veya kalinti olup olmadigini
kontrol edin. Sarj istasyonunun gli¢ arayuzinu temiz bir bezle silin veya toz, yag

veya yabanci cisimleri uzaklastirmak icin hava Gfleyici kullanin.

Gosterge 151g1 sabit mavi renkte

yaniyor, ancak sarj edilemiyor

Litfen sarj edilecek robot triiniintin “3.2 Uyumlu Uriin Listesi” bslimiinde
listelenen Urlnler arasinda oldugundan emin olun. $arj istasyonu standart

olmayan veya Uclincu taraf olan robotlari taniyamaz.

Gosterge 151g1 sari renkte yanip

sonuyor, sarj edilemiyor

Sarj istasyonuna ayni anda birden fazla gli¢ adaptériniin bagli olup olmadigini
kontrol edin. Eger birden fazla gui¢ adaptori bagliysa ihtiyaciniz olan harig diger
sarj adaptorlerini gikarin.

Glic adaptéri drtinle uyumlu degil. Urtintinlz icin énerilen glic adaptérini
6grenmek icin “3.2 Uyumlu Uriin Listesi” bdlimune bakin ve diizgin sarj icin sarj

istasyonuna baglayin.

Gosterge 151§1 sabit sari renkte

yaniyor, sarj islemi yavas

Glc adaptéri robot Urundyle birlikte gelen standart glic adaptért degil.
Uriiniiniiz icin 6nerilen glic adaptériini 6grenmek igin “3.2 Uyumlu Uriin Listesi”

bolimine bakin ve diizglin sarj igin sarj istasyonuna baglayin.

Gosterge 151g1 sabit kirmizi renkte
yaniyor, sarj istasyonu anormal,

sarj edilemiyor

Sarj istasyonunun metal elektrot plakalarinin durumunu kontrol edin. Metal
elektrot plakalarinin herhangi bir yabanci cisim, sivi veya tikanikliktan arindirilmis

oldugundan emin olun.

Gosterge 151g1 kirmizi renkte

yanip sénuyor, sarj edilemiyor

Sarj istasyonu otomatik olarak Bluetooth yeniden baglanma islemini baslatacak
ve giuincelleme islemine devam edecektir. Glincelleme islemi basariyla
tamamlandiktan sonra sarj istasyonu normal sekilde sarj edilebilecektir. Ancak,
g6sterge 151§1 uzun sire kirmizi renkte yanip sénmeye devam ederse ve sarj
islemi basarisiz olursa, litfen daha fazla destek icin musteri hizmetleri ekibimize

ulasin.

4. Bakim

arj istasyonu kirli veya tozluysa temizlemek icin yumu ak ve temiz bir bez kullan n.

+ arjistasyonu Unitesini temizlemek igin lUtfen deterjan, sprey veya ba ka kimyasal tirtinler kullanmay n.

Catlak, deformasyon vb. durumlarda liitfen giicii kesin ve derhal sat sonras hizmete ba vurun.
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5. Satis Sonrasi Hizmet

Shenzhen Pudu Technology Co., Ltd (bundan bdyle Pudu Robotics olarak anilacaktir), asagidaki kosullar altinda Grin
aktivasyon tarihinden itibaren Grunler icin gecerli garanti siresi icerisinde (garanti siresi farkl bilesenler icin degisiklik
gosterebilir) Gcretsiz garanti hizmeti saglar. Satis sonrasi hizmet ticretleri Pudu tarafindan karsilanacaktir. Garanti siiresinin
disinda olan veya Ucretsiz garanti kapsaminda olmayan durumlarda, normal fiyata gére belirli bir tcret tahsil edilecektir.

Onarim hizmetleri iin IGtfen Pudu Robotics resmi web sitemizden satis sonrasi destek hattini arayin.

5.1 Ucretsiz Garanti Hizmeti

Distributorler son kullanicilara yénelik bakim hizmetlerinden sorumlu olup, Pudu Robotics Ucretsiz bakim, yedek parca ve

teknik destek saglamaktadir.

Pudu Robotics asagidaki durumlarda garanti saglar:

a. Uranlerin belirtilen garanti stiresi icerisinde olmasi.

b. Normal kullanim kosullarinda insan kaynakli olmayan kalite sorunlarinin ortaya ¢ikmasi.

c. Uriintn izinsiz kurcalama, onarim gérmemis; suya veya yabanci maddelere maruz kalmamis, carpisma ya da diisme
yasamamis olmasi

d. Uranan seri numarasi, fabrika etiketleri ve diger isaretlerin hasarsiz ve degistirilmemis olmasi.

e. Gegerli satin alma belgesi, fisler ve siparis numaralarinin saglanmis olmasi.

f. Garanti suresi icerisinde degistirilen hasarl parcalarin sorumlulugu Pudu Robotics'e aittir.

5.2 Ucretli satis sonrasi hizmetler

Distributorler bakim yedek parca masraflarini karsilar ve son kullaniciya yonelik bakim hizmetlerinden sorumludur, PUDU

ise Ucretsiz teknik destek saglar.

Pudu Robotics, asagidaki durumlarda garanti kapsami disinda cretli onarim hizmeti saglayacaktir:

a. Uranain garanti stiresini asmig olmasi.

b. Uriiniin seri numarasi, fabrika etiketleri veya diger tanimlayici isaretler yirtilmis veya degistirilmis olup, Griiniin dogru
sekilde tanimlanmasinin engellenmesi.

c. Urunan dogal kalite sorunlarina yénelik olmayan carpismalar, yaniklar veya yabanci maddelerin (su, yag veya kum vb.)
girmesi gibi hasara neden olan olaylar.

d. Yetkili mercilerin izni olmadan yapilan degisiklikler, sékme, Griin kapaginin agilmasi veya kisilerin resmi rehberlik
olmaksizin kendi kendine yaptigi onarimlar sonucu olusan hasarlar.

e. Uranan kullanim kilavuzunda ve montaj kilavuzunda verilen talimatlara aykiri olarak hatali kurulum, kullanim, sarj veya

depolama sonucu olusan hasarlar.

Teslimat robotunun belirlenen agirlik kapasitesinin tzerinde kullanilmasi sonucu olusan trin hasarlari.

. Resmi olarak tavsiye edilmeyen temizlik maddelerinin kullaniimasi sonucu temizlik robotu trtintinde olusan hasarlar.

o Qu

. Ana garanti parcalari disindaki aksesuar veya bilesenlerde meydana gelen arizalar veya hasarlar.

i. Mducbir sebeplerden (6rnegin deprem, yangin, savas vb.) kaynaklanan arizalar veya hasarlar.

5.3 Satis Sonrasi Hizmetler ile iletisim

Herhangi bir sorunuz varsa lutfen Pudu Robotics merkeziyle iletisime gegin:

E-posta: techservice@pudutech.com
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